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ST O. CZESC OGOLNA

1. Wstep

1.1. Nazwa zadania
~,Opracowanie dokumentacji na zabezpieczenie stopyatu Lutyni (odcinkowo w km
3+295-4+820) w bliskim gsiedztwie rzeki na terenie gminy Nowe Miasto nad W#&a”

Adres inwestycji:
Wojewddztwo wielkopolskie, powiatsredzki, gmina Nowe Miasto nad Wart

Nazwa zamawiafego:
SP PGW Wody Polskie w Warszawie
Regionalny Zarzad Gospodarki Wodnej w Poznaniu
ul. Chlebowa 4/8, 61-003 Pozma

1.2. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygawkontraktowy przy zlecaniu
i realizacji inwestyciji j/w.

1.3. Zakres robot olgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obggnumymagania, wspdélne dlazsj
wymienionych robot:

SST 1 - Roboty przygotowawcze i pomiarowe
SST 2 - Roboty ziemne
SST 3 — Opaski faszynowe i narzut kamienny
SST 4 - Geowtdkniny
SST 5 - Darniowanie, humusowanie i obsiew
Zabezpieczenie w formie opaski brzegowej podmytEpys lewostronnego waitu
przeciwpowodziowego rz. Lutyni.
Parametry opaski brzegowej w km 3+780 + 3+850 watu:
— dhugasé: L=73,0m,
— wysokas¢ opaski: 1,2 m,
— szerokaéc¢ korony opaski: zmienna,
— nachylenie opaski od strony odwodnej: 1:2,
- rzedna géry budowli: 68,88-68,94 m nad K.
Parametry opaski brzegowej w km 3+903 + 3+948:
— dhugasé: L =50,0 m,
— wysokas¢ opaski: 1,2 m,
— szeroké¢ korony opaski: zmienna,
— nachylenie opaski od strony odwodnej: 1:2,
- rzedna géry budowli: 69,01-69,05 m nad Kr.
Konstrukcja opaski brzegowej:
— opaska z kiszki faszynowej @ 25 (x1, x2, x3),
— grunt dowieziony (piasek, pospotka) stangayi wypetnienie opaski,
— geowldknina separacyjna pod narzut kamienny,
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— narzut kamienny gr. 30 cm uony na skarpie odwodne;j.

Kolejnos¢ realizacji planowanej inwestyciji:
— przeckcie lezacych pni i odigenie ich na prawym brzegu rzeki,
— geodezyjne wytyczenie osi budowli,
— wykonanie opaski faszynowej wzdtbrzegu lewego rzeki,
— uformowanie z zagszczeniem zasypki piaskowej (wypetnienie korpusasép),
- utozenie geowtdkniny pod narzut kamienny,
— wykonanie narzutu kamiennego grébio30 cm na skarpie od strony rzeki,
— ostatnim etapem robot jest upaikowanie terenu oraz wykonanie humusowania i
obsiewu mieszanktraw,

Wszystkie roboty powinny spehdiawymagania techniczne w zakresie wykonania robot
ziemnych, ubezpieczeniowych na rzekach nizinnycdz aorm pastwowych i branowych,

w celu zabezpieczenia przed wymywaniem gruntu dpadbwli ubezpieczagych naley
stosowa geowtdknire w miejscach zgodnych z dokumentad¢gchniczia pod narzutem
kamiennym.

Roboty naley wykonywa zgodnie z zasadami bezpieagz®va i higieny pracy.

1.4. Informacja o terenie budowy

Dojazd w rejon planowanych prac odbywsi¢ bedzie drog gruntows od wiaduktu
kolejowego w RRbnie, nasfpnie drog srodlesna utwardzom ptytami, oraz po koronie watu
na odcinku ok. 600 m.

Z uwagi na charakter prac zwanych z wykonaniem zabezpiefizeie ma konieczndci
przeprowadzenia bada archeologicznych w czasie realizacji inwestycjiW przypadku
odkrycia obiektéw archeologicznych podczas inwgskanieczne kdzie prowadzenie prac
archeologicznych w celu wyeksplorowania obiektGsporzdzenia koniecznej dokumentacji
naukowej.

Zgodnie z art. 124 Ustawy Prawo Wodne nie jest wyana pozwolenie wodnoprawne na
»remont urzdzenia wodnedo

Prace zwjzane z regulagj i utrzymaniem wdd nie wymagajdecyzji zwalniajcej
Dyrektora Regionalnego Zaidu Gospodarki Wodnej z zakazow o ktorych mowa wastl.
ust. 1 Ustawy Prawo Wodne.

1.5. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

Zamawiapcy w terminie okrglonym w dokumentach kontraktowych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekioea komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaftoza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem
w sposOb uzgodniony z inspektorem. Tablice infoyjree keda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cer kontraktowa.
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1.6. Zabezpieczenie interesdw 0sbb trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie wdmujacych przepisow oraz
powinien zapewrdi ochrorg wkasndgci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobarany
do szczego6towego oznaczenia instalacji adem, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem,
a take do natychmiastowego powiadomienia inspektora eradz wigciciela instalacji
i urzadzen, jezeli zostam przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robiykonawca
jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach iadeeniach naziemnych i podziemnych
pokazanych na planie zagospodarowania terenu, sfmwamnych w trakcie wykonywania
robo6t budowlanych.

W miejscach gdzie teren budowy przylega do terermweabudow mieszkaniow,
Wykonawca kdzie realizowa roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodrici dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzertimdawy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétmp

1.7. Wymagania dotygze ochronysrodowiska

Wykonawca hdzie podejmowat wszelkie nieglne dziatania, aby stosowasic do
przepisOw i normatywoéw z zakresu ochrofripdowiska, na placu budowy i poza jego
terenem. Bdzie unikat szkodliwych dziata szczegdlnie w zakresie zanieczys#cze
powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu léhnszkodliwych dlasrodowiska i
otoczenia czynnikdéw zwranych z wykonywaniem robot.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowanie¢silo przepisow i
norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orazlzie
unikaé uszkodzé lub uchzliwosci dla 0osob lub débr publicznych i innych, a wyniaych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia ilnych przyczyn powstatych
W hastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogdiojazdowych,

2) srodki ostr@nosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekédw wodnych pytartub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscia powstania pgzaru.

1.8. Warunki bezpieczestwa pracy i ochrona przeciwparowa na budowie

Wykonawca przy realizacji zadaniaedzie przestrzegat przepisbw w zakresie
bezpieczéstwa i1 higieny pracy. W szczegokw jest zobowizany wykluczy prac
personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwgth zdrowia i nie spetniagych
odpowiednich wymaga Wykonawca dostarczy na budewi bedzie utrzymywat
wyposaenie konieczne dla zapewnienia bezpiéshga, a take zapewni wyposanie w
urzadzenia socjalne oraz odzievymagan dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

Kierownik budowy, zgodnie art. 21a Ustawy Prawo dowlhne, jest zobowrany (przed

rozpoczciem budowy) sporglzi¢, plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia, zwanego
.planem bioz”, na podstawie informacji zawartyclojekcie budowlanym i wykonawczym.
.Plan bioz” naley opracowa zgodnie z Rozposzlzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23
czerwca
2003 r. w sprawie informacji dotyszej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz plany
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126).

BSiPBW ,HYDROPROJEKT” Sp. z 0.0. w Poznaniu



Opracowanie dokumentacji na zabezpieczenie stopy Wel utyni (odcinkowo w km 3+295-4+820)
w bliskim sasiedztwie rzeki na terenie gminy Nowe Miasto nad Waa

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Wykonaweca hdzie stale utrzymywat wyposeanie przeciwpgarowe w stanie gotovioi,
zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisow bezgistwa przeciwpoarowego.

1.9. Warunki wynikagce z organizacji ruchu

Do Wykonawcy nalgy obowiazek odpowiedniego zabezpieczenia i oznaczenia robot
prowadzonych w aigu drog gminnych oraz spetnienia wymagawartych w zatwierdzonym
projekcie organizacji ruchu.

1.10. Ogrodzenie placu budowy
Nie przewiduje si ogrodzenia placu budowy. Wykonawca zohgany jest do:
— utrzymania porzdku na placu budowy,
— wiasciwego sktadowania materiatow i elementéw budowtdmy

1.11. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca zobowizany jest do utrzymania w czy$td drég publicznych stiacych do
przywozu materiatdbw lub odwozu urobku zwlaszczaypwyjezdzie z terenu budowy.
Wszystkie zanieczyszczenia zw@ne z wywozem i przewozem gruntu i gruzu malea
biezaco usuwa z jezdni.

1.12. Nazwy i kody: grup robaét, klas robot o kategoobot

Przedmiotow inwestycg zakwalifikowano do robot budowlanych ,Budowa ok
inzynierii wodnej” dla ktérych kod CPV wg Wspdlnegoo®hika Zamowié wynosi:
dziat: 45, grupa robot: 452, klasa robodt: 4524, elatia robot 45246400-7 Roboty
w zakresie ochrony przeciwpowodziowe).

1.13. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji techniczreaj zgodne z definicjami

zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione pepiokrelenia naley rozumie

w kazdym przypadku nagpujaco:

* Material rodzimy - materiat z ktérego wykonany jest przedmiot padaiay procesowi
spajania.

* Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony zg@g organu
wydajacego, wydany zgodnie z obazujacymi przepisami, stanowcy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych,zsty do notowania zdaraei okoliczngci
zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokwagych odbioréw robét,
przekazywania polead innej korespondencji technicznej paahzy Inspektorem nadzoru,
Wykonawa i projektantem.

* Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezprzez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna
za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

» Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

» Materialy - wszelkie tworzywa niezigine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prirezniera/ Kierownika
projektu.

* Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigie na plaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

BSiPBW ,HYDROPROJEKT” Sp. z 0.0. w Poznaniu



Opracowanie dokumentacji na zabezpieczenie stopy Wel utyni (odcinkowo w km 3+295-4+820)
w bliskim sasiedztwie rzeki na terenie gminy Nowe Miasto nad Waa

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

* Polecenie Inspektora nadzoru- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyez sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

* Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem dokumentacji
projektowej.

* Teren budowy - teren udosjpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako &goe czs¢ terenu budowy.

2. Wiasciwosci wyrobow budowlanych
2.1. Wymagania ogolne dotygze wiaciwasci materiatow

Przy wykonywaniu przedmiotowe] inwestycji mply¢ stosowane wykcznie wyroby
0 wiasciwosciach wytkowych umaliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagaodstawowych, oké&onych w art. 5 ust. 1 pkt.1
ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotuwspechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie. Powinny dyakie zgodne z wymaganiami oklenymi
w specyfikacji technicznej. Wykonawca robot powmiprzedstawd inspektorowi nadzoru
inwestorskiego szczegétowe informacjezrddle produkcji, zakupu wyrobéw budowlanych
i urzadzen przewidywanych do realizacji robot — \tawie oznaczonych, posiadajych
certyfikat na znak bezpieargtwa, certyfikat zgodrigi, deklaracje zgodrici z Polslk
Norma. Kierownik budowy jest zobowrany przez okres wykonania robot budowlanych
przechowywa dokumenty stanowce podstaw ich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgri elementy budowlane
instalowane w trakcie realizacji rob6t odpowiadalymaganiom okrdonym w art. 10
ustawy Prawo budowlane oraz w Specyfikacji techmegz Wykonawca uzgodni z
inspektorem nadzoru sposob i termin przekazaniarnmdcji o przewidywanym ayciu
podstawowych materiatdw oraz elementéw konstrukaindo wykonania robot, a tadk o
aprobatach technicznych.

2.2. Materiaty nie odpowiadagre wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z
terenu budowy i zlmone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzatazdy rodzaj
robot,
w ktérym znajduj sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaawykonuje na
wiasne ryzyko, licac sk z jego nie przyciem, usuniciem i niezaptaceniem za nie.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw naqududowy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdycola one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsuami, zachowaly swajjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dabzlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzorupaba terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. Wymagania dla sprztu i maszyn
Wykonawca jest zobowtany do uywania takiego spezu jaki nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jaké wykonanych rob6t. Sper, maszyny i urzdzenia nie
gwarantugce realizacji umowy meg by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru
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inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji roB@rzt wykorzystany przez wykonawc
powinien by sprawny technicznie i spetdisvymagania techniczne w zakresie BHP.
Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidobpektora Nadzoru.
Sprzt bedacy wihtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien gy zgodny z normami
ochrony srodowiska
i przepisami dotyczymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
kopie dokumentow potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisadifykonawca kdzie konserwowa
sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny. Jakikolwiek spgz maszyny,
urzadzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOw umowy, zostaprzez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuspezdo robat.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takiclmodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na stan i jak® transportowanych materiatowSrodki transportu
wykorzystane przez Wykonawgowinny by sprawne technicznie i spetdiavymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o rucbgalrym.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdygdab spetni@ wymagania dotycice
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuwsmgeh naciskow na $oi innych
parametrow technicznychSrodki transportu nie spemnigje tych warunkéw mag byé
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiezgwrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogalglicpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. Wykonanie rob6t budowlanych
5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z umow, za ich zgodng
z dokumentacja projektaw wymaganiami Specyfikacji technicznej, projektengamizacji
rob6ét oraz poleceniami inspektora nadzoru inwekiegp. Wykonawca ponosi
odpowiedzialné¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wg$o wszystkich
elementdéw rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na §mnie przez inspektora nadzoru autorskiego. &mstva bédu
popetnionego przez Wykonawav wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robGida poprawione
przez wykonawe na wtasny koszt, zgodnie z wymogami inspektorazaadinwestorskiego.
Sprawdzenie wytyczenia robot przez inspektora nigvalzia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadng. Decyzje inspektora nadzoru budowlanego deiyez
akceptacji wyboru materiatow, elementéw budowlanyebmentéw robot, wyboru speita i
innych ustalé odnoszcych s¢ do wykonywanych robot dola oparte na wymaganiach
okreslonych
w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacgheicznej, a take w normach. Polecenia
inspektora przekazane wykonawcydh spetniane nie pdiej niz w wyznaczonym czasie,
pod graba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytplnosé bedzie Wykonawca.
Wykonawca zapewni uprawnionego geeddd obstugi geodezyjnej budowy, ktéry w razie
potrzeby lkdzie shtiyt pomoa inspektorowi nadzoru inwestorskiego, przy sprawdza
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lokalizacji i rzdnych wyznaczonych przez WykonawcWykonawca zabezpieczy éie
punktéw odwzorowania zatona przez geodet

5.2. Wykonanie robot

1. Przy wykonaniu robot natg bezwzgédnie przestrzegaobowizujacych przepisow BHP

2. W przypadku natrafienia na wdzenia infrastruktury technicznej, nie naniesioaeptan
zagospodarowania terenu naleje zabezpieczy i powiadomé Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego oraz Biuro Projektowe.

3. Odstpstwa od projektu mugzby¢ uzgodnione z projektantem w ramach nadzoru
autorskiego.

4. Roboty nie ujte w niniejszej ST naly realizow& zgodnie z instrukcjami wykonania
i stosowania, normami braowymi, warunkami technicznymi, oboaziujacymi PN oraz
wymogami producentow materiatow i gdzen.

5. W celu zapewnienia wdaiwej jakaci robot naley rygorystycznie przestrzega
odpowiednich warunkéw technicznych wykonania i odbi rob6t i specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru robot.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobdéw i robot budowlanych
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot, jakdci materiatdw i
elementow, zapewni odpowiedni system kontroli areeliwo$¢ pobierania prébek i badania
materiatow
i robot. W przypadku gdy wykonawca posiada cergifikSO 9001, jest zobowdany do
opracowania programu i planu zapewnienia §akagodnie z wymogami certyfikatu.

Wykonawca bdzie prowadzit pomiary i badania materialtbw orazbain z
czestotliwoicia gwarantuyca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczn®yszystkie badania i pomiary naje
przeprowadz zgodnie z wymogami norm. Przed przyséniem do badai pomiarow
wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzajigjsou i terminie pomiaru, a po
wykonaniu przedstawi inspektorowi wyniki badanspektor nadzoru inwestorskiego jest
uprawniony do dokonywania kontroli pobierania pidbhéadania materiatow arodta ich
wytwarzania,
a Wykonawca zapewni wszalkpotrzebm pomoc w tych czynnimiach. Na zlecenie
inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonaweazie przeprowadzat dodatkowe badania
tych materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostam przez Wykonawg usungte z wkasnej woli. Koszty tych dodatkowych bagekrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgadnoz normami lub aprobatami
technicznymi; w przeciwnym przypadku koszty te poka Zamawigcy.

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechcanya
jej we wiaciwie zabezpieczonym miejscu oraz udpsiania do wgidu przedstawicielom
uprawnionych organow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiaddpeklaracg
zgodndci lub certyfikat zgodnéci z Polskk Normg lub aprobat techniczia (w przypadku
wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Notngzeli nie @ objete certyfikacy i
ktére spetniagj wymogi ST). W przypadku materiatéw, dla ktorychwwHokumenty s
wymagane przez ST, kda partia dostarczona do robdtdbie posiada te dokumenty,
okreslajace
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w sposoéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek nedierktdre nie spetniajtych wymagé
beda odrzucone.

7. Wymagania dotycace przedmiaru i obmiaru robot
7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru rob6t i wadzenia ksjzki obmiaru

Zgodnie z Rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. przedmiar
robét powinien zawieka zestawienie przewidzianych do wykonania robot paelewych
w kolejndéci technologicznej ich wykonania. Spis dziatow mhnéaru robo6t powinien
przedstawid podziat wszystkich robét w danym obiekcie wg Wsego Stownika
Zamowieh.

Ogolne zasady obmiaru robdt dotycaimow z wynagrodzeniem kosztorysowym
Wykonawcy. Obmiar robot dolzie okrglat faktyczny zakres robot wykonanych zgodnie
z dokumentacja projektaw i specyfikacja techniczn wykonania i odbioru robat,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar talakonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu inspektora nadzoru o terminie i zal@®bmierzanych robot. Powiadomienie
powinno nasipi¢ co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkieniky obmiarow
wpisywane g do ksazki obmiaréw. Ksazka obmiaréw jest nieziodlna do udokumentowania
wykonanych robét ulegagych zakryciu, robot rozbiorkowych oraz awanych z remontami
lub przebudowa obiektow. Jakikolwiek atdt lub opuszczenie (przeoczenie w sdiach
podanych w przedmiarze lub specyfikacji nie zwaWWgkonawcy od obowizku ukaczenia
wszystkich robot. Korekta ewentualnycheddw lub pomingtych pozycji w przedmiarze
wymaga pisemnego wygtienia Wykonawcy i akceptacji przez inspektora madz po
porozumieniu z Zamawiggym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robét nie stanowi
inaczej. Obmiaru wykonanych robét dokonuje kierdwmiidowy.

Zasady okrglania ilosci robét i materiatow

Dlugaos¢ pomigdzy wyszczegolnionymi punktami naleobmierzy poziomo, wzdha linii
osiowej i podawé w [m], objtosci w [m®], powierzchnie [rfl, a uradzenia w [szt.]. Przy
podawaniu diugeei, objtosci i powierzchni stosuje sidoktadnd¢ do dwdch znakéw po
przecinku.

Urzgdzenia i sprgt pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvalezeli urzadzenia
te lub sprgzt pomiarowy wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca przedstawi
inspektorowi nadzoru inwestorskiego ame swiadectwa. Wszystkie ugdzenia i spret
pomiarowy leda przez Wykonawg utrzymywane w nale/tym stanie przez caly okres
trwania robot. Urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot wyajag
akceptacji inspektora nadzoru inwestorskiego.

Czas przeprowadzenia pomiaréw

Obmiary naley przeprowad# przed czéciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a take w przypadku wyspujacej diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
ulegapcych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Obmiar rob6t zand@jch
nalezy przeprowadzaw czasie ich wykonywania.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami dadczonymi do ksizki obmiaroéw, wzgtdnie umieszczonymi na Kkarcie
obmiarowej.
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7.2. Obmiar robot
Jednostki obmiaru robot:

— jednostly obmiarow wykopéw jest 1 m[m?],

— jednostly obmiarow nasypéw jest 1 fiim?,

— jednostly obmiarow ubezpiecze jest 1 m, 1 rhlub 1 n? wykonanego ubezpieczenia,
llos¢ robot okréla sk na podstawie projektu z uwzghieniem zmian w terenie
zaaprobowanych przez inspektora nadzoru inwestyeki

— jednostly obmiarova geowtékniny jest 1 m[m?.

8. Odbior robét budowlanych
8.1. Rodzaje odbiorow
Wystqpum nastpujace rodzaje odbioréw:
odbidr czsciowy,
- odbidr etapowy,
- odbior robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu,
- odbidér karcowy,
- odbior po okresieckojmi,
- odbior ostateczny (pogwarancyjny)

Odbidr czesciowy: Polega na ocenie doi i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbidr etapowy: Polega na ocenie foi i jakosci wykonanych robot, ktore stanawtatasé
technologicza.
Odbior robo6t zanikajacych lub ulegapcych zakryciu: Polega na ocenie Hoi i jakosci
robét, ktdore w dalszym procesie budowlanym ulegrakryciu. Odbiér taki musi gy
przeprowadzony w czasie unlioviajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania pospu robét. Gotowft do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu Inspekt@dzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni
przed planowanym odbiorem.
Odbidr koncowy: Polega na ocenie wykonanych robot zgodnie z wamnkgkreslonymi
w umowie. Odbioru kacowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamaoagp
w obecndci inspektora nadzoru inwestorskiego oraz wykonawkypmisja sporzdza
protokét odbioru robét budowlanych, zawiei@j w szczegolni wykaz ewentualnych wad
i usterek oraz termin ich usuwia. Tryb pracy komisji odbioru okfa umowa Iub
szczegoOtowe regulaminy organizacyjne Zamayeego.
Odbior po okresie rekojmi: Przed zakfczeniem okresu ekojmi Zamawiajcy lub
uzytkownik obiektu wraz z Wykonawcdokonug odbioru ,po okresiegkojmi”. Odbior taki
wymaga przygotowania napujacych dokumentow:

- umowy,

- protokotu odbioru kacowego,

- dokumentéw potwierdzagych ewentualne uswuie wad stwierdzonych podczas

odbioru kaicowego,
- dokumentéw potwierdzagych wad zgtoszonych w okresie¢ckojmi oraz
potwierdzenia ich usugtia,

- innych dokumentéw niezlnych do dokonania czyném odbioru.
Odbiér ostateczny: Polega na ocenie wykonanych rob6t geinych usuriciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koowym, odbiorze po okresiekojmi oraz wad zaistniatych
w okresie gwarancji.
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8.2. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego
Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca zoh@any jest przygotowanastpujace

dokumenty:

- oswiadczenie kierownika budowy o0 zgodwo wykonania obiektu budowlanego
z projektem budowlanym i warunkami pozwolenia nddwe,

- dokumentagg powykonawcz z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie
wykonania robot, potwierdzonymi przez projektantespektora nadzoru inwestorskiego
oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

- Specyfikacg technicza wykonania i odbioru robét,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dziennik budowy i ksizke obmiaru robét,

- wyniki badan kontrolnych i laboratoryjnych

- protokoty odbiorow cgsciowych, etapowych, robét zanilkaych, ulegajcych zakryciu,

- aprobaty techniczne, deklaracje zgodmolub certyfikaty wbudowanych materiatdw,
certyfikaty na znak bezpieazstwa,

- program zapewnienia jakd, o ile byt wymagany,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodegyiimventaryzacji powykonawczej

9. Rozliczenie robot — podstawa ptatriei

Sposob rozliczenia za roboty oraz zasady pkgin@ostanie okrdony pomkdzy
Wykonawa a Zamawiagicym. Rozliczenia za wykonane roboty dokonywanglabna
podstawie swiadectw ptatnéci wystawionych przez Wykonawci akceptowane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Podstawptatngci beda ceny jednostkowe
poszczegolnych pozycji zawarte w kosztorysie ofeyto, bedacym zahcznikiem do umowy.
Zasady rozliczenia i ptatdoi za wykonane roboty mady¢ takze okréglone w umowie.

10. Dokumenty odniesienia
10.1. Dokumentacja projektowa

Projekt wykonawczy ,Opracowanie dokumentacji néezgpieczenie stopy watu
Lutyni (odcinkowo w km 3+295-4+820) w bliskinassedztwie rzeki na terenie gminy Nowe
Miasto nad Wa#’ opracowanie BSiPBW Hydroprojekt Pozangp. z o0.0., 2019 r.,

10.2. Przepisy zwrzane

— Prawo budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 kst jednolity Dz.U. 2018, poz. 1202,

— Prawo wodne, Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r., tgdstolity Dz.U. Nr 2017, poz. 1566 z
pézniejszymi zmianami,

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca2@. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszarzawierajcego dane
dotyczce bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108 poz3p5

— Rozporadzeniem MinistreSrodowiska z dnia 20 kwietnia 2007 r. w sprawie vmaw
technicznych jakim powinny odpowiagldudowle hydrotechniczne i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 86/2007 poz. 579),

— Warunki techniczne wykonania i odbioru. Roboty zmenMGCSZNiL,1996 r.,

— Rozporadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodavlorskiej z dnia 25
kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresunmy projektu budowlanego Dz. U.
2012, poz. 462,
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Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkéwpiece nad zabytkami, Dz.U.
162/2003, poz. 1568 z pdiejszymi zmianami,

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prdyrdz.U. nr 92/2004 poz. 880
z p&niejszymi zmianami.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wkimea 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekip specyfikacji technicznych
wykonania odbioru robét budowlanych oraz progranmk€jonalno-aytkowego Dz. U. z
2013 r. poz. 1129,

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004w sprawie okrédenia
metod i podstaw spogdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania plaaroweh
kosztéw prac projektowych oraz planowanych kosztdwédt budowlanych okstgonych w
programie funkcjonalnosytkowym Dz. U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389,
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SST 1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji technigt8&T)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotyce wykonania
i odbioru robét przygotowawczych dla inwestycji

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna jest stosowgk@ dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wysmionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot olgtych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnici umazliwiajace
i majace na celu wykonanie robot przygotowawczych nagmgetowym obiekcie. W zakres
tych robot wehodz
- roboty pomiarowe,
- usungcie pni.

1.4. Okr&lenia podstawowe
Okreslenia w niniejszejSzczegodtowe] Specyfikacji Techniczegjzgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych bx@anych.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kowykonania robdét, ich zgoddé
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora hadzoru inwestorgkie

2. Materiaty

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowd#ugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,50 do 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniang&rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isiaéej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 mSyiadki” powinny mie dtugaé okoto
0,50 m i przekroj prostainy.

Usunkcie pni
Nie wystpuja

3. Sprzet
3.1. Ogo6lne wymagania dotygze spretu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podandST 0 - Cezs¢ ogolna.

3.2. Spret pomiarowy
Do wykonania rob6t pomiarowych nalestosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
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niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Spret do przecinania drzew

4

Do wykonywania rob6t zwzanych z usurciem pni mana stosowé
pita mechaniczna,

pita reczna,

koparka.

Transport

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano 8T 0 - Czs¢ ogolna

4.2. Ogoblne wymagania dotygze transportu sprgtu i materiatow

5.

- Sprzt i materiaty do robot pomiarowych rmma przewozi dowolnymi srodkami

transportu.
Pnie naley odtozy¢ na prawym brzegu rzeki.

Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podan8&WO - Ces¢ ogdlna.

5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami

Gitownego Urzdu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiacaj odpowiednie
uprawnienia i kwalifikacje. Wszystkie prace geodeey zwhzane z wyznaczeniem
i realizach obiektéw obejmuj miedzy innymi:

wyznaczenie i stabilizagjw terenie ( w nawizaniu do statej osnowy geodezyjnej)
roboczej osnowy, realizacyjnej dostosowanej do étsrtbudowli i poszczegodlnych jej
elementow,

wyznaczenie w oparciu o robeacaosnow realizacyja, elementdw geometrycznych
budowli takich jak osie, obrysy kragzie, zatamania itp.

wyznaczenie na terenie budowy i w begpdnim jej asiedztwie odpowiedniej ikwi
reperéw wysokéciowych, przy czym punkty te powinny bylowiazane do geodezyjnej
osnowy wysokéciowej obowazujacej na tym terenie,

wyznaczenie oraz kontrplw czasie realizacji budowy wymaganych nachykarp,
spadkow i osiadania itp.,

wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiaréw étaryzacyjnych budowli.

Pomiar inwetaryzacyjny budowli nale wykona zanim stanie si ona niedosjpna.

Poszczegolne elementy geometryczne budowli powinygy wyznaczone i ustabilizowane
w sposéb umdiwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystaoidcgas realizacji

budowy. Ze wzgjdu na roboty i transport technologiczny geodezyywznaczenie o0si
i obryséw elementéw budowli wymaga wyznaczenia hgch odnénikéw usytuowanych

poza bezp@redni streh robot, nie narzonych na zniszczenie i urdaviajacych szybkie

odtworzenie uszkodzonych punktow.
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Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej
sa zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste
rzedne terenu istotnie #ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadond o tym Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe daumie dla prawidtowej realizacji
robét nalea do obowazkdéw Wykonawcy.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamasefo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, cgltomej w dokumentacji projektowe;.

5.3. Przecinanie pni
Przececie lezacych drzew nalkey prowadzé za pomog pity z zachowaniem zasad
bezpieczastwa. Poprzecinane odcinki pni og§g na prawym brzegu Lutyni.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robodt
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT 0 - Ces¢ ogolna.

6.2. Kontrola jakaci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych naty prowadzé wedtug ogolnych zasad okienych
w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Wadu Geodezji i Kartografii.

6.3. Kontrola wycinki drzew
Sprawdzenie przegiia i odiazenia legacych pni drzew przeprowadzi
wizualnie.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podan&WwO0 - Cezs¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:

- robot pomiarowych — kilometr [km]
- przecinanie drzew — 1 szt.

8. Odbidr robot
8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podan&Ww 0 - Cesé ogdlna.

8.2. Odbidr robot
Roboty pomiarowe

Odbior robot zwjzanych z wytyczeniem obiektow ngstije na podstawie szkicow
i dziennikbw pomiarbw geodezyjnych Iub protokétu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.
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Pozostate roboty
Odbior pozostatych robot przygotowawczych ppsje na podstawie wizualnej oceny
wykonania rob6t oraz zgodéma z dokumentacja projektaw SST.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnai
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano wST 0 - Czs¢ ogdlna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,

- zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwatly, ochroneh iprzed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wycinki zakrzacheobejmuje:
- przeckcie lezacych drzew i odtéenie na prawym brzegu rzeki,

10. Przepisy zwazane
- Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagnac geodezyjnych.
- Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.
- Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.
- Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
- Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.
- Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.
- Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SST 2. ROBOTY ZIEMNE
1. Wstkp

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnigZ88T)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej vBymagania dotycice wykonania
i odbioru robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowpk® dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot olgtych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynn&ci umazliwiajace
i majace na celu wykonanie robdt ziemnych gmanych przedmiotoyv inwestych
i obejmup:
- hasypy,
- plantowanie terenu i skarp.

1.4. Okrglenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS& agodne z obowazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami.
- budowla ziemna- budowla wykonana w gruncie lub z gruntu natugimlub z gruntu
antropogenicznego spetniaa warunki stateczioi i odwodnienia,
- glebokosé wykopu - réznica rzdnej terenu i radnej robot ziemnych, wyznaczonych
w 0si wykopu,
- odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiaintow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow,
- stopien zageszczenia gruntulp - wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, ich zgodré
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogollne wgan&
dotyczce robo6t podan8T 0 - Cesé ogblna

Przed przysipieniem do roboét ziemnych nale zlokalizow& i oznaczy istniepca
infrastruktue podziema. Roboty ziemne w rejonie istnigego uzbrojenia, prowadzi
nalezy recznie.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdbw podan8T 0 - Ces¢ ogblna

2.2. Grunt do wypetnienia korpusu opaski
Nalezy pozysk& grunt mineralny — piasek drobnyedni lub pospotka.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podandST 0 - Czs¢ ogdlna
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3.2. Spret do wykonania robét ziemnych

Roboty mog by¢ wykonywane mechanicznie lukcznie. Wykonawca przygbujacy do
robét ziemnych powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- koparka,

- spycharka, samochody.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podar®T 0 - Ces¢ ogblna

5. Wykonanie robot ziemnych
Roboty ziemne naky prowadzé zgodnie z dokumentacjprojektows i postanowieniami
Polskich Norm - PN-B-06050 i PN-B-12095.

5.1. Nasypy

Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wykonywane warstwami o statej grufico

Nastpna, wyej potazona warstwa mie by ukladana po osgnigciu wymaganego
zag:szczenia warstwy poprzednie;.

Nachylenie i linie skarp oraz gd@ne korony okrda projekt. Ksztalt nasypu powinien
uwzgkdni¢ poprawki na osiadanie pod#i korpusu.

Wbudowywanie i zagszczane gruntu

Grunt wbudowany i rozimny rownomiernie w warstwie przygotowanej do gagzenia
powinien posiada wilgotncé¢ naturalm w, zblizona do optymalnej wy, okr&lone] wedtug
normalnej metody Proctora.

Io > 0,50 przy odbudowie watdéw z gruntéw niespoistych.

Tolerancje wykonywania wykopow
Dopuszczalne odchylenie wymiaréw przy wykonywaniu ykepow zgodnie
z PN-B-06050:1999Odchylenia od wartei projektowanych nie powinny Bywigksze ni:
- dla rzdnych korony nasypu budowlanego -+ 2-5cm.
- dla nachylenia <10%

5.2. Plantowanie terenu oraz skarp
Plantowanie terenu oraz skarp prowadzcznie z zachowaniem parametréw ckoaych
w dokumentacji projektowej.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT 0 - Ces¢ ogdlna

6.2. Kontrola jakdci robot ziemnych

Sprawdzenie i odbior robo6t ziemnych powinny¢bwykonane zgodnie z normami.
Sprawdzenie i kontrola wykopéw w czasie wykonaniddt oraz po ich zak@zeniu
powinny obejmowé&

- zgodnd¢ wykonania rob6t z dokumentagj

- prawidlowd¢ wytyczenia robot w terenie,
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- przygotowanie terenu,
- rodzaj i stan gruntu w podia,
- wymiary nasypow.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymas

- nasypy - [nf]

- plantowanie terenu i skarp - fin

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robét podan@Ww 0 - Cezs¢ og6lna Roboty ziemne uznajeesia
wykonane zgodnie z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami Inspektora, zgi
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
Podstaw ptatngci za roboty ziemne stanowi cena jednostkowa® hmuntu zgodnie

z dokumentagj projektows i obmiarem w terenie.
Nasypy - cena obejmuje:

- wyznaczenie zarysu hasypu,

- wbudowanie gruntu dowiezionego w nasyp,

- zagiszczenie gruntu wbudowanego,
Plantowanie [rfl - cena obejmuje:

- plantowanie i wyrGwnanie terenu lub skarp.

10. Przepisy zwazane

1 PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogéine.

2  PN-B-12095:1997 Urrzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i bada
przy odbiorze.

3 PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Otemia. Symbole. Podziat i opis gruntow

4  PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbolediter i
jednostki miary.

5 BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntéw.
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SST 3. OPASKI FASZYNOWE | NARZUT KAMIENNY

1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnigZ88T)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej vBymagania dotycice wykonania
i odbioru rob6t umocnieniowych w postaci opasekyaswo-kamiennych.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwzanych z inwestygjwymieniory w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot olgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych
z wykonaniem opasek faszynowych i narzutu kamieoneg
- opaski faszynowe:
- pojedyncze — 1x @ 25 cm,
- podwojne — 2x @ 25 cm,
- potréjne — 3x @ 25 cm,
- narzut kamienny.

1.4. Okr&lenia podstawowe
Okredlenia s zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich naai i wytycznych.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogdblne wymagania dotygze robét podano T 0 - Czs¢ ogdlna Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jako ich wykonania oraz za zgodéo ze Specyfikacjami
Technicznymi, DokumentagcProjektows i obowizujacymi normami.

2. Materiaty
2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow

Warunki ogoélne stosowania materiatow, ich pozyskiaai skladowania podano
w ST 0 - Ces¢ ogdblna

2.2. Rodzaj materiatow
Materiaty powinny by wykonane ze sktadnikow odpowiednich z technolamggo punktu
widzenia.
Do wykonania prac obfych niniejsa specyfikacj stosuje s nastpujace materiaty:
- Kiszki faszynowe wg BN-69/8952-27,
- Paliki i pale wg BN-78/9224-04,
- Faszyr lesna wg BN-63/9224-04
- Faszyr wiklinowa wg BN-69/8952-30,
- Materiaty kamienne. Kamigamany, wg. PN-B-11210:1996.
Dokumenty potwierdzage maliwos¢ stosowania poszczegolnych materiatove s
nastpujace:
- oswiadczenie wystawione przez producenta potwiegdeagpgodné&t produktu (materiatu)
z normami lub innymi dokumentami norracymi, zgodnie z obowzujacymi przepisami.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane ratebyly zabezpieczone przed
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zanieczyszczeniem, zachowaty syjakos¢ i wtasciwosci i byty dostpne do kontroli przez nadzor.
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom magby¢ uzyte do innych robot za zgednspektora
Nadzoru z korelgtkosztow.

Kazdy rodzaj robot, w ktéorymayto nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wsiuca
wykonuje na wiasne ryzyko.

3. Sprzet
3.1. Ogolne warunki stosowania spgte

Ogodlne warunki stosowania spta podano WST 0 - Cgs¢ ogolna.
3.2. Spret do wykonania robot

Wykonawca jest zobowzany do dywania sprztu, ktory jest wiéciwy dla danego celu. Sgitz
uzywany do prac powinien Byzgodny z ofest Wykonawcy i gwarantowaprzeprowadzenie
robot zgodnie z dokumentac;

Sprat wykorzystywany przez Wykonawcpowinien by sprawny technicznie i spehdia
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogodlne warunki transportu podanoSw¥ 0 - Ces¢ ogolna.

4.2. Transport materiatow

Do transportu materiatdw (faszyny, kotkow) Wykonaw@owinien dysponowa
samochodami dostawczymi lub skrzyniowymi do tranmspd&amienia wywrotkami. Liczba
srodkow transportu musi zapewtiprowadzenie robét zgodnie z projektem i ST.

Transport materiatbw po drogach publicznych must bgodny przepisami ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gsgi na osie i innych parametréw
technicznych. Wykonawca powinien na #4ueo, na wiasny koszt, usah wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnggublicznych.

5. Wykonanie robo6t
Roboty naley wykona& zgodnie z DokumentagjProjektowa, Specyfikacjami
Technicznymi i obowazujacymi Normami i obejmuje:

a) Wykonanie opaski faszynowefd 25 cm

Ubezpieczenie sktadagst whitego w stop skarpy rzdu palikow @ 7-9 cm, diugoi 120-150
cm, za ktore od strony brzegu zaktfadana jest kikaynowa @ 25 cm.

Paliki mazna wbt pionowo, rozstaw palikéw w ¢dzie 0,5 m. Kiszka powinna byvpuszczona
w dno ca 5 cm. Kiszki powinny Byprzybite do podiza szpilkami w odgpach 1,0 m. Za kiszk
od strony brzegu natg zatazy¢ ptat darniny lub geowtoknin

b) Wykonanie opaski faszynowefd (25+25) cm

Ubezpieczenie sktadagst wbitego w stop skarpy redu palikow @ 7-9 cm, diugoi 120-150
cm, za ktore od strony brzegu zaktadan2 kiszki faszynowe @ 25 cm.

Paliki mazna wbt pionowo, rozstaw palikéw w ¢dzie 0,5 m. Kiszka powinna byvpuszczona
w dno ca 5 cm. Kiszki gorne powinnydpgrzybite do podiza szpilkami w odgpach 1,0 m. Za
kiszki od strony brzegu nadg zatazy¢ geowtoknire.

c) Wykonanie opaski faszynowefd 3x 25 cm
Ubezpieczenie skladagst whitych w stop skarpy 2 rzdéw pali @ 8-10 cm, diugoi 200+220
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cm, za ktore od strony brzegu zaktadan® kiszki faszynowe @ 25 cm.
Pale mana wbt pionowo, rozstaw pali w egzie 0,5 m. Kiszka powinna byvpuszczona w dno
ca 5 cm. Kiszki gérne powinny byrzybite do podiza szpilkami w odgpach 1,0 m. Za kiszki
od strony brzegu natg zalazy¢ geowtoknire.

d) Wykonanie narzutu kamiennego luzem:
- Przygotowanie podia pod geowldknig
- ulozenie geowtdkniny pod narzut kamienny,
- ulozenie kamienia warst30 cm na geowtdkninie,
- wyrownanie kamienia.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT - Ces¢ ogblna

6.2. Kontrola jakd@ci robot
Badanie materiatéw

Badanie materialbw nagiuje poprzez poréwnanie cech materiatdbw z wymogami
Dokumentacji Projektowej i odpowiednich norm matenvych.
Kontrola jakaci wykonanych robot

Kontroli naleey dokon& poprzez poréwnanie wykonanych rob6t z Dokumeatac)
Projektova i wymaganiami odpowiednich norm.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podan&WO0 - Czs¢ ogodlna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarove robot jest:
- narzut kamienny luzem — 1°m
- opaski faszynowe — 1m.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robét podan®&w - Czs¢ ogdlna Roboty uznaje giza wykonane
zgodnie z ST, DokumentacProjektowa i wymaganiami Inspektora nadzoruzgé wszystkie
pomiary i kontrole prowadzone wg pkt 6 daty wynpkizytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnai
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano wST - Czs¢ ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuie:
- roboty przygotowawcze
- zakup i przygotowanie materiatow,
- transport materiatdw na miejsce wbudowania,
- wykonanie prac wymienionych w Specyfikacji,
- prace porzdkowe.
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10. Przepisy zwazane

Lp Nr normy Nazwa normy

1 BN-63/9224-04 Faszyna lgna

3 BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe

4 BN-78/9224-04 Paliki i pale

6 PN-B-11210:1996 Materiaty kamienne. Kamigtamany.

7 BN-76/8952-31 Kamien do robot regulacyjnych i ubezpieczeniowych

8 PN-EN 13383-1:2003  Kamiea do robot hydrotechnicznych. €2 1: Wymagania.
9 PN-EN 13383-2:2003 Kamiea do robot hydrotechnicznych. €2 2: Metody bada

Zbior projektéw typowych budowli regulacyjnych i menier nizinnych ciekéw wodnych
(KB 4-7.1/3/), oprac. przez CBS i PBW ,HydroprojekWarszawa, zatwierdzony, decyzj
Prezesa C.U.G.W. Nr 48/67.
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SST 4. GEOWLOKNINY
1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechnigZ88T)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej vBymagania dotycice wykonania
i odbioru robét zwizanych z uteeniem geowtokniny.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwzanych z inwestygjwymieniory w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot olgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych
z utozeniem geowtokniny.

1.4. Okrglenia podstawowe
Okreslenia w niniejszej SSTaszgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich naain
i wytycznych branowych.

Geowtdknina— produkt wytworzony metadigtowania mechanicznego z polipropylenowych
widkien ciaglych, stabilizowanych przeciw promieniowaniu UWatakteryzujcy sk wysoka
odporndgcia na uszkodzenia przy wbudowywaniu oraz dakodoprzepuszczaldoia.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotyaeze robot podano 8T 0 - Cegs¢ ogodlna

Wykonawca robot jest odpowiedzialny z&ofd ich wykonania oraz za zgodto
ze Specyfikacjami Technicznymi, Dokumengajojektove i obowizujacymi normami.

2. Materiaty
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatdw, ich pozyskiaai skladowania podano
w ST 0 - Cgs¢ ogodlna

2.2. Geowtdknina separacyjno — filtracyjna TS Gfbltyp rownowany

Wymagane wigciwosci fizyczne produktu

o Geowidknina z widkien @gtych, wzmacniana mechanicznie, ze 100% wiokien
polipropylenowych, stabilizowanych przeciw promananiu UV.

o Geowldkniny wyprodukowane z widkiengtych, wiokien odpadowych lub pochagtych
z recyklingu nie moglby¢ zaakceptowane.

o Tkaniny oraz produkty wzmacniane termicznie nie mbgé zastosowane. Producent
powinien okazé odpowiednie dokumenty, aby udowoénie produkt spetnia powgze
wymagania.

o Geowidknina musi bystabilizowana przeciw promieniowaniu UV.
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Wymagane wigciwosci mechaniczne i hydrauliczne

o Geowildknina powinna kiydostarczona w oryginalnych opakowaniach producenda
przechowywana i transportowana zgodnie 2z instaukgroducenta, w sposéb
Zzapewnigcy niezmiennés jej wiasciwosci.

o Produkt, ktéry nie spetnia w/w wymagaie mae by zastosowany

o Do kazdego opakowania powinna dydolaczona etykieta zawierga co najmniej
nastpujace dane: nazg wyrobu, nazw i adres producenta, n@$ wymiary zwoju,
nr certyfikatu zgodnéi, znak CE.

Wiasciwosci geowtdkniny zblkone do przykladowej TS 60:

Wiasciwosci Jednostka np TS 60

Whiasciwosci mechaniczne
Wytrzymata¢ na rozcaganie [EN ISO 10319]

- wzdhuz KN/m 19
- wszerz kN/m 19
Wydtuzenie przy zerwaniu[EN ISO 10319]
- wzdhe % 80
- wszerz % 35
Odpornd¢ na przebicie statyczne (CBREN I1SO
12236] N 2800
Odporndg¢ na przebicie dynamiczn¢EN 918] mm 20

Wiasciwosci hydrauliczne
Wodoprzepuszczaldé prostopadta do ptaszczyzny

geowtdkniny I/m?s 60
[EN 1SO 11058]

Umowny wymiar poréw Gy [EN ISO 12956] um 90
Parametry identyfikacyjne

Grubai¢ (2 kPa) [EN 1SO 9863-1] mm 2,2
Masa powierzchniowalEN 1SO 9864 g/nt 250
3. Sprzet

3.1. Ogolne warunki stosowania spta
Ogodlne warunki stosowania spta podano WST 0 - Ces¢ ogdlna

3.2. Spret do wykonania robot

Sprzt stosowany do podnoszenia rulonéw powinien unigiw@é uszkodzenie
geowtokniny w trakcie tej operacji. Utenia geowtdkniny mina wykong przy wyciu
koparki gisienicowej z ospktem do mocowania rulonu geowtokniny lub uktadeczeniej
przyciete odcinki odpowiedniej diugoi. Mocowa szpilkami w gornej strefie.
Geokompozyty naley rozwijac i uktad& na podtau recznie. Do atcia naley stosowa ostre
noze, nayce lub inne podobne nadzia.

4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu
Ogodlne warunki transportu podanoSw¥ 0 - Ces¢ ogolna.
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4.2. Transport materiatow
Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy separacyjn@dyjnej i ochronnej
moa by¢ transportowane dowolnyndfodkami transportu pod warunkiem:
- fabrycznego opakowania rolek wodoszcadblia, zabezpieczanprzed rozwingciem,
- zabezpieczenia opakowanych rolek przed przemiesmrnasg W czasie przewozu,
- ochrony rolek przed zawilgoceniem, dziataniem pennstonecznych, dziataniem ognia
lub promieniowania cieplnego powodoggo nagrzanie powierzchni poiey 165°C,
- niedopuszczenia do kontaktu rolek z chemikalianisziczami oraz przedmiotami
mogcymi przebé lub rozca¢ geowtdkniny.
Geowldkniny opakowane fabrycznie naje sktadowa poziomo na wyréwnanym
podtazu, maksymalnie w 5 warstwach. Poszczegolne typywigmin, jak réwnie rolki
o r&znych wymiarach powinny gy skladowane oddzielnie. Zai istnieje konieczna
skladowania rolek przez okres dbzy niz 2 tygodnie, rolki powinny zostacatkowicie
przykryte w celu ochrony przed beZpednim dziataniem promieni stonecznych.

5. Wykonanie robo6t
5.1. Podige pod geowidknia

Przed utaeniem geowtdkniny usud drzewa i krzewy, pnie drzewcia¢ tak nisko jak to
tylko mazliwe, usura¢ nierdwndgci terenu tak, aby edice wysokdci nie przekraczaty 10 cm.
Wszelkie koleiny i mikkie miejsca podtza z materiatdw niezwrzanych spoiwami lub
lepiszczami oraz wszelkie powierzchnie nieodpowiedmag:szczone lub wykazage
odchylenia od zatmnych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie
wody albo osuszenie poprzez mieszanie dagosicia wilgotngci optymalnej, powtdrne
wyréwnanie i powtorne zagzczenie.

5.2. Ukladanie geowtdkniny

Przed przysipieniem do rozktadania warstwy z geowtokniny agleprawdzt, czy opis
na rolkach dostarczonych na budomst zgodny z oznaczeniem i nazgeowtdkniny, ktora
zostata zaakceptowana przez laboratorium i jegvgdziana do zastosowania. W przypadku
stwierdzenia rozbiaosci prace nalgy wstrzyma do czasu wyjgnienia.

Warstwe geowtdkniny naley rozktad& na wyprofilowanej powierzchni podta,
pozbawionej ostrych elementow, ktore mapowodowd uszkodzenie warstwy geowtokniny
(np.: kamienie, korzenie drzew
i krzewow).

Pasma geowtokniny madyc¢ taczone na zaktad, zgrzewane lub zszywane:
a) Laczenie na zaklad
Jeli geowidknina #4czona jest na zaklad, szerekozaktadu powinna wynosi
odpowiednio:
- przynajmniej 30 cm w przypadku dobrze wyrowrgmpodiaa,
- przynajmniej 50 cm w przypadku wygbwania daych nierowndgci terenu lub na
bardzo stabym podiui.
Przy pohczeniu poprzecznym kolejne pasmo must Ipotozone pod pasmo utone
wczesniej, tak aby unika¢ przesungcia pasm geowtdkniny podczas wbudowywania gruntu.
b) Zgrzewanie nagpuje poprzez podgrzanie pasma geowtdkniny palnikgamowym lub
goracym powietrzem do jej uplastycznienia, a npste dociénigcie nog do pasma
lezacego poniej. Odlegid¢é ptomienia palnika gazowego od geowidkniny powinna
wynosi ok. 20 cm, tak aby nie st@pgeowtdkniny. Szerok@ zaktadu w przypadku
zgrzewania powinna wyndasi5 — 20 cm.

c) Zszywanie geowtdkniny powinno odbywaie za pomog specjalnychgcznych maszyn
do szycia.
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6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT - Ces¢ ogblna

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Wykonawca powinien sprawdzéwiadectwo dopuszczenia geowtokniny do stosowania w
budownictwie drogowym na podstawie posiadania zn@i dla geowtokniny. Wygd
geowtokniny naley ocené wizualnie, pasma powinny bybez uszkodze o rOwnomiernej
strukturze uktadu witokien. Odchyiki szerdgko nie powinny przekracza+2% wymiaru
nominalnego. Szeroké pasma naley okreli¢ przez pomiar bezpeedni z doktadnécia do
1 cm, wykonany co 10 mb rolki geowtokniny.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie uktadania warstwy geowtdkniny rigié&ontrolowa:

a) zgodnd¢ oznaczenia poszczegolnych pasm z d&rgymi w dokumentacji projektowej,

b) réwnas¢ warstwy,

c) wielkos¢ zaktadu przylegtych warstw i sposob ialbzenia,

d) zamocowanie warstwy do podk gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowej.

Ponadto naley stwierdzé, czy nie naspito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowldkningyta do wykonania warstwy separacyjno-
filtracyjnej lub ochronnej nie powinny migakich uszkodze
W przypadkach watpliwych oraz na polecenie igniera naley pobra probke geowtdkniny
I przeprowadz badania w zakresie podanym w p. 2.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podan&WO0 - cezs¢ ogdlna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy utozenia geowtékniny jest 1 fijmetr kwadratowy].

8. Odbidr robot

Odbiér utazenia geowtdkniny podlega zasadom odbioru roboétkzgadych i ulegajcych
zakryciu oraz odbioru kawowego. Odbior geowtdkniny przed przysieniem do zasypania
powinien by dokonany przez inspektora nadzoru oraz wpisanydziennika budowy.
Odbior powinien polegana sprawdzeniu zgodém z rysunkami oraz postanowieniami
niniejszej specyfikacji. Odbior powinien obejmaiva
- prawidtowa¢ zakotwienia,
- sprawdzenie jak@i wykonania paiczen.
Warstwa geokompozytu podlega odbiorowi robot zgadsech i ulegajcych zakryciu.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnai
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano WST - czs¢ ogblna

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Podstaw ptatngci stanowi cena jednostkowa za 1 geowtkniny.
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Cena obejmuje:
- dostarczenie materiatu,
- ulozenie i zamocowanie geowtdkniny na przygotowanymiqmad

10 Przepisy zwazane
Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldowch (Dz. U. z 2004 r., Nr 92,
poz. 881),

2. Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie o@gogindgci (Dz. U. z 2002 r., Nr 166,
p0z.1360, z pMmiejszymi zmianami),

3. PN-EN 918:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - AWgczanie wytrzymakoi
na dynamiczne przebicie (metoda spaajo staka)
4. PN-EN 965:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewnyznaczanie masy
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SST 5. DARNIOWANIE, HUMUSOWANIE | OBSIEW

1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechnigZ88T)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngywmagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonaniem robot wykoezeniowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwzanych z inwestygjwymieniory w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot olgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu
umocnieé przez humusowanie z obsianiem oraz darniowaniejinoup:
— humusowanie skarp i korony z obsianiem,
— darniowanie skarp z humusem.

1.4. Okr&lenia podstawowe

Humusowanie —zespét czynnii przygotowuacych powierzchrmi gruntu, obejmujcy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi agwej z jej grabieniem
i dogeszczeniem.

Darniowanie — zespoOt czynnii przygotowujcych powierzchri gruntu, obejmujcy
umocnienie skarp darmwraz z przybiciem kotkami drewnianymi.

Darnina — ptat lub td&ma wierzchniej warstwy gleby, przéroctej i zwiazanej korzeniami
roslinnosci trawiastej lub turzycowo — trawiaste;.

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowgkujacymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygeze robo6t podano 8T 0 - Cezs¢ ogblna

2. Materiaty
2.1. Warunki og0lne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatéw, ich pozyskiiaa sktadowania podano
w ST 0 — Cz¢ ogblna

2.2. Humus
Humus do humusowania skarp zakulpib wykorzysté miejscowy jgli taki wystepuje.

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca s} stosowd mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigje wymagania
PN-R-65023 i PN-B-12074.

2.4. Darnina
Darnina powinna byw pasach o szeroka okoto 0,30 metra lub w kwadratach o dt&go
boku okoto 0,30 metra. Grubbdarniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.
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Nalezy dazy¢ do jak najszybszego zycia zakupionej darniny. deli darnina przed
wykorzystaniem musi kiy sktadowana, to zalecagsjej roztazenie na gruncie rodzimym.
Jezeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to naky ja magazynowa w regularnych

pryzmach. W porze rozwoju §iin darnirg nalezy skladow& w warstwach traw do dotu.

W pozostatym okresie darrimalezy sktadow& warstwami na przemian trawdo goéry

i trawa do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowariée powinien przekracza
4 tygodni. Do darniowania skarp ur@ wykorzysta rowniez darnirg miejscovd.

3. Sprzet
3.1. Ogolne warunki stosowania spgte
Ogodlne warunki stosowania spta podano WST 0 - Czs¢ ogdlna

3.2. Spret do wykonania robo6t
Do wykonania robot naky stosowa sprz:t przeznaczony do wykonania zamierzonych
robot.

4. Transport
4.1. Warunki ogolne transportu
Ogodlne warunki transportu podanoS¥ 0 - Cgs¢ ogolna

4.2. Transport materiatow

Transport humusu nze by wykonany dowolnymgrodkami transportu, wybranymi przez
Wykonawe. Nasiona traw podczas transportu powinny blgronione przed zawilgoceniem.
Darnirg nalery przewozé dowolnymisrodkami transportu wybranymi przez Wykonawc

5. Wykonanie robo6t
5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogodlne warunki wykonania robot podandi 0 - Cesé¢ ogodlna

5.2. Humusowanie

Przed przysipieniem do humusowania skarp lub terenu, jego paeimia powinna
odpowiadé wymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowej i SST. Wykonawca
przykryje powierzchnie warstwgrubagci 5 cm. Warstw ziemi ralinnej naley lekko
zag:sci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie traw

Obsianie powierzchni terenu trawpowinno by przeprowadzone w odpowiednich
warunkach atmosferycznych - w okresie wiosny lubigei. Ziarna trawy powinny Igy
réownomiernie rozsypane na powierzchni terenu Wykaaapowinien podi wszelkiesrodki,
aby zapewrd prawidtowy rozwdj ziaren trawy po ich wysianiu.
W okresie suszy natg systematycznie zraszaodh obsiaa powierzchng zahumusowan
5.3. Darniowanie

Przed przysipieniem do darniowania skarp, ich powierzchnia pma odpowiada
wymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowej i ST. Darniowarsiearp wykonéa na
ptask z przybiciem ptatéw darni kotkami drewnianymmirewna opatowego lub odpadowego.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano VBT 0 - Ces¢ ogolna
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6.2. Kontrola jak@ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jagkowykonanych robét i ich zgodéa z ST, oraz
na sprawdzeniu daty #aosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie panaigtych miejsc nie powinna ldywicksza ni
2 % powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar pgpedych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 nf. Na zardnictej powierzchni nie magwyskpowa: wyztobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jak@ci darniowania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robot i ich zgodsa z SST.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podan&WO0 - Czs¢ ogdlna

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest:
- 1 n? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni terenwzegr humusowanie
z obsianiem,
- 1 nf (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni skarpegrdarniowanie.

8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robét podanoSWw 0 - Cgs¢ ogdlna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie z ST, Dokumentaéjrojektowa i poleceniami Inspektora nadzoruzgé
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkiay wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatnai
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano wST 0 - Ces¢ ogolna

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni terdob skarp przez
humusowanie i obsianie obejmuije:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie humusu i mieszanki traw (zakup hunosieszanki traw),
- wbudowanie materiatow,
- konserwagj i pieleggnacg umocnié.
Cena 1r (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni skargez darniowanie
obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie ptatow darni,
- darniowanie skarp z przybiciem kotkami.

10. Przepisy zwazane

1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasionglirorolniczych
2. PN-B-12082:1996 Darnina
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