Przedmiar robot

Awaryjne udroznienie odcinka ujSciowego Kanalu Bylice w km

Lokalizacja: gmina Grzegorzew/gmina Kolo

0+000-6+500

(nazwa obiektu, rodzaju robdt)

(kod - miejscowosc)

Lp. Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
ustalenia miary
1. Awaryjne udroznienie odcinka ujsciowego Kanalu Bylice w km 0+000-6+500
[ 2 3 4 5
wg nakladow Wykoszenie recznie porostow gestych twardych ze skarp m2 | 39 000,00
rzeczowych Charakterystyka Robot: km - 0+000- 6+500 (6500x [3+3] =39000 m )
KNR krotnosé= 1.00
15-010114-04-050
analog
wg nakladow Wygrabianie wykoszonych porostow ze skarp o m2| 39 000,00
rzeczowych szerokosci ponad 2,0 m
KNR
15-010115-02-050
analog
wg nakladow Mechaniczne hakowanie dna cieku w km 0+000-6+500 m2| 19 500,00
rzeczowych Charakterysryka Robot: -km 0+000- 6+500 (6500mb X 3,0 =19500IT12)
kalkulacja wlasna | krotmesé=1.00
wg nakladow Mechaniczne rozdrobnienie porostéw z dna i skarp m2| 26 000,00
rzeczowych mulczerem na ciggniku
KNR Charakterystyka Robot: 6500x4=26000m2
15-010114-09 krotnosé= 1,00
analog
wg nakiadow Regczne wycigcie krzakdw o poroscie srednio gestym ha 0,30
rzeczowych Charakterystyka Robdt: - km 0+000 - 16+550
kalkulacja wlasna | krotnosé= 1,00
wg nakladow Oczyszczenie terenu po wycieciu krzakéw poprzez ha 0,30
rzeczowych rozdrobnienie krzakéw i galezi przy pomocy rebaka
kalkulacja wiasna | krotnosé= 1,00
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