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 DANE TECHNICZNE 

Zasilanie  24VDC/24VAC 

 
 
 
 

 

Interface  
dwuprzewodowa 

 100 mA   

Temp. pracy  -25o oC  Modbus RTU slave 

 Szyna DIN 35 mm  do 1200 m 

Obudowa    EEPROM 

Wymiary  X:22,5mm; Y:101mm; 
Z:120mm; 

Programowanie  DIPSwitch: adres slave i 
 

Zasilanie LVDT  2 Vrms, 5 kHz  

  1 Vrms 

Czujnik temperatury  rezystancyjny np.KTY210 

 
analogowe 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 
  

 
 

 
 

     

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
  

 

 Adres slave        
 00000001 xx            #1 

00000010 xx            #2 
............ ............ 
11111111 xx           #255 

xxxxxxxx   00         9600 
xxxxxxxx   01       19200 
xxxxxxxx   10       38400 
xxxxxxxx   11       57600 

     

 
- Input: 

 
 Nr rejestru    
 30003 

30004 
30005 
30010 
30011 
30006 

 
 

pr (rej 30004/rej 30
w 0.01% 

 
-210 

pomiar dla zakresu -10000 do 10000 

 
 

          

 

Zasilanie 

RS485 

 
analogowe 

 

 

OUT - 

OUT + 

 

   

VIN2 VIN1 VIN2 VIN1 

 

Uzwojenie pierwotne  

ekran 

uziemienie 

Rezystancyjny czujnik 
temperatury 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

B(-) A(+) 



Procedura kalibracji czujnika przemieszczenia.  Kalibracja 3-  
1. Uruchomienie trybu kalibracja:   
  Tryb kalibracji zostanie zasygnalizowany diodami LED  
2. Kalibracja punktu 10000: 
  Koniec kalibracji tego punktu jest sygnalizowany 2 

 
3.  Kalibracja punktu 0: 
  Koniec kalibracji tego punktu jest sygnalizowany 3 

 
4. Kalibracja punktu -10000: 
  

 .  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

20 mA, punkt -10000 odpowiada 4 mA, a punkt 10000 odpowiednio  20 mA.  Dla wzmacniacza 
10 V, punkt -10000 odpowiada 0 V, a punkt 10000 odpowiednio 10 V. 

  

 

 

 

 

 

 

Sygnalizacja zasilania 

Sygnalizacja komunikacji RS485 

Dioda sygnalizacyjna 1  

Dioda sygnalizacyjna 1  
 

Przycisk kalibracja         -10000 
 
Przycisk kalibracja                 0 
 
Przycisk kalibracja          10000 
 


