Przedmiar robot

Podstawa naktadu, opis pozycji, wyliczenie ilosci robot
Roboty utrzymaniowe na potoku Debownica (lwinka) w km 0+000 - 5+600

llosS¢

Krot.

J.m.

1 Ustugi - Wykaszanie roslin z dna i brzegow; rozbiorka przetamowan

1.1 Wykaszanie roslin z dna i brzegow w km 2+500 - 3+100 w m. Debowiec; gmina: Debowiec; powiat: jasielski

1.1.1 KNR 1501/114/4
Wykoszenie porostow, recznie ze skarp, porost gesty, twardy - wykoszenie skarp w km 2+600 - 3+100. Powierzchnia
koszenia = 2,50 m x 500,00 m x 2 = 2500,00 m2

2 500

m2

1.1.2 KNR 1501/115/2
Wygrabianie wykoszonych porostow oraz usuwanie kozucha roslin ptywajacych | porostow roslin korzenigcych sie,
Wygrabianie wykoszonych porostow ze skarp, szerokosc skarpy ponad 2,0'm

2 500

m2

1.1.3 KNR 201/109/1
Reczne scinanie | karczowanie, zagajniki geste; Powierzchnia karczowania w km 2+500 - 2+800 = 300,00 x 2,00 m =
600,00 m2

0,06

ha

1.1.4 KNR 201/111/4
Oczyszczenie terenu z pozostatosci po wykarczowaniu, drobne gatezie, korzenie i kora bez wrzosu z wywiezieniem

600

m2

1.1.5 KNR 201/201/2
Roboty ziemne koparkami przedsiebiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi do 1 'km,
koparka 0,15'm3, grunt kategorii lll. Usuwanie przeszkod blokujgcych swobodny sptyw wod potoku - rozbiorka tam

bobrowych. Objetosc¢ robot w km 2+700 = 5,00 m x 1,00 m x 2,50 m = 12,50 m3; Objetosc¢ robot w km 2+500 = 5,00 m

X1,00mx1,50m=7,50 m3

20

m3



