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Zatacznik nr 2 do zapytania ofertowego KR.R0Z.2711.72.2023

Opis przedmiotu zamodwienia

» Remont zasuw na Pompowni nr 4”

1) Roboty zlokalizowane s3:
Pompownia nr 4 ul. Starowiejska w Zarzeczu, gm. todygowice, pow. zywiecki, woj. slgskie.
W ramach prac nalezy wykonac:
. Demontaz zabudowanego uktadu zasuwy: zasuwa S$cienna Multivalve typu MV-ZN
650x650x2850%x650%x900 +, napedu Auma SA 07.6 zamknij/otworz z tandemowymi krancowkami i
momentdéwkami, kolumienka napedu.
° Zakup i montaz uszkodzonych czesci: naped Auma SA 07.6, wymiana kompletu fozysk wraz z
czesciami dla jednej zastawki, wymiana nakretki wrzeciona, wymiana wrzeciona zastawki wymiana
podstawy napedu.
° Przeglad i serwis pozostatych uktadéw pompowych - kontrola wizualna stanu technicznego
poszczegblnych elementéw zastawki (rama, $lizgi, wrzeciono, nakretka wrzeciona, zawieradto,
podstawa napedu, uszczelnienia, itp.), kontrola pracy zastawki - petne zamkniecie/otwarcie zastawki,
kontrola pracy napedu zastawki (sprawdzenie ustawien wytgcznikbw momentowych, sprawdzenie
ustawien wytgcznikéw drogowych, sprawdzenie rejestru btedéw, sprawdzenie rzeczywistych wartosci
podczas pracy, w razie koniecznoSci ponowna parametryzacja wszystkich ustawien, uzupetnienie
smaru w podstawie napedu, kontrola tozysk podstawy napedu, smarowanie wrzeciona i nakretki
. Przeglad i serwis automatyki, uktadu sterowania i monitoringu catego uktadu pompowego -
6 szt. pomp
Dostawa czesci zgodna z DTR producentéw urzgdzen, Zamawiajgcy nie dopuszcza stosowania
zamiennikéw niezgodnych z DTR producenta.
2) Szczegdtowy wykaz robot okresla kosztorys ofertowy.
3) Wykaz robdt uwzglednionych.
S3 to roboty, ktérych wykonanie nalezy do zobowigzan kontraktowych Wykonawcy, mieszczace sie w
cenie asortymentéw robdt:
Roboty przygotowawcze dla potrzeb wykonania robot,
Dziatania ochronne i zapobiegawcze stosownie do wymagan BHP,
Ochrona przed zniszczeniem wykonywanych robdt,
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Urzadzenie i likwidacja zaplecza prac.

Opis robét dot. zakresu przeglad i serwis automatyki, uktadu sterowania i monitoringu catego
uktadu pompowego”

Na pompowni P4 zabudowany jest uktad monitoringu i sterowania pracg obiektu w oparciu o
sterowniki PLC firmy Mitsubishi serii Fx. System nadzorowany jest przez stacje operatorskie z
oprogramowaniem MAPS SCADA prod. Mitsubishi. Stacje operatorskie zabudowane s3 na
pompowniach: P2Bis, P3bis oraz P4. Na pompowni P2BIS w Zywcu zabudowana jest stacja
operatorska nadzorujacg prace elektronicznych systemdw zainstalowanych na pompowniach P1, P2,
P3, P3BIS P2BIS, P4. Stacje operatorskie zabudowane w pompowni P2BIS, P1, P3BIS, P4 umozliwiajg
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ponadto sterowanie urzadzeniami zabudowanymi na pompowniach. Sterowanie to moze odbywa¢d
sie w trybie recznym lub automatycznym - realizowanym w zaleznosci od poziomu wody w rzgpiu.
Gtéwna komunikacja miedzy obiektami zrealizowana jest w oparciu o sie¢ Wireless Lan. Szkielet sieci
komunikacyjnej udostepnia dwa kanaty transmisji danych: podstawowy wykorzystujgcy tgcze
radiowe Wi-Fi oraz rezerwowy kanat komunikacyjny- radiowy, wykorzystujacy przydzielong przez UKE
czestotliwosé. W systemie transmitowane sg dane z ukfadéw sterowania i monitoringu pracy
urzadzen poszczegoélnych pompowni oraz z systemow monitoringu wizyjnego.

Zakres prac do wykonania.

W ramach robét nalezy:

- wykonac przeglad systemu monitoringu i sterowania zabudowanego na P4,
- zdiagnozowac przyczyne niewtasciwej pracy uktadéw pompowych,

- przywrécic¢ poprawne dziatanie systemu,

- zdiagnozowad przyczyne usterek transmisji danych z pompowni P3 i P3Bis,
- przeprowadzi¢ testy dziatania uktadu sterownia i monitoringu,

W ramach przegladu systemu monitoringu sterowania i monitoringu nalezy — wyczysci¢ szafe
sterownika PLC, wyczyscic¢ stacje operatorskg, wymieni¢ wentylatory w stacji operatorskiej oraz szafie
PLC, sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania oprogramowanie sterownika, sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania
oprogramowanie stacji operatorskiej.

Ogodlne wymagania dotyczace robot.

1. Zamawiajgcy informuje, ze nie posiada koddw Zrdédtowych oprogramowania sterownikéw i stacji
operatorskich,

2. Wykonawca powinien dysponowac oprogramowaniem narzedziowym umozliwiajgcym prace ze
sterownikami PLC firmy Mitsubishi,

3. Nie dopuszcza sie zmian w oprogramowaniu stacji operatorskich i sterownikdw, majgcych wptyw
na funkcjonalnos¢ pracy systemu monitoringu i sterowania pracg obiektu,

4. Po wykonaniu prac, wykonawca powinien sprawdzi¢ poprawnos$é dziatania catego systemu czy
wykonane prace nie wprowadzity zaktdcen w dziataniu innych uktadéw i obiektow,

5. Wykonawca jest zobowigzany do wykonania wszystkich prac wymienionych w niniejszej
specyfikacji. Niezaleznie od powyzszego Wykonawca jest obowigzany do uzyskania dobrego rezultatu
koncowego. Wszelkie niezgodnosci, ewentualne braki lub niezgodnosci interpretacyjne dokumentacji
w zakresie instalacji nalezy uzgadniaé z Inwestorem,

6. Przed przekazaniem systemu do uzytku Inwestorowi nalezy przeprowadzi¢ kontrole oraz testy
obejmujace wizualng i funkcjonalng kontrole wszystkich czesci instalacji systemu,

7. Wykonawca prac powinien posiada¢ doswiadczenie w wykonywaniu robét o charakterze zgodnym
z zamoéwieniem oraz powinien posiada¢ znajomos¢ dziatania i obstugi systemédw monitoringu i
sterowania opartych na sterownikach PLC oraz oprogramowaniu typu SCADA,

8. Wykonawca po wykonaniu prac przekaze zamawiajgcemu hasta, kody dostepu do aplikacji,
urzadzen programowalnych, sterownikbw — w tym hasta petnego dostepu tj. umozliwiajgce
uzytkownikowi wykonywanie dowolnych zmian i modyfikacji,

9. Wykonawca jest zobowigzany uzyskaé akceptacje Zamawiajgcego na kazde oprogramowanie jakie
zamierza zainstalowac na stacji operatorskiej.



