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Przedmiar robot

Nr | Podstawa | Opis robot 'dm  llosé
Kosztorys 'Roboty utrzymaniowe zbiornika wodnego Mytycze w km 0+000 +2+160; 4+960 +5+380
1 | Element Réb_oTy_utrzymamowe zbiornika wodnego Mytycze w km  0+000 +2+160; 4+960 +5+380 @ ; N
1.1 Kalkulac]éﬁh' [Mechaniczne wykoszenie porostow z korony grobli | czesci skarpy odwodnej i odpowietrzne, !
|ndyw1dualna ciggnik kotowy z kosiarkg bijakowg w km 0+000 +2+160; 4+960 = +5+380 m2 . 17 040
1.2 KNR 1501/114/4 Reczne wykoszeme porostow gestych twardych ze skarpy OdWOdl"lEj i odpometrznej w km i
10+000 +2+160 _i.m?_L 8 040
1.3 KNR 1501/1 15/8|Usuwan|e (hakowanle) roslin korzenlqcych sie, powierzchnia lustra wody do 60 % UJQCIE I .
'spustowe na Ciek F — 100 m2 m2 | 100
1.4 KNR 1501/114/4 Wykoszenie porostow recznie ze skarp, porost gegsty twardy Ujeme spustowe na we na Ciek F m2 200!
1.5 |KNR201/103/1 ‘(Podcmame pita mechaniczng zwisajgcych gatezi i konaréw, ktére utrudniajg poruszanie sie ‘
|ana|og|a po koronie grobli szt | 20
1.6 SEK601/402/4 Mechaniczne rozdrabnianie podc:etych konaréw i gatezi do Fi’ 22,5°cm mp—;_ 7,00
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