Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
dla zadania:

Remont Sluzy matej - stopien wodny Zawada. Etap lIl.



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

Ogolna Specyfikacja Techniczna [OST]
OST - Ogodlna Specyfikacja Techniczna

1. Okreslenie przedmiotu zamdéwienia
1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdélna przedsiewziecia
Rodzaj przedsiewziecia - Kod CPV: 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodne;j.
Nazwa przedsiewziecia: Remont sluzy matej - stopien wodny Zawada. Etap lil.
Lokalizacja przedsiewziecia: gm. Popieléw, pow. Opole, woj.opolskie, dz.geod.294/43 obreb Popieldw.
1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1) Zamawiajgcy: Panstwowe Gospodarstwo Wodne Wody Polskie z siedzibg w Warszawie 00-848
Warszawa ul. Zelazna 59a w imienu ktérego dziata Regionalny Zarzad Gospodarki Wodnej w Gliwicach,
44-100 Gliwice, ul. Sienkiewicza 2
2) Instytucja finansujgca inwestycje: j.w.
3) Organ nadzoru budowlanego: Wojewddzki Inspektorat Nadzoru Budowlanego w Opolu
4) Wykonawca: wytoniony w drodze przetargu
5) Zarzadzajacy realizacjg umowy: PGW Wody Polskie Zarzad Zlewni w Opolu ul. Odrowgzéw 2 45-089
Opole
1.3. Charakterystyka przedsiewziecia
1.3.1. Ogdlny zakres robot
W ramach remontu przewiduje sie:
1. Usuniecie rumowiska z awanportu gornego oraz komory $luzy matej
2. Wykonanie nowych oktadzin z cegty klinkierowe] na podestach przy wrotach na gtowie
gornej
3. Uzupetnienie ubytkéw i spoinowania oktadzin klinkierowych $cian w obrebie komoér
mechanizméw zamknieé¢ kanatéw obiegowych na gtowy gérnej i gtowy dolnej
Naprawe naroza na lewej gtowie gérnej
Wykonanie chodnika z kostki brukowej wzdtuz prawego peronu sluzy
Wymiana obarierowania na gtowach gornej i dolnej
Wykonanie nowego, lewostronnego oswietlenia komory sluzy
Wykonanie napedéw mechanicznych wrét wraz z ich zasilaniem w energie elektryczng i
sterowaniem
9. Roboty antykorozyjne na wrotach gérnych i dolnych
10.Wymiana fragmentu uszczelnienia wrét dolnych
1.3.2. Zakres robot przewidziany do wykonania w poszczegolnych zadaniach i obiektach j.w.
1.4. Dokumentacja techniczna okreslajgca przedmiot zamoéwienia i stanowigca podstawe do realizacji
robét
1.4.1. Spis rysunkéw wykonawczych:
- Plan orientacyjny -rys.nr 1
- Lokalizacja $luzy matej —rys nr 2
- Zawada rzut poziomy $luzy matej — rys nr8
- Zawada przekroje poprzeczne $luzy matej—rys nr 9
- Zawada przekréj podtuzny Sluzy matej —rys. nr 10
- Konstrukcja poreczy ochronnych —rys. S-3
- Odbudowa sciany z cegty klinkierowej — rys. nr 3
- Konstrukcja chodnikéw —rys. nr D-1
- Zawada — adapter napedu elektrycznego - rys. 1-15
- Schemat modernizacji $luzy wodnej
- L:istwa palczata - rys. nr 3-15
- Schemat zasilania wrét GG-GD —rys. nr 1
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- Schemat sterowania wrotami - rys. nr 2

- Schemat sterowania wrotami —rys. nr 3

- Schemat sterowania wrotami —rys. nr 4

- Schemat sterowania wrotami - rys. nr5

- obwody sygnalizacyjne —rys. nr 6

- Obwody sygnalizacyjne TG —rys. nr 7

- Obwody sterownicze i sygnalizacyjne TD —rys. nr 8
- Szafa zasilajgco sterownicza TGG —rys. nr 9
- Szafa sterownicza TGD —rys. nr 10

- schemat pofaczen kablowych —rys. nr 11

- Schemat potaczen napedéw - rys. nr 12

1.4.2. Spis szczegotowych specyfikacji technicznych:

SST — 1 Prace geodezyjne

SST — 2 Roboty rozbidrkowe

SST — 3 Roboty ziemne — wykopy i zasypy

SST — 4 Czyszczenie i malowanie elementéw stalowych

SST — 5 Elementy i konstrukcje stalowe

SST — 6 Chodnik z kostli betonowej Polbruk

SST — 7 Zasilania i sterowania napedami wroét

SST — 8 Wykonanie lewostronnego oswietlenie $luzy

SST- 9 Roboty pogtebiarskie

SST - 10 Konstrukcje murowe z cegty klinkierowej

SST - 11 Wymiana uszczelnienia wrét

1.4.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg techniczng

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg kontraktows i techniczng,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywac wszystkie roboty scisle wedtug otrzymanej dokumentacji
technicznej. Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sie, ze dokumentacja projektowa dostarczona
przez zamawiajgcego wymaga uzupetnied wykonawca przygotuje na wtasny koszt niezbedne rysunki
i przedtozy je w dwdch kopiach do akceptacji zarzagdzajgcemu realizacjg umowy.

1.5. Definicje i skréoty

Definicje :

Ponizej podaje sie podstawowe definicje uzywane w dokumentach wchodzgcych w sktad wszystkich
czesci umowy. Oprocz tego w rozdziatach dotyczacych specyfikacji technicznych i wycenionego wykazu
elementow rozliczeniowych, podano definicje dotyczgce bezposredniego wykonywania i rozliczen robot.
1.5.1 Cena umowna jest to podane w umowie wynagrodzenie wykonawcy za wykonanie przedmiotu
umowy wraz z usunieciem wad ujawnionych przy odbiorze w okresie rekojmi oraz w okresie gwarancji
jakosci.

1.5.2 Data rozpoczecia jest to data podana w IPU, w ktérej wykonawca ma rozpocza¢ realizacje robot.
1.5.3 Data zakonczenia jest to faktyczna data zakoriczenia robot, stwierdzona zapisem kierownika
budowy w dzienniku budowy, potwierdzona nastepnie ustaleniami protokotu odbioru korncowego.

1.5.4 Dokumentacja projektowa zamawiajacego jest to projekt wykonawczy wraz ze specyfikacjami
technicznymi oraz ewentualnie rysunki, obliczenia i inne dokumenty przygotowane przez
zamawiajgcego, bedace podstawg do obliczenia planowanych kosztow prac projektowych i planowanych
kosztow robot budowlanych stanowigcych podstawe okreslenia wartosci zamowienia, ktorego
przedmiotem jest zaprojektowanie i wykonanie robot budowlanych.

1.5.5 Dokumentacja projektowa wykonawcy obejmuje projekt wykonawczy tj. rysunki, obliczenia i inne
dokumenty przygotowane przez wykonawce w czasie trwania umowy

1.5.6 Inspektor nadzoru inwestorskiego jest to osoba ustanowiona przez Zamawiajgcego jako jego
przedstawiciel upowazniony do petnienia obowigzkow zgodnie z ustawg PB, w zakresie okreslonym
przez zarzadzajgcego w nadanym mu petnomocnictwie.

1.5.7 Kierownik zamawiajgcego jest to osoba lub organ uprawniony do zarzgdzania zamawiajgcym
i podejmowania decyzji w imieniu zamawiajgcego, w zrozumieniu ustawy PZP.
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1.5.8 Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.5.9 Nadzor autorski sg to czynnosci sprawowane przez autora projektu, polegajagce na sprawdzaniu
zgodnosci realizacji robot z dokumentacjg projektowg i uzgadnianiu mozliwosci wyprowadzania w razie
potrzeby rozwigzan zamiennych, zgodnie z ustawg PB.

1.5.10 Oferta wybranego wykonawcy jest to dokument przedtozony zamawiajagcemu przez wykonawce
W czasie postepowania w sprawie zamowienia publicznego, stanowiacy integralng czes¢ umowy.

1.5.11 Okres zgtaszania wad przez uzytkownika jest to podany w IPU okres, w ktorym moga by¢
zgtaszane wady do usuniecia przez wykonawce w ramach gwarancji jakosci oraz rekojmi za wady
fizyczne, udzielonej przez wykonawce.

1.5.12 Podwykonawca jest to osoba fizyczna lub prawna, ktora zawarta umowe z wykonawcy na
wykonanie czesci robot objetych umowa.

1.5.13 Roboty budowlane nalezy przez to rozumie¢ wykonanie robot budowlanych w zakresie podanym
W umowie.

1.5.14 Roboty tymczasowe nalezy przez to rozumiec zaprojektowane i wykonane przez wykonawce
roboty, ktore sg potrzebne do wykonania robot budowlanych w rozumieniu pkt. 1.14. oraz zostang
zdemontowane po zakonczeniu robot budowlanych.

1.5.15 Rozjemca jest to osoba powotana wspolnie przez zamawiajgcego i wykonawce do biezgcego,
polubownego rozstrzygania sporow.

1.5.16 Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot jest to zbior dokumentow, okreslajacych
zasady wykonania i odbioru robot w sposob pozwalajgcy na osiggniecie ich wymaganej jakosci, zwane
dalej specyfikacjami technicznymi.

1.5.17 Stawki prac dniowkowych sg to ustalone w umowie stawki robocizny, materiaty i sprzet,
pozwalajgce w razie potrzeby na indywidualne dokonanie wyceny kosztow elementow robot.

1.5.18 Szczegolne warunki umowy sg to zmiany i uzupetnienia zastosowane w stosunku do ogolnych
warunkow umowy, sformutowane w osobnym dokumencie stanowigcym integralng czes¢ umowy.
1.5.19 Swiadectwo usuniecia wad jest to dokument stwierdzajacy usuniecie wad, wystawiony przez
zarzgdzajgcego.

1.5.20 Swiadectwo zakoriczenia robot jest to dokument stwierdzajacy wykonanie przez wykonawce
wszystkich robot zgodnie z umowg, wystawiony przez zarzgdzajgcego.

1.5.21 Teren budowy jest to teren niezbedny do realizacji robot, okreslony w dokumentach
projektowych zamawiajgcego.

1.5.22 Termin zakonczenia robot jest to okreslona w IPU data, do ktorej wykonawca zobowigzany jest
zakonczy¢ wszystkie roboty objete umowa.

1.5.23 Wada polega na wykonaniu danych robot lub ich czesci niezgodnie z umowg, z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng lub z zasadami wiedzy techniczne;j.

1.5.24 Umowa jest to umowa zawarta pomiedzy zamawiajgcym i wykonawcg o zaprojektowanie
i wykonanie robot budowlanych w zamowieniu publicznym.

1.5.25 Wyceniony wykaz elementow rozliczeniowych oznacza wykaz czynnosci sporzadzony przez
wykonawce w oparciu o czynnos$ci podane w harmonogramie robot i finansowania, ktdry staje sie
integralng czescig umowy.

1.5.26 Wykonawca jest to okreslona w umowie strona, ktora podjeta sie wykonania robot.

1.5.27 Zabezpieczenie nalezytego wykonania umowy s3g to dokumenty lub kwota, o ktorych stanowi art.
148 ustawy PZP.

1.5.28 Zadanie jest to okreslona w IPU, samodzielna, wydzielona cze$¢ przedmiotu umowy.

1.5.29 Zamawiajacy jest to strona umowy w sprawie zamowienia publicznego, ktora dokonata wyboru
oferty wykonawcy.

1.5.30 Zarzadzajacy jest to okreslona w IPU osoba prawna lub fizyczna wyznaczona przez zamawiajgcego
do zarzadzania realizacja umowy i upowazniona do nadzorowania realizacji robot i administrowania
umowa w zakresie okreslonym w udzielonym mu petnomocnictwie.

Skroty :

BIOZ - Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

CPV - Wspolny stownik zamowien
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IPU - Istotne postanowienia umowy

KC - Kodeks cywilny

KPC - Kodeks postepowania cywilnego

KRS - Krajowy rejestr sgdowy

OST - Ogdlna specyfikacja techniczna

OWU - Ogdlne warunki umowy

PB - Prawo budowlane

PN - Polska norma

PZJ - Plan zapewnienia jakosci

PZP - Prawo zamowien publicznych

SIWZ - Specyfikacja istotnych warunkow zamowienia SST - Szczegotowa specyfikacja techniczna
SWU - Szczegolne warunki umowy

UZP - Urzad zamowien publicznych

WWER - Wyceniony wykaz elementow rozliczeniowych

WTWO Robdt Budowlano-montazowych — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych — Ministerstwo Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych — 1977 r

2. Prowadzenie robét

2.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robot oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét, za ich zgodnos$é
z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci,
projektu organizacji robot oraz poleceniami zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac;ji projektowej
lub przekazanymi na pi$mie przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot,
jesli wymagac tego bedzie zarzadzajgcego realizacjag umowy, zostang poprawione przez wykonawce na
wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zarzadzajgcego realizacja
umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktéry w razie
potrzeby bedzie stuzyt pomoca zarzadzajacemu realizacjg umowy przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych
wyznaczonych przez wykonawce.

Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez
wykonawce, zas w przypadku uszkodzenia lub usuniecia punktow przez personel wykonawcy, zostang
one zatozone ponownie na jego koszt, rowniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagajg ich
usuniecia. Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i bedzie
zobowigzany do przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow nalezy do obowigzkow wykonawcy
i uwaza sie, ze ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.

Decyzje zarzadzajgcego realizacjg umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym
i szczegdtowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru
robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajgcy realizacjg umowy uwzglednia wyniki badan materiatéw i
jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badain naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Wykonaweca zorganizuje staty nadzdr geotechniczny wraz z laboratorium geotechnicznym zapewniajgcy
m.in.odbidr podfoza gruntowego i kontrole jakosci gruntow wbudowywanych w nasypy oraz ich
wtasciwe wbudowanie i zageszczenie.

Polecenia zarzadzajgcego realizacjag umowy bedg wykonywane nie pozZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie wykonawca.
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2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy stanowi odcinek rzeki Odry w km 174,8 — $luza Zawada, gm. Popieléw, powiat Opole,
woj.opolskie, dz.geod.291/43 obreb Popieldw.

2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach okreslonych
w ogolnych warunkach umowy p.3.2.

W czasie przekazania terenu zamawiajgcy przekazuje wykonawcy:

1) dokumentacje techniczng okreslong w p.1

2) kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robdt do realizacji przez
zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot

2.2.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatéow i elementéw
wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robdt. Przez caty
ten okres urzadzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposob satysfakcjonujgcy zarzadzajacego
realizacjg umowy. Moze on wstrzymacé realizacje robdt jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca
zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji robdt wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe etc. zeby
zapewni¢ bezpieczenstwo ruchu. Wszystkie urzagdzenia zabezpieczajgce muszg byé zaakceptowane przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robot za utrzymanie wszystkich reperéw
i innych znakow geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia
do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpoczeciem robdt wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych uzytkownikéw
terenu w sposob ustalony z zarzadzajagcym realizacja umowy. Wykonawca umiesci, w miejscach
i ilosciach okreslonych przez zarzadzajgcego, tablice podajgce informacje o zawartej umowie zgodnie
z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.
2.2.4. Ochrona wtasnosci i urzagdzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i podziemnych urzadzen
znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociagi i kable etc.

Przed rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sg wiascicielami
instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
zamawiajgcego. Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie oznaczone
i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.

W przypadku gdy wystgpi koniecznos¢ przeniesienia instalacji i urzgdzen podziemnych w granicach placu
budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowac zarzadzajgcego realizacjg umowy o zamiarze
rozpoczecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zarzgdzajgcego realizacjia umowy o kazdym przypadkowym
uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspdtpracowat przy naprawie udzielajgc wszelkiej
mozliwej pomocy, ktora moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za powstanie jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego
dziatania, w instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajacego.

2.2.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znaé i stosowac sie do przepisow zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony s$rodowiska. W okresie realizacji, do czasu
zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie kroki zeby stosowad sie do przepisow i
normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan
szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub
innych czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

Przestrzegad nalezy zalecen i warunkdw dotyczgcych ochrony srodowiska zawartych w uzgodnieniach
i wydanych decyzjach.
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2.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzgdzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty
zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami BHP sg wliczone w cene umowna.
Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we
wszystkich urzadzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty
tatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkéw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry mogtby powstac¢ w okresie realizacji
robot lub zostat spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikow.

Uzycie materiatow, ktére wptywajg na trwate zmiany S$rodowiska i materiatdw emitujgcych
promieniowanie w ilo$ciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane.

Jakiekolwiek materiaty z odzysku lub pochodzgce z recyklingu i majace by¢ uzyte do robot muszg by¢
poswiadczone przez odpowiednie urzedy i wladze jako bezpieczne dla srodowiska. Materiaty, ktére sg
niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np.
materiaty pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze bedg spetnione wymagania techniczne
dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materialow Zamawiajgcy musi uzyskaé aprobate od
odpowiednich wtadz administracji panstwowej, jesli wymagaja tego odpowiednie przepisy.

2.3. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami

2.3.1. Przygotowanie dokumentow wchodzgcych w sktad projektu organizacji robot

W ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych robét, wykonawca
jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajagcemu realizacja umowy do akceptacji
nastepujgcych dokumentow:

1) projekt organizacji robot,

2) szczegotowy harmonogram robot i finansowania,

3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4) program zapewnienia jakosci.

2.3.2. Projekt organizacji robot

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposdb realizacji robot, w oparciu o
zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewnia realizacje robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajgcego realizacja umowy oraz
harmonogramem robot. Powinien zawierac:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot projekt zagospodarowania
zaplecza wykonawcy,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drodg,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos$é wykonania poszczegolnych elementéw robét.
Sugerowany podziat na etapy robét podano w projekcie wykonawczym.

2.3.3. Szczegdtowy harmonogram robét i finansowania

Szczegofowy harmonogram robdt i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajgce
z dokumentacji projektowej i ustaled zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy
w dziedzinie robét budowlanych i montazowych, kolejnos¢ robét oraz sposoby realizacji winny zapewnic
wykonanie robét w terminie okreslonym w umowie.

Na podstawie dyrektywnego harmonogramu robdt wykonawca przestawi zarzadzajgcemu realizacja
umowy do zatwierdzenia szczegdtowy harmonogram robot i pfatnosci, opracowany zgodnie
z wymaganiami warunkow umowy. Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach
tygodniowych proponowany postep robot w zakresie gtdwnych obiektow i zadan kontraktowych.
Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany w trakcie
realizacji robot.

2.3.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
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W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujacych przepiséw
i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac przygotowawczych
do realizacji robdt, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jest zobowigzany opracowad
i przedstawié do akceptacji zarzgdzajgcemu realizacjag umowy, program zapewnienia bezpieczerstwa
i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnié, zeby personel nie pracowat w warunkach, ktore sg
niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.

2.3.5. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$é robot. W tym celu przygotuje program zapewnienia
jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacjag umowy. Program zapewnienia jakosci
bedzie zawierat:

a) cze$c¢ ogdlng opisujaca:

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych roboét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wifasnego lub
wytypowanego do wykonania badan zleconych przez wykonawce), sposéb oraz forme gromadzenia
wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia mechanizmow sterujgcych, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob,

- forme przekazywania tych informacji zarzadzajacemu realizacjg umowy;

b) czes¢ szczegdtowq opisujacy dla kazdego asortymentu robat:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia do magazynowania i zatadunku materiatéw.

- sposob zabezpieczenia i ochrony materiatéw i urzadzeh przed utratg ich witasciwosci w czasie
transportu i przechowywania na budowie,

- sposbb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢ badan, pobieranie probek legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,

- wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegdlnych elementéw robdt,

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat 1ISO 9001 jest zobowigzany do opracowania programu
i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami certyfikatu

2.4. Dokumenty budowy

2.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujagcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy
na biezgco, zaréwno dla potrzeb zamawiajgcego jak i wykonawcy w okresie od chwili oficjalnego
przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezgco i powinny
odzwierciedlaé¢ postep robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkdw oraz stan techniczny i wszystkie
kwestie zwigzane z zarzgdzaniem budowa.

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku
chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajgc pustych miejsc miedzy nimi, w sposéb
uniemozliwiajgcy wprowadzanie poZniejszych dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny by¢ przejrzyscie
numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno wykonawce jak i zarzagdzajgcego realizacjg umowy.
W szczegolnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace informacje:

- data przejecia przez wykonawce placu budowy;

- dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajgcego;

- zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacja umowy dokumentow wymaganych w p.2.3.1,
przygotowanych przez wykonawce,

- daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegdlnych elementéw robot;

- postep robadt, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robot;

- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opoznien lub przerw w robotach

- komentarze i instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy;

- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robdot z polecenia
zarzadzajgcego realizacjag umowy
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- daty zgtoszenia robot do czesciowych i koncowych odbiorow oraz przyjecia, odrzucenia lub wykonania
robot zamiennych;

- wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;

- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji rob6t majgce wptyw na czasowe ich
ograniczenia lub spetnienia szczegdlnych wymagan wynikajgcych z warunkdéw klimatycznych;

- dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robdt, szczegdlnie
w odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;

- dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;

- dane na temat jakos$ci materiatéw, poboru prébek i wynikow badan z okre$leniem przez kogo zostaty
przeprowadzone i pobrane;

- wyniki poszczegélnych badan z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

- inne istotne informacje o postepie robot.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez wykonawce
powinny by¢ na biezgco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji zarzagdzajgcemu realizacjg umowy.
Wszystkie decyzje zarzadzajgcego realizacjg umowy, wpisane do dziennika budowy, muszg byc
podpisane przez przedstawiciela wykonawcy, ktory je akceptuje lub sie do nich odnosi.

Zarzadzajacy realizacjag umowy jest takze zobowigzany przedstawié¢ swoje stanowisko na temat kazdego
zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

2.4.2. Ksigzka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robot jest dokumentem, w ktorym rejestruje sie ilosSciowy postep kazdego elementu
realizowanych robot. Szczegétowe obmiary wykonanych robot robione sg na biezgco i zapisywane do
ksigzki obmiaru robot, wykorzystujgc opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce
przedmiarzze robdét, stanowigcy zatacznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentow wyszczegdlnionych w punktach 2.4.1 i 2.4.2, dokumenty budowy zawierajg tez:

a) Dokumenty wchodzgce w sktad umowy;

b) Pozwolenie na budowe lub prawomocne zgtoszenie robét

c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy;

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno - prawne;

e) Instrukcje zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie;

f) Protokoty odbioru robdét,

g) Opinie ekspertow i konsultantow,

h) Korespondencja dotyczaca budowy.

2.4.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we wtasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy bedg stale dostepne do wgladu zarzadzajgcego
realizacjg umowy oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde
zadanie.

2.5. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

2.5.1. Informacje ogolne

W trakcie trwania budowy i przed zakoriczeniem robot wykonawca jest zobowigzany do dostarczania na
polecenie zarzadzajgcego realizacja umowy nastepujacych dokumentow: Rysunki robocze, Aktualizacja
harmonogramu robot i finansowania, Dokumentacja powykonawcza, Instrukcja eksploatacji i
konserwacji urzadzen.

Dokumenty sktadane zarzadzajgcemu realizacja umowy winny by¢ wyraznie oznaczone nazwa
przedsiewziecia i zaadresowane nastepujgco: PGW Wody Polskie Zarzad Zlewni w Opolu ul.
Odrowgzow 2 45-089 Opole. Przedktadane dane winny by¢ na tyle szczegétowe, aby mozna byto ustali¢
ich zgodnos¢ z dokumentami wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie
harmonograméw, rysunkow roboczych, wykazow materiatow oraz procedur ztozonych lub
whnioskowanych przez wykonawce nie bedg miaty wptywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajgce stad
koszty ponoszone beda wytgcznie przez wykonawce.

2.5.2. Rysunki robocze
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Elementy, urzadzenia i materialy, dla ktorych zarzadzajacy realizacjy umowy wyda polecenie
przedtozenia wykazow, rysunkéw lub opisow nie bedg wykonywane, uzywane ani instalowane dopdki
nie otrzyma on niezbednych dokumentow oraz odpowiednio oznaczonych ostatecznych rysunkéw
roboczych. Zarzadzajacy realizacja umowy sprawdza rysunki jedynie w zakresie ogdlnych warunkéw
projektowania i w zadnym przypadku nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za omytki lub braki
w nich zawarte.

Zarzadzajacy realizacjg umowy zajmie sie przedtozonymi materiatami mozliwie jak najszybciej, zatwierdzi
i przekaze je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie. Zwioka wynikajaca z ewentualnej
koniecznos$ci ponownego sktadania dokumentéw nie powoduje przedtuzenia terminow okreslonych
W umowie.

Wykonawca przedktada zarzadzajgcemu realizacja umowy do sprawdzenia po dwa (2) egzemplarze
wszystkich dokumentow w formacie A4 lub A3. W przypadku wiekszych rysunkéw, ktére nie mogg by¢
tatwo reprodukowane przy uzyciu standardowej kserokopiarki, wykonawca ztozy dwie (2) kopie
dokumentu lub dostarczy jego zapis w formie elektronicznej. Rysunki robocze bedg przedktadane
zarzadzajgcemu realizacja umowy w odpowiednim terminie tak, by zapewni¢ mu nie mniej niz 20
zwyktych dni roboczych na ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkow roboczych elementow i urzadzen wspdtzaleznych ze sobg, nalezy koordynowac
w taki sposob, aby zarzadzajacy realizacjg umowy otrzymat wszystkie rysunki na czas tak, zeby mogt
poza przeanalizowaniem poszczegolnych elementow, dokonaé przegladu ich wzajemnych powigzan.
Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawiera¢ wszelkie niezbedne
informacje, w tym dokfadne oznaczenie elementéw w odniesieniu do projektu wykonawczego
i szczegotowych specyfikacji technicznych. Sktadanym dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢
pismo przewodnie, zawierajgce nastepujgce informacje:

1) Nazwa inwestycji

2) Nr umowy

3) llos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu

4) Tytut dokumentu

5) Numer dokumentu lub rysunku

6) Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy

7) Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktorym omowione jest dane urzadzenie, lub element

8) Data przekazania

O ile zarzadzajacy realizacja umowy nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane bedag przez
wykonawce, ktory potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku roboczym, lub
w inny uzgodniony sposob, ze sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzit oraz, ze roboty w nich
przedstawione sg zgodne z warunkami umowy i zostaty sprawdzone pod wzgledem wymiarow i
powigzan z wszelkimi innymi elementami. Zarzadzajacy realizacja umowy, w uzasadnionych
przypadkach, moze wymagac akceptacji sktadanych dokumentow przez nadzor autorski.

2.5.3. Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejnosé robét
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okreslonym w umowie i zgodnie z
wymaganiami zawartymi w p. 2.3.3. Wykonawca we wstepnej fazie robot przestawia do zatwierdzenia
szczeg6towy harmonogram robot i finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten
w miare postepu robot moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i zaczyna obowigzywaé po
zatwierdzeniu przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

2.5.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian materiatéw,
urzadzen, lokalizacji i wielkosci robdt. Zmiany te nalezy rejestrowac na komplecie rysunkow, wytgcznie
na to przeznaczonych. Wykonawca winien przedktadaé zarzadzajgcemu realizacjg umowy aktualizowane
na biezgco rysunki powykonawcze co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i
sprawdzenia. Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany zarzgdzajgcemu
realizacjg umowy.

2.5.5. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robot, po trzy egzemplarze kompletnych instrukcji w
zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzgdzenia oraz systemu mechanicznego, elektrycznego
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lub elektronicznego. O wymogu tym zostang poinformowani ich producenci i/lub dostawcy zas
wynikajgce stad koszty zostang uwzglednione w koszcie dostarczenia urzadzenia lub systemu. Instrukcje
te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem pfatnosci dla wykonawcy za wykonane roboty
przekraczajace poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stwierdzone przez zarzgdzajgcego realizacjg
w dostarczonych instrukcjach zostang uzupetnione przez wykonawce w ciggu 30 dni kalendarzowych
nastepujacych po zawiadomieniu przez zarzadzajgcego realizacjg umowy o stwierdzonych brakach.
Kazda instrukcja powinna zawiera¢ m.in. nastepujgce informacje:

. Strona tytutowa zawierajaca: tytut instrukcji, nazwe inwestycji, date wykonania urzadzenia

. Spis tresci

. Informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy i kontakt, nr telefonu, petny adres pocztowy

. Gwarancje producenta

. Wykresy i ilustracje

. Szczegotowy opis funkcji kazdego gtownego elementu sktadowego uktadu

. Dane o osiggach i wielkosci nominalne

. Instrukcje instalacyjne

. Procedura rozruchu

10. Wtasciwa regulacja

11. Procedury testowania

12. Zasady eksploatacji

13. Instrukcja wytgczania z eksploatacji

14. Instrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek

15. Srodki ostroznosci

16. Instrukcje dotyczace konserwacji i naprawy winny zawieraé szczegétowe rysunki montazowe
z numerami czesci, wykazami czesci, instrukcjami odnosnie zamawiania czesci zamiennych, wraz
z kompletng instrukcjg konserwacji zachowawczej niezbednej do utrzymania dobrego stanu i trwatosci
urzadzen

17. Instrukcje odnos$nie smarowania, z wykazem punktow, ktore nalezy smarowaé lub naoliwié,
zalecanymi rodzajami, klasg i zakresem temperatur smardw i zalecang czestotliwoscig smarowania

18. Wykaz zalecanych czesci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego przedstawiciela
producenta

19. Wykaz ustawien przekaznikow elektrycznych oraz nastawien przetgcznikow sterujgcych
i alarmowych

20. Schemat potaczen elektrycznych dostarczonych urzadzen, w tym uktadow sterujgcych
i oSwietleniowych.

Instrukcje muszg by¢é kompletne i uwzgledniaé cato$¢ urzadzenia, uktadow sterujgcych, akcesoriow
i elementow dodatkowych.
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3. Zarzadzajacy realizacja umowy

Zarzadzajacy realizacjg umowy, w ramach posiadanego umocowania od zamawiajgcego, reprezentuje
interesy zamawiajgcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji rob6t budowlanych
z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz
postanowieniami warunkéw umowy. Dla prawidtowe] realizacji swoich obowigzkéw, zgodnie
z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektoréw
nadzoru dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkéw. Wydawane
przez nich polecenia majg moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy.

4. Materiaty i urzadzenia

4.1. Zrédta uzyskiwania materiatéw i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robdt muszg by¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowej a nastepnie z wymaganiami
okreslonymi w poszczegolnych szczegétowych specyfikacjach technicznych. W przypadku wystgpienia
istotnej réznicy pomiedzy wymogami dokumentacji a wymogami specyfikacji technicznych decyduja
zapisy dokumentacji projektowej. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu
przewidywanego do wykonania robot wykonawca przedtozy szczegotowg informacje o zrédle produkgji,
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zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i
probek do akceptacji zarzgdzajacego realizacjg umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.
Akceptacja zarzadzajgcego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materialow z danego Zrodta nie
bedzie znaczyé, ze wszystkie materiaty pochodzgce z tego Zrodta s3 akceptowane automatycznie.
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestéw i/lub wykonania prob materiatéw otrzymanych z
zatwierdzonego zrédfa dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal spetniajg one wymagania
odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania materiatow lokalnych,
pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrddta, wiaczajgc te, ktdre zostaty wskazane przez
zamawiajgcego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zZrodta wykonawca ma obowigzek
dostarczenia zarzagdzajgcemu realizacjg umowy wszystkich wymaganych dokumentow pozwalajacych na
jego prawidtowg eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na
Plac Budowy materiatow lokalnych. Za ich ilo$¢ i jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych Zrédet wymaga akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy. W przypadku
realizacji robét z funduszéw Unii Europejskiej wymagane jest Swiadectwo, ze uzyte materiaty
i urzadzenia pochodzg z krajéw nalezgcych do Unii Europejskiej

4.2. Kontrola materiatéw i urzadzen

Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowaé dostarczane na budowe materiaty
i urzadzenia, Zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami szczegdétowych specyfikacji technicznych.
Zarzadzajacy realizacja umowy jest upowazniony do pobierania i badania prébek materiatu zeby
sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ mogg podstawe do aprobaty jakosci danej partii
materiatow. Zarzadzajgcy realizacja umowy jest réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji
w wytwdrniach materiatow i urzadzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatéw i urzadzen przez zarzadzajacego realizacjag umowy,
wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) W trakcie badania zarzgdzajgcemu realizacjg umowy bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc
przez wykonawce i producenta materiatow lub urzadzen;

b) Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc,
gdzie sg wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

4.3. Atesty materiatéw i urzadzen

W przypadku materiatéw, dla ktdrych w szczegétowych specyfikacjach technicznych wymagane sa
atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajgcy w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatow, zarzadzajacy realizacjag umowy
moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy petng zgodnos¢ tych
materiatow z warunkami podanymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych. Produkty
przemystowe muszg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszg by¢ dostarczone przez wykonawce
zarzadzajgcemu realizacjg umowy. Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia - wazng legalizacje, mogg
by¢ badane przez zarzadzajgcego realizacjag umowy w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie
stwierdzona niezgodnos¢ witasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i urzadzen z wymaganiami
zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

4.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom umowy

Materiaty uznane przez zarzadzajgcego realizacjag umowy za niezgodne ze szczegétowymi specyfikacjami
technicznymi muszg by¢ niezwtocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy.

Jedli zarzadzajacy realizacjg umowy pozwoli wykonawcy wykorzystaé te materiaty do innych robét niz te,
dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte, wartos¢ tych materiatdw moze by¢ odpowiednio
skorygowana przez zarzadzajgcego realizacjg umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem
materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg umowy,
bedzie wykonany na wtasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawe, ze te roboty mogg by¢
odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

4.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewnié. Zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane na
budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos$¢ i wtasnosci w takim
stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne
dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajgcego realizacjg umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte.
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Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatow i urzadzen bedg zlokalizowane w obrebie
placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzgdzajgcym realizacjg umowy, lub poza placem budowy,
w miejscach zapewnionych przez wykonawce.

Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiaty i urzadzenia bedg zabezpieczone przed
uszkodzeniem.

4.6. Stosowanie materiatéw zamiennych

Jesdli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims$ szczegolnym przypadku materiaty lub urzadzenia zamienne,
inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegotowych specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zarzadzajgcego realizacjag umowy na 3 tygodnie przed ich
uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub urzadzenia przez zarzadzajgcego
realizacjg umowy. Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢
zmieniany w terminie pozniejszym bez akceptacji zarzadzajgcego realizacjg umowy.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakosé wykonywanych robét i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny
z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym
w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzet bedacy wtasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy
zarzgdzajgcemu realizacjg umowy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdtowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwo$é wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych Robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji
przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze byé pozniej zmieniany bez jego zgody. Sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy zostang przez
zarzadzajgcego realizacjg umowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

6. Transport

Liczba i rodzaje srodkéw transportu beda okreslone w projekcie organizacji robot. Muszg one zapewniac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w decyzjach administracyjnych, projekcie
wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajgcego realizacjg
umowy, w terminach wynikajgcych z harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow ruchu
drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, bedg usuniete z terenu budowy
na polecenie zarzadzajgcego realizacjag umowy.

Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. Z uwagi na lokalizacje terenu budowy koricowa faza transportu w przypadku wiekszosci
materiatdow i urzadzen oraz sprzetu odbywac sie bedzie drogg wodna.

7. Kontrola jakosci robét

7.1. Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materialow prowadzong zgodnie
z programem zapewnienia jakos$ci omowionym w p. 2.3.5. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbedne do
pobierania prébek i badania materiatow oraz jakosci wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci zarzgdzajgcy realizacja umowy moze zazadac od
wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
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zadowalajgcy. Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatéw oraz robédt
z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w szczegétowych specyfikacjach technicznych, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy brak jest wyraznych przepisow zarzadzajgcy realizacjg umowy ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy zarzadzajgcemu realizacja umowy Swiadectwa stwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7.2. Pobieranie probek

Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Zarzadzajgcy realizacjg umowy musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez wykonawce usuniete lub
ulepszone z jego wtasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce do badan wykonywanych przez
zarzadzajgcego realizacjag umowy bedy odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez niego. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywazamawiajgcy.

7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdétowych
specyfikacjach technicznych, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane
przez zarzgdzajacego realizacjg umowy.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajgcego realizacjag umowy
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki, do akceptacji zarzagdzajacego realizacjgumowy.

Zarzadzajacy realizacjg umowy bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w
celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle powazne, ze mogg wptynac
ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatow i dopusci je dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium wykonawcy
zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wykonawca bedzie przekazywac zarzgdzajgcemu realizacjg umowy kopie raportéow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikow badan bedg mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, rowniez przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi wykonawca.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u Zrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy i producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.
Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ wykonanych robot i uzytych materiatow z wymaganiami
szczegotowych specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawce wynikow
badan.

Zarzadzajgcy realizacja umowy moze pobieraé probki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on
wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot
z projektem wykonawczym i szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang poniesione przez wykonawce.
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8. Obmiary robot

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot ma za zadanie okreslaé faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozina uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie
z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych specyfikacjach technicznych, a ich
ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wchodzgcym w sktad
umowy.

Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacja umowy
o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki
obmiaru sg wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie
indziej w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajgcego realizacjg
umowy. Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo (w
rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegdétowe specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robdt nie
wymagajg tego inaczej, to objetosci beda wyliczane m?, jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj.
llosci, ktore majg by¢ mierzone wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach.

8.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot
i dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjag umowy.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiadaé wazine
Swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych w celu
dokonywania miesiecznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, okreslonym w umowie
lub uzgodnionym przez wykonawce i zarzadzajgcego realizacja umowy .

Obmiary beda takze przeprowadzone przed czeSciowym i koncowym odbiorem robot, a takze
w przypadku wystgpienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robot zanikajgcych i podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich
wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

9. Odbiory robét i podstawy ptatnosci

Zasady odbioréw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

W zaleznosci od typu umowy i sposobu finansowania wymagane sg odpowiednie dokumenty jakie
nalezy kazdorazowo przygotowaé¢ dla uzyskania potwierdzenia naleznosci i jej wypfaty.
W poszczegélnych SST podano informacje (wymagania) umozliwiajgce rozliczenia ptatnosci na
podstawie obmiaru robot.

10.Przepisy zwigzane

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.

W wyjatkowych przypadkach mozna dopusci¢ stosowanie innych norm i przepisow, lecz muszg one by¢
w tym miejscu wyraznie okreslone.

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robdt sg wyszczegdlnione
w punkcie 10 kazdej szczegotowej specyfikacji techniczne;j.

10.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany znac¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w jakiejkolwiek sposdb
zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut
i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z pozniejszymi
zmianami

15



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz. D.Nr 80/2003)
wraz z pozniejszymi zmianami

3. Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
$rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz. D. Nr 30/1989 poz. 163) wraz
Z pozniejszymi zmianami

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej | Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatow oraz nowych metod wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. Nr 10/1995, poz. 48).

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub
metod. Bedzie informowat zarzadzajgcego realizacjg umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajgc kopie atestow i innych wymaganych swiadectw.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna [SST]

SST — 1 Prace geodezyjne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac geodezyjnych na
budowie ,Remont $luzy matej - stopied wodny Zawada. Etap lIl.”  zwigzanych z realizacjg robét
wymienionych w OST p. 1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie wszystkich robot pomiarowych przewidzianych w projekcie. Obejmujg prace zwigzane
z dostawa materiatow, wykonawstwem i wykoriczeniem robot.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze rob6t pomiarowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymiw OST p I.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow podano w OST p 4.

2.2. Materiaty do wykonania prac geodezyjnych

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu osi trasy i punktow wysokosciowych wedtug zasad niniejszej
SST s3: stupki betonowe, paliki drewniane, rury metalowe, badz inne materiaty akceptowane przez
inspektora nadzoru.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy i punktow gtédwnych osi obiektow nalezy stosowac pale
drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okotfo
0,50 m. Pale drewniane umieszczone w s3siedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 do 0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p 5.

3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokos$ciowych.

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:

- teodolity, niwelatory, tyczki, faty, tasmy lub inny sprzet akceptowany przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST p 6.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je ustawia¢ rGwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczaé¢ przed mozliwoscig przesuwania sie podczas
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST p 2. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie
z obowigzujgcymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)
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Zgodnie z Warunkami Kontraktu Inspektor Nadzoru przekaze Wykonawcy odpowiednia liczbe statych
punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac
zwigzanych z wytyczaniem.

5.1.2. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sieé statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez
Inspektora Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej
o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania roboét.

5.1.3. Wyznaczanie potozenia obiektéw

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie - zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktow okreslajgcych kontur obiektu.

5.1.4. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania Inspektorowi Nadzoru Dokumentacji
powykonawczej przedstawiajgcej obiekty zrealizowane przez Wykonawce, z zaznaczeniem lokalizacji i
wymiarow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST p. 7.

6.2. Kontrola osnowy roboczej oraz prac pomiarowych

Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych
w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST. p. 8
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 kpl. prac geodezyjnych,
- wykonanie wykonaniem dokumentacji — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST p 9.

8.2. Sposdéb odbioru robot

Whniosek Wykonawcy o odbiér wykonanych robdt, przekazywany inspektorowi nadzoru powinien
zawieraC niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspdtrzednych i wysokosci wykazujgce zgodnosé
pomiarow kontrolnych z danymi podanymi w Dokumentacji Projektowej.

9. PLATNOSC

Ptaci sie za 1 kpl. prac geodezyjnych. Cena obejmuje:

- wyznaczenie trasy chodnika, oswietlenia, zasilania i sterowania pracg wrét
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona przed ich zniszczeniem
- prace pomiarowe po wykonaniu robdt

- sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy, instrukcje, wytyczne

PN-B-02356 - Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wymiarow elementow budowlanych
z betonu.

1. Instrukcja Techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga Inwestycji. Katalog znakow i urzagdzen pomiarowo-
kontrolnych.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtowny Urzagd Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979
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4. Instrukcja techniczna G-I. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
6. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
7. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK, 1983

8. Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

9. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNiL 1996.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna [SST]

SST — 2 Roboty rozbiérkowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét rozbidérkowych

zwigzanych z wykonaniem zadania ,,Remont $luzy matej — stopien wodny Zawada. Etap Ill.”

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujg czynnosci zwigzane z wykonaniem robdét rozbiérkowych

w granicach robot. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt

zwigzanych z:

- rozbidérkg betondw przy pachotach cumowniczych

- rozbiérka betonowych ptyt chodnikowych wzdtuz peronu prawego

- rozbiérka nawierzchni klinkierowej podestow przy gtowie gornej

- rozbidrka Scian z cegty klinkierowej w obrebie komdér mechanizmoéw zamknie¢ kanatéw obiegowych

- rozbidérka barierek na gtowie gdrnej i dolnej

- rozbiérka fragmentéw nawierzchni gtowy gérnej i dolnej dla wykonania okablowania zasilajgcego i
sterowniczego

- usunieciem gruzu z terenu robot

- zmyciem wodg pod ci$nieniem powierzchni rozebranych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i OST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja

Projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w OST.

2. MATERIALY

Gruz betonowy, ceglany, ztom stalowy i materiaty z rozbiorki — liczony w m® do wywiezienia z terenu
budowy na sktadowisko lub w kpl. (konstrukcja stalowa barierek).

Do czyszczenia powierzchni nalezy uzy¢ wody.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu

Ogdlne warunki stosowania sprzetu podano w OST p. 5.

Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakoSciowych robot
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot. Roboty rozbiérkowe
nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu wg uznania Wykonawcy po akceptacji Inspektora Nadzoru.

3.2. Sprzet do robot rozbiérkowych

Kliny, mtoty reczne, elektryczne i pneumatyczne oraz dragi stalowe, urzadzenia do ciecia stali, klucze.
Gruz nalezy wywiezZ¢ z terenu $luzy transportem wodnym, nastepnie przetadowaé na srodki transportu
ladowego.

4. TRANSPORT

Warunki ogdlne transportu podano w OST p. 6.

Materiat z rozbidrki, ktéry jest wiasnoscig Zamawiajgcego nalezy wywiezé dowolnymi srodkami
transportu do tego przystosowanymi i zatwierdzonymi przez Inspektora na wysypisko lub ztomowisko.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne warunki wykonania robét
Ogdlne warunki wykonania robot podano w OST p 2.
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Roboty rozbidrkowe wykonywane bedg z uzyciem sprzetu i recznych narzedzi.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe wykonujemy recznie przy pomocy sprzetu pomocniczego. Nalezy sku¢ powierzchnie
poziome gtow oraz Scian w komorach. Nalezy rozebra¢ betonowy chodnik w celu wykonania nawierzchni
z kostki betonowej oraz fragmenty istniejgcych nawierzchni pod montaz okablowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST p 7.

6.2. Kontrola jakosci wykonania robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu czy zakres rozbidrek zostat wykonany zgodnie
z ustaleniami.

7. OBMIAR.

Jednostkami obmiaru robot rozbidrkowych sa:

-1m® —konstrukcji betonowych i ceglanych

- 1 kpl. — barierek stalowych

- 1 kpl. — rozkucia przy pachotach cumowniczych

-1 m? —zmycia powierzchni strumieniem wody pod ciénieniem
-1 m* - rozbidrka istniejaego chodnika

-1m?® —wywozu i utylizacji materiatéw z rozbiérki

8. ODBIOR ROBOT.
Ogélne zasady odbioru podano w OST p. 9.
Odbidr robét jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos$¢ za jednostke wykonanych robot rozbiérkowych wg p. 7 niniejszej SST, zgodnie z obmiarem
i oceng jakosci wykonanych robot.

Cena jednostkowa robot obejmuje:

- prace przygotowawcze,

- sprowadzenie i odwiezienie niezbednego sprzetu rozbiérkowego,

- prace rozbiérkowe,

- odwiezienie materiatow z rozbidrki w miejsce wskazane przez Zamawiajgcego (barierki) i na wysypisko
- oznakowanie strefy robot,

- uporzgdkowanie strefy robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
1., Przepisy BHP obowigzujgce przy pracach rozbiorkéwych”.

21



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna [SST]

SST — 3 Roboty ziemne — wykopy i zasypy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopdw w gruncienie spoistym
i niespoistym, plantowania dna wykopdw i rozplantowania urobku oraz robét zwigzanych z zasypaniem
wykopow przy wykonaniu robét w ramach zadania ,,Remont $luzy matej — stopien wodny Zawada. Etap
ln.”

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wszystkich robot ziemnych przewidzianych w projekcie.
Obejmuja prace zwigzane z dostawg materiatéw, wykonawstwem i wykoriczeniem robot.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu wykopdw oraz przy zasypaniu
wykopow piaskiem dowiezionym i gruntem z odktadu, wraz z jego zageszczeniem i dotyczg prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem:

- fundamentdéw pod stupy oswietleniowe

- linii kablowych

- chodnika przy prawym peronie Sluzy

Urobek z wykopu zostanie odtozony poza krawedz wykopu, ew. odepchniety od niej, poczym
rozplantowany badz ponownie wbudowany zgodnie z dokumentacjg projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe zawarte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i OST
p.1.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdblne wymagania dotyczgce robot podano w OST p. 2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z umowag, projektem
wykonawczym pozostatymi SST i poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Wprowadzenie jakichkolwiek odstgpien od tych dokumentow wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacjg umowy (Inspektora Nadzoru).

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne warunki stosowania materiatow

Ogdlne zasady stosowania materiatdw podano w OST p. 4.

Do wykonania robdt uzyty bedzie grunt z odktadu i/lub piasek odpowiadajgcy wymaganiom normy PN-
68/B-06050.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu

Ogodlne warunki stosowania sprzetu podano w OST. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie
gwarantujagce zachowania wymagan jakosSciowych robot zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdt. Roboty ziemne nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu wg
uznania Wykonawcy po akceptacji Inspektora Nadzoru.

- zageszczanie: ubijaki mechaniczne.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogélne transportu.

Ogdlne warunki transportu podano w OST.

Do transportu gruntu uzywaé dowolnych srodkow transportu zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogdlne warunki wykonania robot podano w OST p. 2.

Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania niezabudowanej czesci wykopdw po uzyskaniu zezwolenia
Inspektora Nadzoru, co powinno by¢ potwierdzone wpisem do Dziennika Budowy.

Uktadanie gruntu powinno by¢ wykonywane warstwami o grubosci ok. 30 cm i zageszczane
zageszczarkami wibracyjnymi lub ubijakami w zaleznosci od rodzaju gruntu.

Wskaznik zageszczeni,a o ile nie zostat okreslony w dokumentacji projektowej dla gruntéw spoistych
powinien wynosi¢ min. Is = 0,95 oraz dla gruntow sypkich stopief zageszczenia Ib=0,7. Nasypywanie
warstw gruntu i ich zageszczanie w poblizu Scian obiektu powinno by¢ dokonywane w taki sposob, aby
nie spowodowato uszkodzenia konstrukcji.

5.2. Wykonywanie zasypow w okresie deszczy

Nie zezwala sie na wbudowywanie gruntow przewilgoconych, ktorych stan uniemozliwia osiggniecie
wymaganego wskaznika zageszczenia. Wykonywanie zasypow nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$¢ gruntu
przekracza warto$¢ dopuszczalng. W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zageszczonej
warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu,
a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢c w czasie zaakceptowanym przez inspektora
nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.3. Zageszczenie gruntu

5.7.1. Warunki ogélne zageszczenia

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiadajgcego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkéw. Kolejng warstwe
gruntu mozna nakfada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw juz utozonej warstwy.
Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zageszczania nasypdéw w rejonie obiektéw i uzyska akceptacje
Inspektora. Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdérnie
zagescic. Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia
Wykonawca powinien usungé warstwe i wbudowaé nowy materiat, o ile Inspektor nie zezwoli na
ponowne proby prawidtowego zageszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST.

6.2. Kontrola prawidtowosci wykonywania roboét ziemnych

W czasie wykonywania robét Wykonawca zobowigzany jest do kontroli jakosci wykonywanych robét.
Inspektor Nadzoru dokona wizualnej oceny prawidtowosci wykonania robot i ich jakosci.

Sprawdzenie jakosci robdt ziemnych powinno by¢ zgodne z normg PN-68/B-06050 — Roboty ziemne
budowlane oraz BN-72/8932-01 - Zageszczenie gruntu - i obejmowad:

- rodzaj i stan gruntu stuzgcego do zasypania wykopow,

- zgodnos¢ prowadzenia robot z zasadami podanymi w pkt 5 niniejszej SST.

Sprawdzenie zageszczenia gruntow polega na systematycznej kontroli zgodnosci z p. 5 niniejszej SST.
Jezeli wszystkie przewidziane badania daty wynik dodatni, wykonane roboty ziemne nalezy uznaé za
zgodne z wymaganiami norm. W przypadku, gdy chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane
roboty lub ich czesé nalezy uznac za niezgodne z wymaganiami norm.

W tym przypadku Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty ziemne do zgodnosci z normami
i przedstawic je do ponownego odbioru.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST.

Jednostka obmiarowa jest 1 m® wykopu/zasypu oraz rozplantowania gruntu. lloé¢ robét okreéla sie na
podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora
Nadzoru i sprawdzonych w naturze.
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Obmiaru iloéciowego usunietego gruntu dokonuje sie w m>.

Jednostka obmiarowa jest | m 3 (metr szescienny) dla wykopow/zasypéw o podanej statej grubosci:

a) wykopy z odktadem

b)zasypy wykonane z gruntu pozyskanego z wykopow lub dowiezionego

C) zageszczanie nasypow

Jednostka obmiarowa jest 1 szt wbudowania fundametu betonowego pod stup. llo$¢ robét okresla sie na
podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora
Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

a) wykopy z odktadem

b) montaz i zasypy wykonane z gruntu pozyskanego z wykopow lub dowiezionego

C) zageszczanie nasypow

Jednostka obmiarowg jest 1 kpl. wbudowania fundametu betonowego pod stup. llo$é robdt okresla sie
na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora
Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

a) wykopy z odktadem

b) montaz i zasypy wykonane z gruntu pozyskanego z wykopow lub dowiezionego

C) zageszczanie nasypow

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST.

Roboty objete niniejszg SST podlegajg odbiorowi robdét zanikajacych, ktéry jest dokonywany na
podstawie wynikow pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru
ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na wtasny koszt w ustalonym
terminie.

9. PLATNOSC
Ogolne zasady ptatnosci podano w OST.
Pfatnos¢ sie za 1 m® wykopu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem, z oceng jakosci robot i na
podstawie wynikow pomiardow.
Cena jednostkowa obejmuje:
- sprowadzenie sprzetu do wykonania robét,
- odspojenie gruntu z odtozeniem na odkfad,
- profilowanie z gruba dna wykopu oraz odktadu
- wykonanie zasypow warstwami,
- zageszczenie zasypOw warstwami,
- plantowanie terenu i obsiew

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie normy

1. PN-68/B-06050. Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

2. PN-86/B-02480. Grunty budowlane, okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

3. PN-74/B-04452. Grunty budowlane. Badania polowe.

4. PN-88/B-04481. Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

5. PN-81/B-03020. Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.

10.2. Inne dokumenty

1. Roboty Ziemne - Wytyczne Techniczne Wykonania i Odbioru Robot —wyd. Ministerstwo Ochrony
Srodowiska, Zasobow Naturalnych i Le$nictwa — 1994 r.
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Szczegotowa specyfikacja techniczna [SST]
SST - 4 Czyszczenie i malowanie elementow stalowych

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych
z wykonaniem powtok antykorozyjnych w trakcie robét budowlanych w ramach zadania ,Remont $luzy
matej — stopie wodny Zawada. Etap Ill.”
1.2. Zakres stosowania ST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia niniejszej specyfikacji dotyczg zabezpieczenia konstrukcji stalowych barierek montowanych
na gtowie goérnej i dolnej, podestu do odczytu taty wodowskazowej, stojakéw dla skrzynek sterowniczych
oraz wrét gérnych i dolnych w strefie powyzej zwierciadta wody.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z:

- oczyszczeniem (strumieniowo-Scierne) konstrukcji stalowej

- zabezpieczeniem powierzchni farbami gruntujgcymi

- zabezpieczeniem powierzchni farbami nawierzchniowymi
1.4. Okreslenia podstawowe
Farba do gruntowania - farba wytwarzajgca powtoki gruntowe wykazujgce zdolnosci zapobiegania
korozji metali i wykazujgca duzg przyczepnosc¢ do chronionej powierzchni dzieki zawartosci w powtoce
odpowiednich sktadnikow.
Farba nawierzchniowa - farba tworzgca powtoke kryjaca spetniajgca przede wszystkim funkcje ochronng
(jedno- lub dwuwarstwowa).
Punkt rosy - temperatura w ktérej zawarta w powietrzu para wodna osigga stan nasycenia. Po obnizeniu
temperatury powietrza lub malowanego obiektu ponizej punktu rosy nastepuje wykroplenie sie wody
zawartej w powietrzu.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST "Wymagania ogdlne", pkt 2.

2. Materiaty
2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow
Warunki ogélne stosowania materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST "Wymagania
ogdlne", pkt 4.
2.2. Materiat do piaskowania
Do piaskowania nalezy uzy¢ drobnego piasku filtracyjnego
2.3. Materiat do malowania
2.3.1. Barierki stalowe, pozostate drobne konstrukcje stalowe:

- farba epoksydowa do gruntowania - dwusktadnikowa

- farba poliuretanowa do ostatecznego malowania grubosci powtoki
taczna grubos$¢ malowanych powtok 250 um.
2.3.2. Wrota goérne i dolne:

- farba epoksydowa do gruntowania — grubopowtokowa, jako podktad dwusktadniowy o grubosci
powtoki 450 um po malowaniu
- farba nawierzchniowa poliuretanowa, dwusktadnikowa do ostatecznego malowania o grubosci
powtoki po malowaniu 50 um,
Nalezy stosowac farby dla okretownictwa, dla konstrukcji zanurzonych w wodzie z zanieczyszczeniami
chemicznymi oraz produktami ropopochodnymi. Nalezy zastosowac system malarski sktadajacy sie z
podkiadu i zasadniczej powtoki jednego producenta. Dobrany system powinien posiadaé trwatosc
min.10 lat w Srodowisku wodnym o kategorii korozyjnosci co najmniej Im1.
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3. Sprzet
3.1. Ogdlne warunki stosowania sprzetu

Ogdlne warunki stosowania sprzetu podano w OST ,, Wymagania ogdlne", pkt 5.
3.2. Sprzet do piaskowania i malowania

Do piaskowania nalezy uzyé nastepujgcego sprzetu:

- piaskarke do czyszczenia metali,

- sprezarke spalinowa
Sprzet do malowania:
Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego do natrysku
pneumatycznego zaakceptowanego przez Inspektora, pod warunkiem zgodnosci z kartg katalogowsa.
Prace dotyczace antykorozyjnego zabezpieczenia wrét nalezy wykonywaé z uzyciem  sprzetu
ptywajacego tj. pchacza (holownika) z pontonem.

4, Transport

4.1. Warunki ogdlne transportu

Ogdlne warunki transportu podano w OST "Wymagania ogdlne", pkt 6.

4.2. Transport materiatéw

Materiaty i sprzet do wykonania robdt mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogélne warunki wykonania roboét podano w OST "Wymagania ogdélne", pkt2. Podczas robodt
wykonywanych na budowie nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na zabezpieczenia przed mozliwoscig
zanieczyszczenia Srodowiska (wody i gruntu) odpadami po czyszczeniu powierzchni oraz malowaniu.

5.2. Przygotowanie powierzchni

Przed malowaniem w pierwszej kolejnosci powinny by¢ usuniete rézinorodne wady powierzchni
niedajgce sie usungé w procesie obrdbki strumieniowo-$ciernej. Sg to takie wady jak: wady tacz
spawanych, ostre krawedzie, kratery i wgniecenia powierzchni, zawalcowania, obce wtracenia itp.
Dopuszczalne wady wedtug PN-ISO 8501-3. Kolejnym zabiegiem jest mycie powierzchni w celu jej
odttuszczenia i usuniecia zanieczyszczen jonowych. Zasadnicze czynnosci technologiczne zwigzane
z usuwaniem rdzy, zgorzelin i starych powtok malarskich powinny byé wykonane metodg obrdébki
strumieniowo-$ciernej do zgdanego stopnia przygotowania powierzchni (Sa2-Sa2,5) zgodnie z PN-ISO
8501-1;

Ostatnig czynnoscig wymagang przed malowaniem jest staranne odpylenie.

Jesli malowanie gruntem nie zostanie rozpoczete zaraz po przygotowaniu powierzchni i pojawi sie rdza
nalotowa nalezy ponownie oczysci¢ powierzchnie.

Cato$é oczysci¢ do stopnia, co najmniej 2 wg PN-70/H-97050 lub Sa 2,5 wg I1SO 8501-1.

5.3. Wykonanie pokrycia malarskiego

5.3.1.Warunki wykonywania prac malarskich

Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temperatura malowanej konstrukcji, takze temperatura
i wilgotnosé wzgledna powietrza powinny odpowiada¢ warunkom okreslonym w kartach technicznych
poszczegblnych produktow. Nie wolno prowadzi¢ robdt malarskich w czasie deszczu, mgly, silnym
wietrze, duzym nastonecznieniu i w czasie wystepowania rosy - temperatura powinna by¢ wyzsza o co
najmniej 3 st.C od temperatury punktu rosy. Nalezy przestrzega¢ warunku by swieza powtoka malarska
nie byta narazona w czasie schniecia na dziatanie kurzu i deszczu.

5.3.2. Przygotowanie materiatéw malarskich

Przed uzyciem materiatdw malarskich nalezy sprawdzi¢ ich atesty jakosci, termin przydatnosci do uzycia.
Inspektor moze zaleci¢c wykonanie badan kontrolnych, wybranych lub petnych przewidzianych
w zestawie wymagan dla danego materiatu i wedtug metod przewidzianych w odpowiednich normach.
Kazdy materiat powtokowy nalezy przygotowaé do stosowania $cisle wg procedury podanej we
wtasciwe] dla danego materiatu karcie technicznej.
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5.3.3. Wykonanie powtok malarskich

Malowanie powierzchni konstrukcji stalowej nalezy wykona¢ farbami gruntujgcymi i nawierzchniowymi.
Grubos¢ poszczegdlnych powtok malarskich i sposdb ich nanoszenia okreslajg Aprobaty Techniczne
IBDiM.

Poszczegblne warstwy powtoki antykorozyjnej powinny mieé zréznicowane barwy, a barwa ostatniej
warstwy powinna by¢ ustalona przez Zamawiajgcego.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST "Wymagania ogdlne", pkt 7.

6.2. Sprawdzenie jakosci materiatéw malarskich

Ocene jakosci materiatdw do malowania przeprowadza sie na podstawie atestow producenta lub
wynikéw badan laboratoryjnych. Badanie materiatébw w trakcie wykonywania robdét nalezy do
Wykonawcy.

6.3. Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania

Jakosé przygotowania powierzchni konstrukcji stalowej powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym
w PN-ISO 8501-1.

6.4. Kontrola naktadania powtok malarskich

Kontrola nakfadania powtok malarskich winna przebiega¢ pod katem poprawnosci uzytego sprzetu,
techniki naktadania materiatu malarskiego, przestrzegania zalecen dotyczgcych warunkéw pogodowych
i zabezpieczenia Swiezo wykonanych powtok oraz czasu schniecia.

6.5. Sprawdzenie jakosci wykonanych powtok

6.5.1.0cena starannosci wykonania powtok

Ocene wyglagdu powiok po malowaniu przeprowadza sie wizualnie na kompletnym wymalowaniu
petnym zestawem malarskim dokonujgc ogledzin powtoki okiem nieuzbrojonym z odlegtosci 0,5 - 1.0 m.
W ocenie starannosci wykonania nalezy zwrdéci¢ uwage na obecnos¢ i nasilenie nastepujgcych wad:
zanieczyszczenia mechaniczne, zacieki, ukfucia igtg, kratery, zmarszczenia, spekania, skoérka
pomaraniczowa.

Ustalono 4 klasy jakosci powtok malarskich. Dopuszczalne w kazdej klasie wady powtok, nieobnizajgce
ich waloréw eksploatacyjnych podane sg w tablicy 10.6 ,Zaleceri IBDiM - 2006r".

Za wady niedopuszczalne uznaje sie: grube zacieki w formie firanek z wystepujgcymi na nich
specherzeniami powtoki, grube zacieki konczgce sie kroplami farby, skérka pomaranczowa i kratery
wynikajgce z podnoszenia sie pokrycia, kratery przebijajagce powtoke do podtoza, duze specherzenia
powtoki nawierzchniowej, bardzo duze specherzenia catego systemu, zmarszczenia, spekania wgtebne,
spekania deseniowe catego systemu. Badania wykonuje sie na suchych powtokach.

6.5.2. Pomiar grubosci powtok

Pomiar grubosci powtok mozna wykona¢ miernikiem elektromagnetycznym z czujnikiem integralnym lub
na przewodzie. Wyniki pomiaréw przy prawidtowe]j grubosci zestawu powinny spetnia¢ wymaog, aby 90%
wynikow pomiaréw wykazywato wartos$¢ nie nizszg od wartosci nominalnej, a 10% pomiaréw moze miec
warto$¢ co najmniej 0,9 wartosci nominalnej. Jako punkt pomiarowy przyjmowana jest $rednia
arytmetyczna z trzech pomiardw na powierzchni kota o $rednicy 10 cm

6.5.3. Badanie przyczepnosci powtok

Do oceny przyczepnosci powtok nalezy bra¢ pod uwage jedng z metod nacieciowych (siatka nacie¢ wg
PN-EN ISO 2409 lub naciecie krzyzowe wg ASTM D 3359) i metode odrywowa wg. PN-EN ISO 4624. Po
dokonaniu pomiaru nalezy uzupetni¢ zniszczong powtoke malarskg tym samym systemem malarskim,
ktory stosowano uprzednio przy malowaniu. Liczbe punktéw pomiarowych okresla tablica 10.9. ,,Zalecen
IBDiM — 2006r.”

7. Obmiar robét
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST "Wymagania ogdlne", pkt 8.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
-1 m? piaskowania powierzchni wrét
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- 1 m? malowania farbami wrét

- 1 m* malowania powierzchni zewnetrznych barierek

Dopuszcza sie uproszczony sposéb dokonania obmiaru robét antykorozyjnych w jednostkach 1 t (tona)
konstrukcji.

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST "Wymagania ogdlne", pkt 9.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacjg Projektowg i poleceniami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST "Wymagania ogélne", pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 szt (sztuka) lub 1 t (tony) piaskowania powierzchni metalowych obejmuje:
- zakup i dostarczenie materiatéw

- czyszczenie powierzchni

- uporzadkowanie miejsca roboét

Cena 1 m2 (metr kwadratowy) malowania powierzchni metalowych obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatéw

- wykonanie powtok malarskich

- zapewnienie odpowiednich warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy

- uporzadkowanie miejsca robét

10. Przepisy zwigzane

- PN-ISO 8501-1:2002 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktdw. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powtok.

- PN-ISO 8501-3: 2004. Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni. Czes¢ 3: Stopnie przygotowania spoin, ostrych
krawedzi i innych obszaréw z wadami powierzchni.

- PN ISO 8503-2:1999 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw. Charakterystyki chropowatosci powierzchni podtozy stalowych po obrdbce strumieniowo-
sciernej. Cze$¢ 2: Metoda stopniowania profilu powierzchni stalowych po obrébce strumieniowo-
sciernej. Sposdb postepowania z uzyciem wzorca.

- PN-70/H-97052 Ochrona przed korozjg. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogdlne wytyczne.

- PN-EN ISO 8502-3:2000 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktdw. Badania stuzgce do oceny czystosci powierzchni. Ocena pozostatosci kurzu na
powierzchniach stalowych przygotowanych do malowania ( metoda z taSmg samoprzylepng).

- PN-EN ISO 8502-9:2002 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Badania stuzagce @ do oceny czystosci powierzchni. Cze$¢ 9: Terenowa metoda
konduktometrycznego oznaczania soli rozpuszczalnych w wodzie.

- PN-EN ISO 2808 :2000 Farby i lakiery. Oznaczenie grubosci powtoki.

- PN-EN ISO 4624 Farby i lakiery. Préba odrywania do oceny przyczepnosci.

- PN-EN ISO 2409 Farby i lakiery. Metoda siatki naciec.

- ASTM D 3359:1997 Oznaczenie przyczepnosci powtoki do podtoza metodg tasmy (metoda krzyza
Andrzeja)

- PN-EN 1SO 8504-2:2002 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéow. Metody przygotowania powierzchni. Cze$¢ 2: Obrdbka strumieniowo-scierna.
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- PN-EN 1SO 11124-1:2000 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow.  Wymagania techniczne dotyczace metalowych Scierniw stosowanych w obrdbce
strumieniowo-sciernej. Czes¢ 1:0gdlne wprowadzenie i klasyfikacja.

- PN-EN ISO 11126-1:2001 Przygotowanie podtozy stalowych przed nakfadaniem farb i podobnych
produktow. Wpymagania techniczne dotyczgce niemetalowych $cierniw stosowanych w obrébce
strumieniowo-sciernej. Czes¢ 1:0gdlne wprowadzenie i klasyfikacja.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna [SST]
SST - 5 Elementy i konstrukcje stalowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce realizacji
robot zwigzanych z wyrobem warsztatowym elementdéw wyposazenia a takze montazem napeddéw wroét
przewidzianych do wykonania w ramach zadania: ,Remont $luzy matej — stopied wodny Zawada. Etap
ln.”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. Zawarte w niniejszej specyfikacji zalecenia obejmuja
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie petnego zakresu prac zwigzanych
z wyrobem konstrukgcji i elementéw stalowych w warsztacie oraz montazu na miejscu w ramach robét
budowlanych przy realizacji zadania: Remont $luzy matej — stopier wodny Zawada. Etap Ill. i dotycza:

- barierek na gtowie gérnej i dolnej,

- poderstu stalowego przy tacie wodowskazowej

- konstrukcji stojakow dla obudowy skrzynek sterowniczych

- montazu napedow wrét Sluzy

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
zakresu prac okreslonych w punkcie 1.2, a realizowanych w ramach przedmiotowego zadania obejmuja:
¢ zakup i dostarczenie odpowiednich materiatow i urzadzen,

e wyréb warsztatowy elementéw konstrukcji stalowych
¢ kontrola jako$ciowa wykonanych konstrukcji obejmujgca ocene doktadnos$ci wymiarowej wykonanych
elementéw w aspekcie dochowania tolerancji wymiaréw, oceny wizualnej jakosci i estetyki potgczen
spawanych oraz jakosSci zastosowanego materiatu,
¢ dostarczenie wykonanych elementéw na plac budowy wraz z montazem (wbudowaniem).

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Materiat podstawowy — materiat stuzgcy do wbudowania na trwate w wykonywang konstrukcje.
1.4.2. Materiat pomocniczy — materiat badz wyréb niezbedny w celu prawidtowego wykonania robét
w ramach procesu technologicznego, zwigzanego z wykonaniem wyrobu — elementu konstrukcji.

1.4.3. Wyréb — efekt koncowy prawidtowo zrealizowanego procesu technologicznego zwigzanego
z wykonaniem danego elementu konstrukcyjnego.

1.4.4. Zabezpieczenie antykorozyjne — zabieg technologiczny majacy na celu zabezpieczenie elementu
gotowego przed oddziatywaniem czynnikéw zewnetrznych wywotujacych fizyczne lub chemiczne
niszczenie tegoz elementu, zrealizowany zgodnie z wymogami dokumentacji i odpowiedniej SST.

1.4.5. Dostawa elementu gotowego — zakres czynnosci zwigzanych z zapakowaniem, badz innym
zabezpieczeniem wyrobu gotowego przed uszkodzeniami mechanicznymi w trakcie jego
przemieszczania, zatadunkiem na odpowiednie srodki transportu, przewdz do miejsca wbudowania lub
zainstalowania elementu jego roztadunek oraz wszelkie czynnosci zwigzane z dokonaniem stosownych
odpraw celnych badZ innych czynnosci natury prawnej lub urzedowej a niezbednych w celu
przeniesienia prawa witasnosci elementu z dostarczajgcego na odbiorce (Zamawiajgcego).

1.4.6. Odprawa celna — zakres czynnosci zwigzanych z dokonaniem stosownych optat i procedur
wymaganych prawem a zwigzanych z wwiezieniem danego wyrobu na teren kraju odbiorcy koricowego
(Zamawiajgcego). Pozostate okreSlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ogdlnej specyfikacji technicznej OST
1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej OST
»Wymagania ogdlne” p.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje catos¢ robdt zwigzanych z wykonaniem
warsztatowym i montazem elementdw i konstrukcji stalowych, a w szczegdlnosci:
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- zakup i dostawe do zaktadu wytwarzajgcego konstrukcje witasciwych dla danego elementu
wytwarzanego materiatéw podstawowych,

- zapewnienie niezbednych maszyn i urzadzen koniecznych do prawidtowego przeprowadzenia procesu
technologicznego zwigzanego z wykonaniem wyrobu,

- wykonanie wszelkich konstrukcji pomocniczych lub towarzyszacych, koniecznych do wtasciwego
(zgodnego z wymogami rezimu technologicznego dla danego materiatu) wykonania prac dotyczacych
zakresu podstawowego — wykonania konstrukcji,
- kontrole jakosci wykonania wyrobdw pod katem jakosci potgczen (spawanych, zgrzewanych, klejonych
badz innych),

- dostawa wyrobu gotowego na plac budowy celem jego wmontowania lub wbudowania w konstrukcje.
- montaz (wbudowanie) wyrobu
Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za zastosowane materiaty - ich jako$¢ i zgodnosc
z wymaganiami technicznymi i formalno-prawnymi, jakos¢ wykonania tych robét oraz ich zgodnosé
z umowa, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzgdzajgcego
realizacjg umowy.

1.6. Dokumentacja, ktorg nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy.

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami
podanymi w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Dodatkowo wykonawca dostarczaé bedzie nastepujgce
informacje:

1. Rysunki robocze wymagane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

2. Program badan oraz protokoty z badan dotyczacych kontroli jakosci potaczer poszczegdlnych
elementéw konstrukcji, kontroli jakosci zabezpieczenia antykorozyjnego i innych.

3. Aprobaty techniczne materiatéw i wyrobéw wbudowywanych na state w konstrukcje budowli
stanowigcej przedmiot umowy.

4. Deklaracje zgodnosci z podstawowym dokumentem odniesienia dla poszczegdlnych partii materiatow
i wyrobdéw dostarczanych na budowe z przeznaczeniem do wbudowania.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST ,\Wymagania
ogblne" pkt. 4. Ponadto materiaty do wyrobu konstrukcji stalowych powinny posiadaé atesty
i gwarancje trwatosci producenta, jak rowniez aprobaty techniczne wydane przez stosowne jednostki
certyfikujgce np. ITB, a dla poszczegdlnych partii zakupionego materiatu nalezy uzyska¢ i przedtozyé
stosowne deklaracje zgodnosci z aprobaty techniczng, zgodnie z zapisem w punkcie 1.6 Producent
powinien zapewnic¢ gwarancje na wykonane elementy konstrukcji oraz zabezpieczenie antykorozyjne na
okres minimum 5 lat. Elementy konstrukcji i mechanizméw powinny odpowiada¢ wymaganiom
dokumentacji projektowej i by¢ zgodne z ofertg wytwdrcy w zakresie wymiardw, odchytek wymiardw,
rozmieszczenia otwordw, rodzaju materiatu. Wszystkie elementy i tgczniki przewidziane do mocowania
i faczenia miedzy sobg poszczegdlnych elementdw powinny byc¢ czyste, gtadkie, bez peknieé, naderwan,
krateréw, rozwarstwien i wypuktych karbéw.

2.2. Wymagania szczegétowe wobec stosowanych materiatow:

2.2.1. Materiaty do wykonania konstrukcji stalowych elementéw wyposazenia technologicznego.

Do wykonywania konstrukcji stalowych nalezy uzy¢ materiatéw zgodnych z rysunkami technicznymi.
Dopuszcza sie stosowanie wyrobow ze stali innego gatunku niz w dokumentacji, pod warunkiem
posiadania przez stosowany materiat cech fizyko-mechanicznych nie gorszych od stali okreslonych w
dokumentacji projektowej w zakresie odksztatcalnosci, granicy plastycznosci i wytrzymatosci na
rozcigganie, wytrzymatosci zmeczeniowej oraz wifasciwosciach w zakresie spawalnosci. Zamiana
materiatu konstrukcyjnego moze nastgpi¢ jedynie za zgodg zarzadzajgcego realizacjg przedmiotu
umowy. Szczegdtowe wymagania w zakresie typu i geometrii stosowanych ksztattownikow i elementéow
okresla dokumentacja projektowa.

2.2.2. Materiaty do wykonania zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowych — patrz zapisy SST-
4 dotyczacej zabezpieczen antykorozyjnych
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3. TRANSPORT.

3.1 Ogdélne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.6.

3.2. Transport materiatow.

Elementy i wyroby gotowe oraz materiaty niezbedne do wykonania elementéw wchodzacych w skfad
przedmiotowych robét mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu dobranymi przez Wykonawce
i zaakceptowanymi przez zarzadzajacego realizacja umowy. Przedmiotowy transport moze zostac
wykonany zaréwno drogg lgdowa jak i drogg wodng Zatadunek, transport i roztadunek materiatéw
nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym, ze szczegdlnym
uwzglednieniem zachowania warunku nie przekraczania dopuszczalnych naciskéw na os$ dla okreslonych
kategorii drég oraz obcigzen obiektdw mostowych i przepustéw, a przypadku transportu wodnego
gtebokosci trakcyjnych szlaku wystepujacych na trasie planowanych przejazdéw (obowigzek ustalenia
mozliwosci realizacji poszczegdlnych rodzajéw transportu spoczywa na Wykonawcy). Wykonawca jest
bezwzglednie odpowiedzialny za wszelkie szkody wynikte w efekcie zaniedban zwigzanych
z nieprzestrzeganiem stosownych, obowigzujgcych w tym zakresie przepisdw. Transportowane elementy
i wyroby gotowe nalezy przewozi¢ w sposéb eliminujgcy ryzyko ich uszkodzenia lub deformacji w trakcie
transportu i roztadunku. Nalezy zatem je transportowac pouktadane na odpowiednich przektadkach
eliminujagcych mozliwos¢ zarysowania powtok antykorozyjnych wykonanych w warsztacie, w ktorym
konstrukcje i wyroby zostaty wykonane. tadunek w trakcie przewozu nalezy bezwzglednie zabezpieczy¢
przed mozliwoscig przemieszczania sie po powierzchni zatadowczej a w trakcie roztadunku przy uzyciu
sprzetu uzywal zawiesi i tasm z wtdkien naturalnych lub syntetycznych badZ oktadzin gumowych
zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

4. SPRZET.

4.1. Wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.5. Sprzet i maszyny
uzywane przez Wykonawce do transportu materiatdw i urzadzen, niezbednych przy realizacji prac
zwigzanych z montazem konstrukcji, elementéw i mechanizméw, musi bezwzglednie spetnia¢ wymogi
odpowiednich przepisdw w zakresie bezpieczeristwa i higieny pracy i przepisdw o ruchu drogowym (w
przypadku maszyn samobieznych poruszajgcych sie po drogach publicznych). Stosowane maszyny i
urzadzenia muszg bezwzglednie posiadaé¢ okreslone prawem dokumenty dopuszczajgce do
wykonywania rodzajéw pracy, do ktérych Wykonawca zamierza je zastosowad, a ich typ i rodzaj nalezy
wyspecyfikowac w planie organizacji pracy, o ktérym mowa w OST.

4.2, Sprzet niezbedny do wykonania robét.

Rodzaje sprzetu uzywanego do wykonania petnego zakresu prac zwigzanych z warsztatowym
wykonaniem konstrukcji stalowych oraz transportem elementdw konstrukcji i wyrobdéw gotowych
pozostawia sie do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z zarzadzajacym realizacjg umowy, przy
zachowaniu odnoszgcego wymogu bezwzglednego spetnienia warunkéw wyspecyfikowanych w punkcie
4.1. niniejszej SST, dotyczgcych dopuszczenia stosowanych maszyn do uzytku. Bezwzglednie koniecznym
jest réwniez spetnienie warunku nieprzekraczania dopuszczalnych obcigzen na drogach panstwowych i
lokalnych znajdujacych sie w obrebie realizowanych prac. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie
gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych robdt i przepisdw BIOZ zostang przez zarzadzajgcego
realizacjg umowy zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

Do realizacji prac przewiduje sie:

- zuraw samochodowy

- sprzet ptywajacy

- spawarka, wiertarka

Dopuszcza sie stosowanie innych rodzajow sprzetu pod warunkiem spetnienia warunkéw ujetych w
punkcie 4.1 niniejszej SST.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady ogodlne wykonania robét.

Ogdlne zasady wykonania robot podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p. 2.
5.2. Zasady szczegotowe wykonania robét.
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5.2.1 Podest stalowy

Podest stalowy bedzie wykonany z kraty pomostowej typu Mostostal 100x100x4 umieszczonej w
obramowaniu z ceownika C120 z wasami stalowymi z ptaskownika.

5.2.2. Stojak dla obudowy skrzynek sterowniczych na gtowie gérnej i dolnej

Stojak i nalezy wykonac z kgtownika 40x40x6 zgodnie z rys. nr E3

5.2.2 Barierki na gtowie gérnej i dolnej

Barierki nalezy wykona¢ z rur 80x40x4 mm, przeciagi z rur 40x40x3,2 mm, stupki i tralki z ptaskownika
gr. 10 mm. Podstawe stupka stanowi ptaskownik gr. 10 mm. Wszystkie element nalezy potaczy¢ za
pomocg spawania. Barierke zamocowac przy uzyciu systemowego kotwienia z kotew M12x110 i zywicy
epoksydowych. Po wykonaniu montazu barierki nalezy pomalowa¢ zgodnie z SST - 4.

5.2.3. Montaz napedéw wrét

Ogdlny schemat podtgczenia napeddw elektrycznych zamykania wrot $luzy przedstawiono na rysunku:
Schemat modernizacji $luzy matej Zawada 3-15-SK-00.00. Do realizacji zadania zastosowano sitowniki
wieloobrotowe pracujgce w cyklu automatycznym z zastosowaniem sterowania lokalnego, oraz
globalnego. W projekcie podano kod zamdwienia okreslajgcy parametry pracy napedu, ktére zawarte s3
w dofaczonej karcie katalogowej. Uwaga: w projekcje zastosowano naped okreslonego producenta.
Dopuszcza sie jednak dowolnos¢ w wyborze napedu innego producenta, pod warunkiem zachowania
parametréw pracy tj.: moment obrotowy napedu, stopien krycia IP, ilos¢ obrotow, oraz mozliwosc
sterowania lokalnego i globalnego. W przypadku wyboru napedu innego producenta nalezy dostosowac
ptyte montazowa, oraz watek posredni napedu do zaprojektowanego adaptera. Montaz mechaniczny
sitownikéw wieloobrotowych nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o rysunek: ,,Adapter napedu
elektrycznego" 1-15-SK-07.00, oraz zgodnie z wytycznymi zawartymi w instrukcji obstugi i konserwacji
producenta napedu. Montaz elektryczny przeprowadzi¢ zgodnie z projektem elektrycznym,
z uwzglednieniem schematéw podtgczen elektrycznych podanych przez producenta napedu. Wszelkie
normalia i elementy konieczne do wykonania podtgczenia mechanicznego napedu wyszczegdlniono na
rysunku: ,,Adapter napedu elektrycznego" 1-15-SK-07.00.

5.2.4. Zabezpieczenie antykorozyjne wyrobdw i konstrukcji wykonanych warsztatowo.

5.2.4.1 Zabezpieczenie powierzchni niedostepnych po wykonaniu montazu na budowie.

Powierzchnie wyrobdw i konstrukcji stalowych podlegajace zabezpieczeniu antykorozyjnemu ze wzgledu
na rodzaj ich pracy nalezy zabezpieczy¢ docelowo, tzn. wykonaé kompleksowg powtoke z zastrzezeniem
aby zabezpieczenie to zostato wykonane po pomysinym wyniku montazu prébnego w zaktadzie
wytwarzajgcym. Szczegdty — p.SST-4.

5.2.4.2 Zabezpieczenie powierzchni dostepnych po wykonaniu montazu na budowie.

Powierzchnie wyrobdw i konstrukcji stalowych dostepnych po wykonaniu montazu na budowie. a
podlegajgce zabezpieczeniu antykorozyjnemu ze wzgledu na rodzaj ich pracy nalezy zabezpieczyc
zgodnie z wymaganiami SST-4 z zastrzezeniem aby zabezpieczenie wstepnie wykonaé dwiema
warstwami powtoki podktadowej po pomysinym wyniku montazu prébnego w zaktadzie wytwdrczym
pozostate warstwy zabezpieczenia wykona¢ na placu budowy po zmontowaniu urzgdzen i konstrukgcji i
uprzednim wykonaniu napraw i uzupetnien warstw podktadowych zabezpieczenia warsztatowego w
miejscach jego uszkodzen w trakcie robdt montazowych.

5.2.5 Zatadunek i transport.

Zatadunek i transport elementédw konstrukcji nalezy przeprowadzi¢ przy zastosowaniu srodkéw i w
sposéb eliminujacy ryzyko uszkodzenia lub deformacji elementéw oraz powtoki antykorozyjnej. Prace
zatadunkowe elementéw i konstrukcji zabezpieczonych antykorozyjnie mozna rozpoczaé¢ dopiero po
uptywie czasu niezbednego na utwardzenie ostatniej warstwy powtoki wykonanej przed transportem do
miejsca wbudowania docelowego — czas ten nalezy okresli¢ na podstawie karty technicznej produktu
badZ instrukcji producenta, dotyczacych materiatu stosowanego do zabezpieczenia antykorozyjnego
danego elementu lub wyrobu przy uwzglednieniu warunkéw w jakich powtoka byta wykonana i
pielegnowana. Zaleca sie transportowanie elementéw konstrukcji pouktadanych wzdtuz powierzchni
zatadunku srodka transportu w taki sposéb aby powierzchnie zabezpieczone antykorozyjnie nie stykaty
sie ze sobg (zastosowac odpowiednie przektadki np. bale drewniane, przektadki z gumy itp.) a samo
zabezpieczenie nie byty poddawane oddziatywaniu obcigzen powodujgcych ich odksztatcenia . tadunek
na czas transportu musi by¢ zastabilizowany i zabezpieczony przed mozliwoscig przemieszczen na srodku
transportowym.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.7. Kontrola jakosci
robot polegac bedzie na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z zakresem podanym w planie realizacji -
harmonogramie. W czasie kontroli szczegdlna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci
prowadzenia roboét z projektem organizacji robét i przepisami BIOZ.

6.2. Zasady kontroli jako$ci wykonania wyrobow i konstrukgiji.

Kontrola jakosci wykonanych wyrobdéw i konstrukcji obejmuje:

- kontrole zgodnosci zastosowanych materiatéw 2z zaleceniami zawartymi w niniejszej SST
i dokumentacji projektowej,

- kontrole zgodnosci dokumentéw dopuszczajacych dang partie materiatu uzytego do wykonania
konstrukcji ze stosownymi dokumentami odniesienia (atesty i aprobaty techniczne),

- kontrole doktadnosci wykonania wyrobdéw i konstrukcji w odniesieniu do wymiaréw i wymagan
zawartych w dokumentacji projektowej,

- kontrole jakosci wykonania potgcze wykonanych w ramach zrealizowanej konstrukcji — potgczenie
spawane i potgczenia Srubowe,

- kontrole jakosci stanu zabezpieczenia antykorozyjnego (wg SST-4)

Ogdlnie w trakcie kontroli jakosci wykonania konstrukcji nalezy przestrzega¢ wymagan zawartych
w normie PN-B-06200:2002.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady prowadzenia obmiaréw robét.

Ogdlne zasady dokonywania obmiarédw robdét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.8.
Podstawg dokonywania obmiardw, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych
pozycji, jest zatgczony do Dokumentacji Przetargowej przedmiar robat.

7.2. Jednostki obmiarowe.

Jednostka obmiarowg, jest w zaleznosci od elementu (konstrukcji):

- barierki—1 mb

- wiercenie otwordw i kotwienie barierek — 1 kpl.

- konstrukcja podestu — 1 kpl.

- konstrukcja stojaka dla skrzynek sterowniczych — 1 kpl.

- konstrukcja adaptera napedu elektrycznego wrot— 1 kpl.

- sitownik wieloobrotowy - 1 szt.

8. ODBIORY ROBOT.
Ogdlne zasady odbiorow robdt i dokonywania ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej pkt.9. Odbiér
robot polega na sprawdzeniu zgodnosci i jakosci wykonanych prac z wycenionym przez wykonawce
przedmiarem robot.

9. PODSTAWY PLATNOSCI .

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci.

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena jednostkowa danego elementu , okreslonej w punkcie 7.2. obejmuje:

- opracowanie projektu technologii wykonania robét,

- zakup i dostawe do miejsca wykonywania konstrukcji wszelkich niezbednych materiatow,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- warsztatowe wykonanie konstrukcji wraz z prébnym montazem scalajgcym (dotyczy elementdw, ktore
na potrzeby dostawy na plac budowy muszg zostac podzielone na elementy transportowe),

- zatadunek i transport gotowego wyrobu na miejsce wbudowania wraz z roztadunkiem,

- montaz (wbudowanie) elementu lub wyrobu

- zapewnienie wszelkiego, niezbednego do realizacji prac sprzetu i urzadzen pomocniczych oraz
zabezpieczajacych,
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- wykonanie koniecznych badan kontrolnych jakosci wykonania prac

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

- PN-B-03203:2000. Konstrukcje stalowe. Zamkniecia hydrotechniczne. Projektowanie i wykonanie.

- PN-B-03215:1998. Konstrukcje stalowe. Potgczenia z fundamentami. Projektowanie i wykonanie

- PN-B-06200:2002. Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania
podstawowe.

- PN-H-94020:1998. Odkuwki stalowe na elementy uzebione Dokumenty

inne:

e Ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. - Kodeks pracy (tekst jednolity Dz. U. z 1998 r. nr 21, poz. 94
z pdzniejszymi zmianami).

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2006 r. nr 156, poz. 1118).

e P 3. Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (Dz. U. nr 122, poz. 1321 z pdzniejszymi
zmianami).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogodlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. z 2003 r. nr 169, poz. 1650 z pdzniejszymi zmianami).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z 2003 r. nr 47, poz. 401).

® Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz.
U. nr 118, poz. 1263z 2001 r.).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120, poz.
1126).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie bhp przy recznych
pracach transportowych (Dz. U. nr 26, poz. 313 z pdzniejszymi zmianami).

¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie szczegdétowych
zasad szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. nr 62 poz. 85).

¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie rodzajéw prac,
ktore powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. nr 62, poz. 288).

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 kwietnia 2003 r. w sprawie
szczegdlnych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujgce sie eksploatacjg
urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. nr 89, poz. 828 z pdzniejszymi zmianami).

* Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 1 grudnia 1990 r. w sprawie wykazu prac wzbronionych
mtodocianym (Dz. U. nr 85, poz. 500 z pézniejszymi zmianami).

11. ZAtACZNIK — KARTA TECHNICZNA NAPEDU WROT.
Ponizej zatgczono karte techniczng napedu wrdt zastosowanego w projekcie. Dotyczy ona
przyktadowego napedu spetniajagcego wymogi podane w projekcie i niniejszej SST. DOPUSZCZA SIE
ZASTOSOWANIE NAPEDU INNEGO PRODUCENTA SPEENIAJACEGO WYMOGI PODANE W P.5.4 NINIEJSZE)
SST.
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Sitownik elektryczny wieloobrotowy\ Electric multi-turm actuator
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Szczegotowa specyfikacja techniczna [SST]

SST — 6 Chodnik z kostki brukowej betonowej POLBRUK

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem robdt zwigzanych z uktadaniem nawierzchni chodnika z kostki betonowej
POLBRUK w ramach zadania ,Remont $luzy matej — stopierr wodny Zawada. Etap IIl.”

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot zwigzanych z
utozeniem chodnika wzdtuz peronu prawego z kostek betonowych POLBRUK. W ramach realizacji robot
wymienionych w p.1.1 nalezy:

- utozy¢ geowtdknine separujgcg o grammaturze 250 g/m?2

- wykona¢ warstwe podbudowy z ttucznia o frakcji 0-31,5 mm i grubosci 15 cm

- wykona¢ podsypke cementowo — piaskowg o grubosci 5 cm

- utozy¢ obrzeze chodnikowe 100x30x8 cm na fawie betonowe]j z oporem

- utozyc kostke betonowa gr. 6 cm szarg

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdéch warstwach potgczonych ze sobg trwale
w fazie produkg;ji.

1.4.2. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nieprzeznaczonych do komunikacji

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami i zostaty podane w OST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgace wykonywania robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é
wykonywanych robot oraz za ich zgodno$é¢ z dokumentacjg projektowg, SST oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.
2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow.
Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w OST.
2.2. Materiaty stosowane do wykonania nawierzchni.
2.2.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej i obrzezy chodnikowych w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.
2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkéw.
2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje sie betonowg kostke brukowg o grubosci 60 mm w kolorze
szarym.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
- na dlugosci £3 mm,
- na szerokos$ci £3 mm,
- na grubosci £5 mm.
2.2.4. Obrzeza betonowe
Nalezy stosowac obrzeza chodnikowe 8x30x100 zgodnie z jednego rodzaju betonu, z jedng krawedzig
fazowang lub wyokraglona.
2.2.5. Materiaty na tawe, podbudowe ttuczniowg,podsypke cementowo — piaskowg i do zaprawy
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- do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ ttucznia kamiennego tamanego o frakcji do 31,5 mm gr. 15 cm

- do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac beton klasy C8/10 wg PN-EN 206-1

- na podsypke cementowo — piaskowg — mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spetniajgcego wymagania PN-EN 1324:2004, cementu powszechnego uzytku spetniajgcego
wymagania PN-EN 197-1:2002 grubos$é¢ 3 do 5 cm

- do separacji podfoza nalezy uzy¢ geowtdkniny igtowanej 250 g/m2 o wytrzymatosci na rozcigganie
min. 20 kN/m i wytrzymatosci na przebicie statyczne min. 3,5 kN

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST.

Do wykonania robét nalezy stosowac nastepujacy sprzet :

— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych

- betoniarek do wytwarzania betonu oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- drobny sprzet pomocniczy np. szlifierki katowe

4. TRANSPORT.

Warunki ogolne transportu podano w OST.

Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami dopuszczonymi przez Inspektora Nadzoru, oraz
zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Warunki ogdlne wykonania robét.

Warunki ogolne wykonania robot podano w OST.

5.2. Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej

Kostke uktada sie na podsypce w taki sposdb, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnie utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnié¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamies¢ nawierzchnie.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do
uzytkowania.

5.3. Wykonanie obrzezy chodnikowych

Obrzeza projektowane sg jako ograniczenie nawierzchni z kostki brukowej chodnika. Betonowe obrzeza
chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanej tawie betonowej z oporem na warstwie podsypki
cementowo-piaskowej gr. 2,0 cm zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej. Spoiny nie powinny
przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ je zaprawg cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny
przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢é woda. Spoiny muszg byé wypetnione catkowicie na
petnagtebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w OST.

Kontroli jakosci podlega:

-prawidtowos¢ przygotowania podtoza,

-utozenie nawierzchni z kostki brukowej betonowej w tym sprawdzenie prawidtowosci ubicia, szerokosci
spoin i ich wypetnienia

-wykonanie tawy betonowej z oporem

-ustawienie betonowego obrzeza chodnikowego przy dopuszczalnych odchyleniach linii 1 cm na
projektowanym odcinku oraz niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza 1 cm

-wypelnienie spoin na petng gtebokos¢
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7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkami obmiarowymi s3:

- 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej POLBRUK,

- 1 m ustawionego obrzeza betonowego na tawie betonowej z oporem

- 1 Mg zakup i dostawa ttucznia facznie z przygotowaniem podtoza i robotami towarzyszgcymi.

8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce robot zgodnie
z postanowieniami zawartymi w OST.

Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje za zgodne
z wymaganiami kontraktu. Jezeli choé jeden z pomiarow dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje
roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robot do zgodnosci
Z wymaganiami.

9. PLATNOSC.

Ptatnos¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty.

Cena jednostkowa wykonania 1 m betonowego obrzeza obejmuje:

- zakup prefabrykowanych obrzezy wraz z transportem na miejsce wbudowania
- wykonanie koryta z zageszczeniem pod tawa

- zakup materiatdw na fawy, zaprawe i podsypke z transportem w miejsce wbudowania
- wykonanie szalunku fawy

- wykonanie faw betonowych z oporem

- rozscielenie i ubicie podsypki, ustawienie obrzeza

- wypetnienie spoin

- przeprowadzenie badan i pomiarow

Cena jednostkowa wykonania 1 m2 chodnika obejmuje:

- zakup i dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- utozenie geowtdkniny,

- wykonanie podbudowy z ttucznia,

- wykonanie podsypki cementowo — piaskowej

- utozenie kostki brukowej betonowej

- przeprowadzenie badan i pomiarow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego
. PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢
. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu
. PN-EN 13139:2003 Kruszywo do zapraw
. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.
. PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa. Wymagania i metody badan
. PN-EN 1340:2004/AC/2007 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

NoOoubdspdwWN
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna [SST]
SST — 7 Zasilanie i sterowanie napedami wrot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem SST s3 wymagania szczegdétowe dotyczace wykonania linii kabli zasilajgcych
i sterowniczych napedu wrét realizowanych w ramach zadania ,,Remont $luzy matej — stopien wodny
Zawada. Etap III.”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z utozeniem kabli
zasilajgcych i sterowniczych napedéw wrét sluzy matej Zawada, podpiecie ich do napeddéw oraz
w sterowni. Roboty obejmujg: wykonanie tablicy ,, TB” w sterowni zasilania napedéw wrét, wykonanie
zabezpieczen tablicy, utozenie kabli zasilajgcych, utozenie kabli sterowniczych, utozeniem drabinek
kablowych, wpiecie ich do tablicy TB w sterowni i do napeddéw. Wykonanie konstrukcji stalowej na
tablice TGG,TGD, posadowienie konstrukcji w ziemi zgodnie z projektem, wprowadzenie kabli
sterowniczych na tablice TGG,TGD oraz do napeddéw

Szczegdtowo zakres prac opisany jest w Dokumentacji Projektowej, ktdrej zapisy sg wigzace dla
Wykonawcy .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z normg PN-75/E-02032, ,Zaleceniami dotyczgcymi
oswietlenia drég i ulic” wydanymi przez Polski Komitet Oswietleniowy oraz z definicjami podanymi
w OST.

- dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

- kabel - przewdd wielozytowy, izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego,
mogacy pracowac pod i nad ziemia.

- fundament — wylewka cementowa w ziemi, stuzgca do utrzymania konstrukcj w pozycji pracy.

2.MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST p.4
2.1.Materiaty do wykonania linii kablowych zasilania i linii kablowych sterowniczych:
Typ przewodéw i kabli stosowaé zgodnie z dokumentacjg techniczng. Zyty przewoddéw wielozytowych
muszg posiadac rézne barwy izolacji.
Dla ochrony izolacji przewodow przy przejsciach przez fundamenty nalezy stosowac przepusty ochronne.
Kable uktadane bezposrednio na powierzchni powinny by¢ zabezpieczone poprzez stosowanie rur
instalacyjnych jako ostony.

— Kabel YKYzo 5x2,5-1kV

— Kabel YKYZo 5x6

— Kabel YKYS 10x1,5 -1kV

— Kabel YKSY 14x15

— Rury AROT DVKo32

— Konstrukcja stalowa pod tablice TGD, TGG

— Tablica ,,TB”w sterowni

— Zabezpieczenie S303B16A

— Tablica ,TB”

— osprzet kablowy
2.2.Sktadowanie materiatow
Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i o$wietlonych.
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Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:
e kable w czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie
krétkich odcinkdéw kabli w kregach,
e bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,
e konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.
Pozostate materiaty nalezy przechowywac w oryginalnych opakowaniach — kartonach, foliach.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ‘“Wymagania ogdlne” pkt. 5.
3.2. Sprzet do przewozenia kabli, budowy linii kablowych i wykonania oswietlenia:
dzwignik hydrauliczny

samochdéd dostawczy 0,9t

przyczepa do przewozenia kabli

zespot pradotworczy, tréjfazowy

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST pkt. 6.

4.2. Transport kabli

Bebny z kablami nalezy zatadowywaé i wytadowywac¢ mechanicznie. Zaleca sie dostarczenie kabli na
stanowisko montazu bezposrednio przed ufozeniem, w celu unikniecia dodatkowego transportu
wewnetrznego z magazynu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace Robdt podano w OST p. 2.

Wszystkie trasy linii powinny by¢ wytyczone zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Teren powinien by¢
zniwelowany.

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ kompletnos¢ dostawy urzadzen.

5.2.Budowa linii kablowej

Kable w ziemi nalezy uktadaé¢ zgodnie z PN-76/E-05125 ,Elektroenergetyczne linie kablowe.
Projektowanie i budowa” oraz z normg SEP N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe projektowanie i budowa”. Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie
przez zginanie , skrecanie , rozcigganie itp. . Przy uktadaniu kabli temperatura otoczenia nie moze by¢
mniejsza niz 0°C . Kable nalezy ukfadaé¢ na gtebokos¢ 0,7m na podsypce z piasku grubosci 10cm
z przykryciem warstwg piasku o grubosci 15 cm, nastepnie przykry¢ folig koloru niebieskiego na catej
dtugosci trasy kablowej i zasypac warstwg gruntu rodzimego. W miejscach zblizen i skrzyzowan z innymi
instalacjami podziemnymi kabel nalezy uktada¢ w rurze ostonowej. Rury zabezpieczy¢ przed
przedostawaniem sie do wnetrza wody i przed zamulaniem. Przejscie kablami przez sluze po konstrukgcji
stalowej wykona¢ w rurach ostonowych do wysokosci 2,5m a nastepnie w korytkach stalowych
5.3.Roboty instalacyjno-montazowe

Po utozeniu kabli i zamocowaniu konstrukcji pod tablice TGG, TGD,oraz po montazu napedéw

Mozna przystgpi¢ do podtgczenia kabli do tablic TGG, TGD oraz napedow

5.4.Miejsce przytaczenia.

Kable podtgczy¢ do istniejgcej nastawni (rozdzielnicy) sluzy.

Roboty wykonywane bedg w czynnym obiekcie. Nalezy zwrdci¢ uwage na bezpieczenstwo osdb
obstugujacych $luze. Wytgczenie napiecia nalezy uzgodnic¢ z administratorem obiektu.

5.6.Instalacja przeciwporazeniowa

Nalezy podtaczy¢ konstrukcje stalowg pod tablice TGD, TGG oraz konstrukcje stalowg pod napedy do
uziemienia, podfaczyé rowniez konstrukcje stalowg pomostu przez stuze do uziemienia
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci
Ogdlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w OST pkt.7.
6.2. Zakres kontroli
W trakcie realizacji robét i po ich zakonczeniu nalezy:

e sprawdzi¢ stan przewoddw i osprzetu,

e sprawdzié ciggtosé zyt i zgodnosc¢ faz przewododw,

e sprawdzi¢ prace linii pod napieciem,

e dokonac pomiaru rezystancji izolacji przewodow,

e dokonaé pomiaru rezystancji uziemienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne wymagania dotyczgce obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru Robdt podano w OST p. 8.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla:

- linii kablowej jest - dtugosé - 1 m,

- konstrukcji pod tablice —1 komplet, 1 kpl.

- drabinki kablowe — 1 mb

- wykonanie w $cianie otwordéw fi 50 — szt.

- skrzynki sterownicze — 1 kpl.

- tablice bezpiecznikowe — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robot podano w OST p.9.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PtATNOSCI
9.1. Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét
Ogdlne zasady ptatnosci podano w OST p.9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ceny montazu tablic obejmuija :
- roboty pomocnicze i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- ustawienie konstrukcji na fundamencie,
- montaz Tablic TGG, TGD
- weciggniecie kabli i przewoddéw w rury ostonowe i na korytka,
- podtgczenie kabli i przewoddw zgodnie z Dokumentacjg Projektows,
- wykonanie opisu,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

Cena jednego metra utozenia linii kablowej obejmuje:
— roboty pomocnicze i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw,
— ustawienie bebndw,
— utozenie przepustéw w wykopie,
— rozciagniecie kabli i utozenie w wykopie oraz wciggniecie do przepustéw rurowych,
— montaz opasek i osprzetu,
— utozenie folii ochronnej , niebieskiej,
— uporzadkowanie terenu .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Normy

PN-E-79100:2001 Kable i przewody elektryczne. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-E-90500-4:2001 Przewody o izolacji polwinitowej na napiecie znamionowe nieprzekraczajace
450/750 V. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej do uktadania na state

PN-91/E-05009 Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-481:1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Dobdr srodkdw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od
wptywow zewnetrznych. Wybér srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w
zaleznosci od wptywoéw zewnetrznych.

PN-76/E-05125. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe-przepisy budowy

Norma SEP N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych
i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1kV.

BN-68/6353-03.  Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

PN-74/C-89200. Rury cisnieniowe PCW.

10.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych, wyd. WEMA 1997 r.

— Zalecenia dotyczgce oswietlenia drég i ulic, SEP 1997 r.
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna [SST]
SST — 8 Wykonanie lewostronnego oswietlenia Sluzy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania szczegétowe dotyczace wykonania
utozenia kabla zasilajgcego i budowy oswietlenia $luzy realizowanego w ramach zadania ,,Remont sluzy
matej — stopied wodny Zawda. Etap IIl.”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z budowg oswietlenia wzdtuz prawego peronu $luzy.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z budowg nowego
oswietlenia zewnetrznego $luzy matej ,Zawada”. Roboty obejmujg: utozenie nowego kabla oswietlenia
facznie z wykonaniem kanalizacji kablowej i wpiecie w sterowni do tablicy TB, wyprowadzenie kabla z
rozdzielni do TB wraz z jej wykonaniem. Montaz stupdw oswietleniowych na wykonanych
fundamentach, montaz wysiegnikow i opraw wraz ze Zzrédtami Swiatta. Szczegétowo zakres prac opisany
jest w Dokumentacji Projektowej, ktorej zapisy sg wigzace dla Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z normg PN-75/E-02032, ,Zaleceniami dotyczgcymi
osSwietlenia drég i ulic” wydanymi przez Polski Komitet Oswietleniowy oraz z definicjami podanymi w
OST. Pozostate okreslenia:

e dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w
wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

o kabel - przewdd wielozytowy, izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego,
mogacy pracowac pod i nad ziemia.

e oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzgce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia
Swietlne- go wysytanego przez zrddto Swiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale do
przymocowania i potgczenia z instalacjg elektryczna.

e wysiegnik - element rurowy tgczacy stup oswietleniowy z oprawa.

o stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza, osadzona bezposrednio w gruncie lub na
fundamencie, stuzagca do zamocowania oprawy oswietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 14
m.

e fundament — wylewka cementowa w ziemi, stuzgca do utrzymania stupa osSwietleniowego w
pozycji pracy, lub prefebrykat betonowy

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce Robdt podano w OST pkt. 1.

2.MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w pkt. 4.
2.1. Materiaty do budowy oswietlenia zewnetrznego :
e przewdd kabelkowy YLY 3x2,5 mm?* 750V
o szafka sterowniczo-zasilajgca
e kabel YKYz0 3x6 mm” — 1kV
e lampa oswietleniowa LED, moc oprawy min. 120 W, strumien swietlny LED min. 19000 Im,
e stupowa tabliczka bezpiecznikowa
e stup aluminiowy przegubowy anodowany, np. typu SAL — 70/P lub réwnowazny
e fundament B-51
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e wysiegniki aluminiowy dwuramienny, anodowany, orozpietosci miedzy lampami min. 2m, np. typu
WR-14/2/1,0/5 lub réwnowazny
e kanalizacja kablowa: studnie kablowe typu Sk 1(2 — elementowe z wbudowang ramg i pokrywa
petng lekka lub réwnowazine oraz rury ostonowe PCV fi 75; drabinki kablowe 200x50 z
wykonaniem zewnetrznej pokrywy dla montazu kabli.
e bednarka ocynkowana 25x4
2.2.Sktadowanie materiatéw
Materiaty nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu,
suchych, przewietrzanych i o$wietlonych.
Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:
e kable w czasie sktadowania powinny znajdowac sie na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie
krétkich odcinkdéw kabli w kregach,
e bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,
e konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

3. SPRZET
Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p.5.
3.1.Sprzet do przewozenia kabli, budowy linii kablowych i wykonania oswietlenia:
e zuraw samochodowy
e dzwignik hydrauliczny
e ciggnik kotowy
e samochdd dostawczy 0,9t
e przyczepa dtuzycowa
e przyczepa do przewozenia kabli
e zespot pradotworczy, tréjfazowy

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST-1 p. 6.

4.1.Transport elementéw oswietlenia

Stupy oswietleniowe nalezy przewozié¢ na przyczepie dtuzycowej. Zatadunek i wytadunek recznie. Bebny
z kablami nalezy zatadowywaé i wytadowywaé mechanicznie. Zatadowanie i wytadowanie opraw i
przewodéw nalezy dokonywac recznie.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania Robd6t podano w OST p.2.

Wszystkie trasy linii powinny byé wytyczone zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Teren powinien by¢
zniwelowany.

5.1.Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ kompletnos¢ dostawy urzadzen oraz sprawdzié
dziatanie opraw oswietleniowych.

5.2.Budowa linii kablowej

Kable w ziemi nalezy uktadaé¢ zgodnie z PN-76/E-05125 ,Elektroenergetyczne linie kablowe
Projektowanie i budowa” oraz z normg SEP N SEP-E-004 , Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie
kablowe projektowanie i budowa” . Kable powinny by¢ uktadane w sposdb wykluczajgcy ich uszkodzenie
przez zginanie , skrecanie , rozcigganie itp. . Przy uktadaniu kabli temperatura otoczenia nie moze by¢
mniejsza niz 0°C . Kable nalezy ukfadaé¢ na gtebokos¢ 0,7m na podsypce z piasku grubosci 10cm
z przykryciem warstwg piasku o grubosci 15 cm, nastepnie przykry¢ folig koloru niebieskiego na catej
dtugosci trasy kablowej i zasypac warstwg gruntu rodzimego. W miejscach zblizen i skrzyzowan z innymi
instalacjami podziemnymi kabel nalezy uktada¢ w rurze ostonowej. Rury zabezpieczy¢ przed
przedostawaniem sie do wnetrza wody i przed zamulaniem.
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5.3.Roboty instalacyjno-montazowe oswietlenia

Fundamenty pod stupy oswietleniowe, nalezy wykonac zgodnie z instrukcjag montazu producenta,
zachowujgc parametry posadowienia zgodne z Dokumentacjg Projektowg oraz Dokumentacjg
producenta . Stupy ustawiaé recznie na uprzednio wykonanych fundamentach. Odchytka osi stupa od
pionu nie moze byé wieksza niz 0,001 wysokosci stupa. Stup nalezy ustawié tak, aby jego wneka
znajdowata sie od strony chodnika oraz nie powinna by¢ potozona nizej niz 20cm od powierzchni
chodnika lub gruntu. Montaz przewoddéw, wysiegnikdw i opraw przeprowadzi¢ na stupie lezacym.
Oprawy mocowaé w sposdb trwaty uniemozliwiajacy ich obroét.

5.4.Miejsce przyfaczenia.

Kabel biegnacy z istniejgcej sterowni (rozdzielnicy) sluzy

5.5.Instalacja przeciwporazeniowa- przy stupach kompozytowych niewymagana

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w OST p.7.
6.1.Zakres kontroli
W trakcie realizacji robdt i po ich zakoriczeniu nalezy:
e sprawdzié stan przewoddw i osprzetu,
e sprawdzi¢ ciggtosé zyt i zgodnos¢ faz przewodow,
e sprawdzi¢ prace linii pod napieciem,
e dokona¢ pomiaru rezystancji izolacji przewodéw,
e dokona¢ pomiaru rezystancji uziemienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne wymagania dotyczgce obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru Robét podano w OST p. 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla oswietlenia sg

- sztuki punktow Swietlnych — 1 szt

- montaz stupdw oswietleniowych — 1 kpl.

- dla linii kablowej jej dtugos¢ - 1 m,

- dla utozenie bednarki jej dtugosé -1 m,

- dla utozenie drabinek kablowych jej dtugosé - 1 mb,

- dla szafki bezpiecznikowej z osprzeteem i kablami —1 kpl.
- wykonanie a Scianie otwordw fi 50 mm — 1 szt.

- wykonanie badan i pomiaréw tacznie z wykonaniem dokumentacji — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST p.9.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robét
Ogdlne zasady ptatnosci podano w OST p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednego punktu swietlnego obejmuija :

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- montaz kompletnych fundamentéw w wykopie, zniwelowanych do wiasciwego poziomu,
- ustawienie stupow na fundamencie,

- montaz wysiegnikéw i opraw,

- wciggniecie kabli i przewoddéw w stup i wysiegnik,
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- podtaczenie kabli i przewoddw zgodnie z Dokumentacjg Projektowg,
- wykonanie opisu na stupach,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- utrzymanie i ochrona wykonanego oswietlenia.

Cena jednego metra utozenia linii kablowej obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- ustawienie bebndw,
- utozenie przepustéw w wykopie,
- rozciagniecie kabli i utozenie w wykopie oraz wciggniecie do przepustéw rurowych ,
- montaz opasek i osprzetu,
- utozenie folii ochronnej , niebieskiej,
- uporzadkowanie terenu .

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
— PN-76/E-02032 Oswietlenie drég publicznych
— PN-76/E-06311 Oprawy oswietleniowe zewnetrzne - wymagania ogdlne i pomiary.
— PN-75/E05100 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
— PN-91/E-05009 Ochrona przeciwporazeniowa.
— PN-75/E-02032 Zalecenia dotyczgce oswietlenia drég i ulic
— PN-76/E-05125. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe-przepisy budowy
— Norma SEP N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
— PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych
i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1kV.
— PN-91/E-050089. Ochrona przeciwporazeniowa.
— BN-68/6353-03.  Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
— PN-74/C-89200. Rury ci$nieniowe PCW.
— PN-91/E-050089. Ochrona przeciwporazeniowa.
10.2. Inne dokumenty
— Przepisy budowy urzadzen elektrycznych, wyd. WEMA 1997 r.
— Zalecenia dotyczgce o$wietlenia drog i ulic, SEP 1997 r.
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Szczegotowa specyfikacja techniczna [SST]

SST — 9 Roboty pogtebiarskie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdét zwigzanych
z usuwaniem rumowiska w ramach zadania ,Remont $luzy matej — stopien wodny Zawda. Etap III.”
wymienionych w OST, p.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot zwigzanych
z pobotami pogtebiarskimi i dotyczg usuwania rumowiska z gdrnego awanportu $luzy, z komory $luzy
oraz usuwaniem rumowiska z obszaru bezposrednio przylegajgcego do wrdét gérnych i dolnych w
obrebie gtow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w OST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé
wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, SST oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Przeprowadzenie prac budowlanych polegajgcych na wykonaniu wykopu ponizej poziomu wody
przewiduje sie wykonaé¢ w taki sposdéb aby w jak najmniejszym stopniu ingerowaty one w srodowisko
naturalne

2. MATERIALY.

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatéw.

Jedynym materiatem w przedmiotowym rodzaju robét jest grunt wydobyty z rzeki i odwieziony poza
teren sluzy.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p. 5.

Do wykonania robét pogtebiarskich nalezy stosowac nastepujacy sprzet :

- koparki na pontonie do wykonywania wykopdw szerokoprzestrzennych i wasko przestrzennych z
osprzetem podsiebiernym, chwytakowym lub witékowym,

- holownik

- barka / szalanda do transportu gruntu

- pompa o duzej wydajnosci

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4, TRANSPORT.

Warunki ogdlne transportu podano w OST p.6.

Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami do transportu wodnego dopuszczonymi przez
Inspektora Nadzoru, oraz zgodnie z przepisami BHP.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Warunki ogdlne wykonania robét.

Warunki ogdlne wykonania robét podano w OST p.2.
5.2. Zasady wykonywania robét
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Rozpoczecie robot zwigzanych z wykopami podwodnymi powinno by¢ wytyczeniem terenu wykopow.
Przed rozpoczeciem prac nalezy wspdlnie z przedstawicielem Zamawiajgcego wykonac aktualizacje
przedmiaru robdt (sondowania). Z uwagi na brak mozliwosci prowadzenia wykopdéw w obszarze
bezposrednio przylegajgcym do wrdt rumowisko nalezy wyptukaé przy uzyciu pompy o duzej wydajnosci
a nastepnie koparka zatadowac na barke/szalande.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w OST p.7.

Kontroli jakosci podlega:

- zgodnos¢ powierzchni pogtebianej z dokumentacja,

- zgodnosc gtebokosci pogtebienia z zatozonymi w dokumentacji i przedmiarze.

Po wykonaniu robdét nalezy wykona¢ sondowania powykonawcze z udziatem przedstawiciela
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w OST p.8.

Jednostkami obmiarowymi sg:

- 1 m3 wykonanego wykopu podwodnego z wywozem urobku na odlegto$¢ do 1 km na podstawie
Dokumentacji Projektowej i pomiardw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce robot zgodnie
z postanowieniami zawartymi w OST.

Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje za zgodne
z wymaganiami kontraktu. Jezeli cho¢ jeden z pomiarow dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje
roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robot do zgodnosci
Z wymaganiami.

9. PLATNOSC.

Ptatnos¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty.

Cena jednostkowa obejmuje:

- wykop spod powierzchni wody wraz z transportem i wytadunkiem

- wyptukanie rumowiska przy wrotach, zatadunek spod powierzchni wody wraz z transportem i
wytadunkiem

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy branzowe
— PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
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Szczegotowa specyfikacja techniczna [SST]
SST — 10 Konstrukcje murowe z cegty klinkierowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
konstrukcjami murowymi z cegly klinkierowej w ramach zadania ,Remont $luzy matej — stopien wodny
Zawda. Etap Ill.” wymienionych w OST, p.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robodt
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

- wykonaniem nawierzchni podestow ceglanych przy wrotach na gtowie gérne;j

- naprawa naroza na lewej gtowie gérnej

- odtworzeniem $cian w obrebie komdér mechanizmdw zamknie¢ na gtowie gérnej i dolnej

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w OST.

Okreslenia uzupetniajace:

Podtoze — powierzchnia betonu, z ktérego wykonany jest element konstrukcji budowli licowanej cegta.
Przygotowanie podtoza — zakres czynnosci technologicznych, zwigzanych z przygotowaniem powierzchni
betonu konstrukcji przed wykonaniem licowania z cegty klinkierowej,

Naprawa ubytkéw — zakres czynnosci technologicznych wykonywanych w ramach przygotowania
podtoza zwigzanych z usunieciem stwierdzonych w trakcie czyszczenia podtoza ubytkow, uszkodzen i
rakéw, wystepujacych na powierzchni betonu konstrukcyjnego danego elementu budowli.

Zaprawa murarska — mineralny materiat mineralny wykonany na bazie cementu kruszywa, ptynu
zarobowego (np. woda) oraz dodatkéw chemicznych poprawiajgcych parametry fizyko-mechaniczne
materiatu w trakcie jego obréki oraz po zakonczeniu procesu hydratacji, posiadajgca parametry
wytrzymatosciowe (wytrzymatos¢ na Sciskanie, wytrzymato$¢ na rozcigganie, modut Younga,
mrozoodpornos¢, itp.) odpowiednie do wymagan podioza, stosowany do wykonywania konstrukcji
murowych z cegly i innych elementéw drobnowymiarowych oraz naprawy lokalnie wystepujacych
ubytkédw i uszkodzen powierzchni betonu, zgodnie z zaleceniami producenta oraz stosownych
dokumentdéw dopuszczajgcych wyrdb do stosowania w budownictwie

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi  normami oraz z
nomenklaturg uzywang przez producenta materiatu przeznaczonego do wykonania zabezpieczenia
powtokowego.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé
wykonywanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST p.4.
Materiaty do wykonania konstrukcji murowych:
2.1 Cement
Do stosowania dopuszczone sg tylko cementy podane ponizej. Nie wolno stosowa¢ zadnych materiatéw
zamiennych.
e Cement hutniczy, marki C25 i C35 zgodnie z normg PN-88/B-30005.
e Cement portlandzki, marki C25 i C 35 zgodnie z norma PN-88/B-3000.
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2.2. Woda

Czysta woda, nie zawierajgca oleju, kwasu, zasad, zwigzkéw organicznych i innych substanc;ji
zabronionych w normie PN-88/B-32250.

2.3. Kruszywo

a) Zatozenia ogdlne: Kruszywo naturalne, wolne od zanieczyszczer zgodnie z WTWO rozdziat 6,
z wyjatkami wymienionymi w niniejszym opracowaniu. Kruszywo nie powinno wchodzi¢ w reakcje
chemiczne. Przed uzyciem powinno by¢ w catosci i doktadnie przeptukane. Zawartos¢ siarczanéw
powinna by¢ mniejsza od 1%.

b) Kruszywo drobnoziarniste (0 - 2 mm): Frakcje o wuziarnieniu mniejszym niz 0,063 mm
nie powinny przekraczaé 4%. Nalezy uzywac tylko czystego, naturalnego piasku o ostrych
krawedziach.

c) Mrozoodpornos¢ kruszywa: Ubytek masy nie powinien przekraczac 5%.

2.4. Domieszki do zaprawy

W miare potrzeby, w uzasadnionych przypadkach, dopuszcza sie stosowanie domieszek, srodkéw i
dodatkéw do betonu: uplastyczniajgcych, opdziniajacych lub przyspieszajacych twardnienie zaprawy,
uszczelniajgcych i przeciwmrozowych, srodkéw do pielegnacji betonu. Wszystkie domieszki do zaprawy
nalezy stosowal zgodnie z zaleceniami laboratorium. Domieszki powinny spetnia¢ wymagania
sprecyzowane w WTWO rozdziat 6 punkt 6.4.1.4. Od producenta nalezy uzyska¢ gwarancje zgodnosci z
powyzszymi wymaganiami. Domieszki powinny by¢ zatwierdzane przez Inspektora. Warunkiem
dopuszczenia do stosowania domieszki jest przedstawienie zaréwno przez dostawce jak i laboratorium
dokumentacji potwierdzajgcej zachowanie wymaganych parametréw oraz pozostatych wymagan
przez betony w ktérych zastosowano domieszke.

2.5. Elementy stalowe

Do wykonania kotwienia nowej licowki ceglanej do podtoza betonowego i odtworzenia muru z cegty
nalezy stosowac prety zbrojeniowe fi 16 mm.

Do zbrojenia muru nalezy uzy¢ RND/Z/100 druty wykonane ze stali nierdzewnej z powtoka cynkowa.
Dtugos¢ zbrojenia 3050 mm

2.6. Cegta klinkierowa.

Wymaga sie zastosowanie cegty klinkierowej petnej 350 MPa koloru wisniowego lub ciemnoczerwonego
o wymiarach 250x120x65 mm,

Witasciwosci fizyczne i chemiczne zastosowanej cegtly powinny jednoczes$nie odpowiadac
wymaganiom normy PN-86/B-06712

Kontroli Inspektora nadzoru bedzie podlega¢ jakos¢, ksztatt oraz kolor zastosowanego materiatu
ceramicznego - cegly.

2.7. Materiat wypetniajacy otwor

Do wypetnienia otworu w ktdrym umieszczona zostata kotwa nalezy uzy¢ materiat typu CERINOL VM1.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p. 5.

Rodzaje sprzetu uzywanego do murarskich oraz szalowan pomocniczych pozostawia sie do uznania
wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru.

Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych
robét i przepiséw BIOZ zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT.

Warunki ogdlne transportu podano w OST p.6.

Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami do transportu wodnego dopuszczonymi przez
Inspektora Nadzoru, oraz zgodnie z przepisami BHP.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Warunki ogdlne wykonania robét.

Warunki ogdlne wykonania robot podano w OST p.2.
5.2. Zasady wykonywania robét
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Po oczyszczeniu muru strumieniem wody pod cisnieniem i kontroli jakosci przygotowanego podtoza

przystepujemy do nastepujgcych prac w obrebie $cian komor i na narozu gtowy:

e nawiercenie otwordw i osadzenie w nich pretéw zbrojeniowych fi 16 mm tgczgcych dodatkowo
licowke ceglang z podtozem. Otwory pod prety nalezy wierci¢ pod katem 50 stopni od pionu i na
gtebokos¢ ok. 45 cm, w celu wypetnienia ich zaprawg do osadzania kotew

e wypetnienie otwordw zaprawg zalewowag o wysokiej ptynnosci, kompensujacg skurcze, wielkosé¢
ziarna 1 mm na bazie cementu, o wytrzymatosci na rozcigganie przy zginaniu min. 10 N/mm? i na
$ciskanie min 90 N/mm?

e wykonanie konstrukcji muru z cegty klinkierowej na zaprawie o spoiwie cementowym. Cegty nalezy
uktada¢ na listewkach drewnianych Ilub innych elementach dystansowych, zapewniajgcych
utrzymanie statej grubosci spoiny poziomej wynoszgcej nie mniej niz 15 mm (koniecznos¢
zapewnienia wtasciwego otulenia kotew tgczacych mur z podtozem ), w trakcie wykonywania
konstrukcji muru nalezy rowniez przestrzegac grubosci spoiny pionowej na poziomie od 10 do 15 mm
oraz dochowaé warunku pozostawienia ,, pustki” w spoinie od strony lica $ciany na gtebokos¢ ok. 3 cm
w celu wtasciwego wykonania spoinowania lica muru

e w czasie wykonywania mur nalezy zazbroié prefabrykowanymi elementami zbrojeniowymi do muréw
faczonych na zaprawe tradycyjng. Elementy sktadajg sie z dwdch rdwnolegtych pretéow potaczonych
trzecim pretem stalowym o wytrzymatosci na zrywanie min 550 N/mm? i wytrzymatosci spawéw na
$cinanie min. 2,5 kN oraz pretami zebrowanymi fi 16 mm. Zbrojenie uktadamy co 4 warstwy cegty

e Alternatywnym sposobem zbrojenia moze by¢ zbrojenie ptaskownikiem tzw. bednarkg utozong w co
4 spoinie i kotwienie jej za pomocg kotew z ptaskownika 40 x 8 mm, preta zebrowanego $r. 16 mm
lub kotew spiralnych

e spoinowanie wykonanej konstrukcji muru zaprawag na bazie cementowej modyfikowang pod
wzgledem poprawy przyczepnosci do podtoza, mrozoodpornosci i elastycznosci lub zapraw na bazie
spoiwa trachitowego.

e GOrng powierzchnie swiezo wykonanego muru nalezy bezwzglednie chroni¢ przed rozmyciem przez
wody opadowe poprzez okrycie folig lub innym materiatem nieprzemakalnym.

e Naniesienie hydrofobowej warstwy zabezpieczajgcej natryskiem (impreganacja).

e Dodatkowo nalezy nanies¢ hydrofobowg warstwe zabezpieczajgcq natryskiem na scianach komér do
poziomu 0,5 m ponizej WD

Dla podestéw przy gtowie gornej, po oczyszczeniu muru strumieniem wody pod cisnieniem i kontroli

jakosci przygotowanego podtoza, przystepujemy do nastepujgcych prac:

e Uktadanie nawierzchni z cegty klinkierowej na zaprawie o spoiwie cementowym. Cety uktadac na
elementach dystansowych zapewniajacych utrzymanie statej grubosci spoiny poziomej nie mniejszg
niz 15 mm. Nalezy réwniez dochowac statg grubosé spoiny pionowej.

e Spoinowanie uktadanej konstrukcji zaprawg na bazie cementu modyfikowang pod wzgledem
poprawy przyczepnosci do podtoza, mrozoodpornosci i elestycznosci lub zaprawa na bazie spoiwa
trachitowego.

¢ Naniesienie hydrofobowej warstwy zabezpieczajgcej natryskiem

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci

Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w OST p.7.

Kontrola jakosci zapraw

Inspektor nadzoru powinien mie¢ dostep i prawo do kontroli punktéw wytwarzania mieszanek zapraw.
Wytwodrnie zapraw muszg prowadzi¢ biezgcg dokumentacje badan wszystkich frakcji kruszywa.
Wykonawca powinien przedstawié Inspektorowi sktad zaprawy oraz deklaracje zgodnosci.

Kontrola jakosci w trakcie prowadzenia robét

Nalezy kontrolowa¢ jakos¢ wykonywanego muru aby byt zgodny z wymaganiami projektu i Specyfikacji
technicznej.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
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Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST p.8.

Jednostkami obmiarowymi sg:

- dla wykonania podestéw - 1 m2 powierzchni ceglanej o grubosci 2 warstw cegtly
- dla wykonania naroza na gtowie gérnej - 1 m3 muru

- dla odtworzenia $cian w obrebie komdr mechanizméw zamknie¢ — 1 m2 sciany o grubosci 1 cegly.

8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce
z postanowieniami zawartymi w OST.

Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje za zgodne
z wymaganiami kontraktu. Jezeli cho¢ jeden z pomiarow dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje
roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robot do zgodnosci
Z wymaganiami.

robot zgodnie

9. PLATNOSC.
Ptatnos¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty.
Cena wykonania 1 m” odtworzenia muru (lub 1 m*) obejmuje:

zakup i dostarczenie niezbednych materiatéw i innych czynnikéw produkgc;ji
przygotowanie podtoza (zmycie powierzchni),

przygotowanie materiatéw do wbudowania

nawiercenie otwordw i osadzenie pretéw

wykonanie i rozbidrka potrzebnych rusztowan i deskowan

zbrojenie muru elementami prefabrykowanymi

wykonania obtozenia muru cegty

spoinowanie powierzchni muru

naniesienie hydrofobowej warstwy zabezpieczajgcej natryskiem (impreganacja).

prace wykonczeniowe
stanowiska pracy i usuniecie - bedacych wifasnoscia wykonawcy —

oczyszczenie

zbednych materiatéw oraz stosowanych maszyn i urzadzen z placu budowy
wykonanie badan wynikajacych z pkt. 6 Specyfikacji

Przepisy zwigzane

1. PN-EN-197-1:2002 Cement — Czes$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementéw powszechnego uzytku.
2.  PN-EN-206-1:2 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja
003 i zgodnos¢.
3.  PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane — Czes¢ 1: Definicje, wymagania i kryteria
zgodnosci.
4. PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczenie.
Rozdziat 6
5. PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych
i wytrzymatosciowych.
6. PN -B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane: Warunki wykonania i odbioru
7. PN-89/B-10425 Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne murowane
z cegly. Wymagania techniczne i badania przy odbiorze.
8.  PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy
9. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu
10. PN-EN 13055-1:2003 Kruszywa lekkie - Czes¢ 1: Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy
i rzadkiej zaprawy.
11. PN-90/B-06240-44 Domieszki do betonu
1. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne
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Szczegotowa specyfikacja techniczna [SST]
SST — 11 Wymiana uszczelnienia wrot

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z uszczelnieniem wrét w ramach zadania ,Remont $luzy matej — stopien wodny Zawda. Etap III.”
wymienionych w OST, p.1.

1.2. Zakres stosowania SST

SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot zwigzanych
z wymiang fragmentu debowego uszczelnienia bocznego wrét na gtowie dolnej ponad zwierciadtem
wody dolne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w OST.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢
wykonywanych robét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowq, SST oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.
Do wymiany uszczelnienia nalezy stosowac:
- bal debowy obrzynany kl.1 o wymiarach 260 x 260 dtf. 3,0 m

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST p. 5.

Do wykonania wymiany uszczelnienia nalezy stosowaé nastepujacy sprzet :
- dzwig na pontonie

- holownik

- drobny sprzet reczny w ty strugi, pity

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4, TRANSPORT.

Warunki ogdlne transportu podano w OST p.6.

Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami do transportu wodnego dopuszczonymi przez
Inspektora Nadzoru, oraz zgodnie z przepisami BHP.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Warunki ogélne wykonania robét.

Warunki ogdlne wykonania robdt podano w OST p.2.

5.2. Zasady wykonywania robot

5.2.1 Prace rozbiérkowe

Prace polegajg na przecieciu istniejgcej belki drewnianej uszczelnienia brzegowego, wykreceniu Srub i
rozbidrce fragmentu uszczelnienia

5.2.2. Prace montazowe

Zaktada sie koniecznos¢ wykonania obrobki scian krawedziaka w trakcie robot montazowych dla
dostosowania do miejsca wbudowania. Wymiar wyjsciowy belki przed obrdbka 26 x 26 cm. Potgczenie
belki z wrotami wykonac¢ za pomocg Srub M20 o dtugosci 200 mm.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci

Ogélne zasady kontroli jakosci podano w OST p.7.

Kontroli jakosci podlega:

- przyleganie powierzchni belki na catej dtugosci wymienianego elementu do sciany gtowy dolnej bez
przeciekéw wody do awanportu dolnego, przy zamknietych wrotach dolnych i napetnieniu woda
komory $luzy

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST p.8.
Jednostkami obmiarowymi sg:

- 1 kpl wykonanego uszczelnienia

8. ODBIOR ROBOT.

Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce robot zgodnie
z postanowieniami zawartymi w OST.

Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty Inspektor Nadzoru uznaje za zgodne
z wymaganiami kontraktu. Jezeli choé¢ jeden z pomiarow dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje
roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robot do zgodnosci
Z wymaganiami.

9. PLATNOSC.

Ptatnos¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty.

Cena jednostkowa obejmuje:

- demontaz istniejgcego uszczelnienia na dtugosci 3 m

- zakup, dostawa i montaz belki debowej i materiatéw srubowych

- dostosowanie wymiardow belki do potrzebnego przekroju poprzez obrobienie na miejscu wbudowania
- zamocowanie uszczelnienia

- sprawdzenie szczelnosci potgczenia

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy branzowe
— PN-81/B-03150/01 - Konstrukcje z drewna i materiatdw drewnopodobnych. Obliczenia

statyczne i pprojektowanie. Materiaty.
—  PN—D-96002:1972 - Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
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