Zatacznik nr 7 do SWZ
I Panstwowe

- Gospodarstwo Wodne

v Wody Polskie

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU UStUG W ZAKRESIE:
UTRZYMANIE WALOW PRZECIWPOWODZIOWYCH NA TERENIE DZIALANIA
ZARZADU ZLEWNI W SIERADZU

NW Czestochowa, NW Ktobuck, NW Radomsko - czes¢ nr 3 NW Czestochowa pn.: Prace
utrzymaniowe watéw przeciwpowodziowych - koszenie watéw i miedzywala rzeki
Stradomka

Wspadlny Stownik Zamdwien CPV

Gtowny przedmiot: 71300000-1 Ustugi inzynieryjne

Dodatkowe przedmioty: 45246400-7 Roboty w zakresie ochrony przeciwpowodziowej
90721800-5 Ustugi ochrony przed naturalnym ryzykiem lub zagrozeniami

luty, 2021 r.



1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji jest ustalenie warunkéw i wymagan dotyczacych
konserwacji i utrzymania watéw wraz z miedzywalem rzeki Stradomka w m. Czestochowa.
Krajowy Kod Jednolitych Czesci Wéd (JCW) :
PLRW60001618129 — Stradomka od wyptywu ze zbiornika Blachownia do ujscia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi podstawe do opracowania dokumentdw przetargowych
i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robét, ktérych przedmiotem jest wykonanie robdt
opisanych w niniejszym opracowaniu.
1.3. Zakres robét objety ST
Zakres robét na przedmiotowym zadaniu obejmuje w szczegdlnosci roboty utrzymaniowe :
- waty i miedzywale rzeki Stradomka: koszenie watéw i miedzywala rzeki Stradomka wat lewy w km
2+861 — 4+500, wat prawy w km 0+400 — 4+500 w m. Czestochowa :
o Dwukrotne koszenie traw kosg na terenie ptaskim (miedzywale),

e Dwukrotne reczne koszenie porostow ze skarp rowéw, koron i skarp nasypéw,
e Dwukrotne mechaniczne koszenie porostow z korony i skarp watu oraz miedzywala (kosiarka

bijakowy),
e Reczne scinanie krzakéw bez karczowania,

e Rozdrobnienie gatezi przy uzyciu rebaka.

1.4. Informacje o terenie zawierajace wszystkie niezbedne dane :

Organizacja robét budowlanych

Wykonawca wykona dokumentacje fotograficzng przed i po wykonaniu robét w miejscach
charakterystycznych wskazanych przez koordynatora.

Wykonawca we witasnym zakresie zapewni sobie wszelki sprzet i potrzebne materiaty do wykonania
przedmiotowego zadania. Wykonawca po zakonczeniu prac uporzadkuje teren, na ktdorym
wykonywana byta ustuga.

Ochrona $rodowiska
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robdt przepisy dotyczgce ochrony
Srodowiska naturalnego.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot zostang zachowane wymogi z zakresu bezpieczenstwa i higieny pracy.
Wykonawca zobowigzany jest do przeszkolenia wszystkich osdb wykonujgcych prace na
przedmiotowym zadaniu w zakresie BHP oraz przeprowadzania odpowiednich szkolen
stanowiskowych i okresowych.

Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy
Wykonawca we wtasnym zakresie i na swdj koszt zorganizuje i utrzyma plac pod zaplecze robét.




Warunki dotyczgce organizacji ruchu - nie dotyczy

Ogrodzenia — nie dotyczy

Zabezpieczenia chodnikéw i jezdni — nie dotyczy

1.5. Nazwy i kody robét objetych przedmiotem zaméwienia :

CPV 71300000-1 Ustugi inzynieryjne
45246400-7 Roboty w zakresie ochrony przeciwpowodziowej
90721800-5 Ustugi ochrony przed naturalnym ryzykiem lub zagrozeniami

1.6. Okreslenia podstawowe, zawierajgce definicje poje¢ i okreslen nigdzie wczesniej nie
zdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia zapisow
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot:

1.6.1. koszenie - Scinanie czesci nadziemnej roslinnosci zielnej (trawy, turzyce
etc.) za pomocay urzadzen wyposazonych
w ostrza tngce lub elementy tngco - rozdrabniajgce do
wysokosci zadanej przez osobe koszaca,

1.6.2. krzaki (zakrzaczenia) - pojedyncze rosliny (skupiska roslin) o niskim i roztozystym
pokroju z nieoznaczonym lub zminimalizowanym wiodacym
zdrewniatym pniu i koronie zbudowanej
z rownorzednych, zdrewniatych réznokierunkowo
rozrastajacych sie peddw,

2. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn niezbednych lub zalecanych do wykonania robét
zgodnie z zatozong jakoscia
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu i maszyn, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanej ustugi.

— kosiarka bijakowa,

— ciagnik kotowy,

— kosa spalinowa,

— kosiarka na ciggniku kotowym,

— pita spalinowa,

— rebak do ciggnika rolniczego

— inne drobne narzedzia (topaty, grabie, siekiery, kosy itp.)

3. Wymagania dotyczace srodkéw transportu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich sSrodkéw transportu, ktére nie spowodujg
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i sSrodowisko naturalne

— ciggnik kotowy
4. Wymagania dotyczace wykonania robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodnie z umowg i specyfikacjg techniczng,
a takze zgodnie z przedmiarem i organizacjg robdt oraz poleceniami koordynatora robét,
a w szczegdlnosci:
4.1. Utrzymanie watow rzeki Stradomka:

4.1.1. Dwukrotne koszenie traw kosg na terenie ptaskim, z rozdrobnieniem (mulczowaniem) bez
wywozu



Wyszczegdlnienie robot :
- wykoszenie traw kosg spalinowga na obszarze miedzywala
- pozostawienie jako biomasa, skoszonych traw, bez wywozu,

Sprzet:
— kosa spalinowa

4.1.2. Dwukrotne wykoszenie porostéw recznie ze skarp rowow, koron i skarp nasypéw nasypow;
porost gesty twardy z rozdrobnieniem (mulczowaniem) bez wywozu.

Wyszczegdlnienie robot :
- wykoszenie porostéw ze skarp watdw oraz koron kosg recznie na wysokosci nie wiekszej niz 5 cm
od powierzchni gruntu,
- pozostawienie jako biomasa, skoszonych i rozdrobnionych porostéw, bez wywozu,

Sprzet:
- kosa spalinowa

4.1.3. Dwukrotne mechaniczne koszenie porostow z korony i skarp watu oraz miedzywala kosiarka
bijakowa.

Wyszczegdlnienie robot :
- wykoszenie traw ze skarp watéw, korony oraz miedzywala kosiarka bijakowg na wysokosci nie
wiekszej niz 5 cm od powierzchni gruntu,
- pozostawienie jako biomasa, skoszonych traw, bez wywozu,

Sprzet:
— kosiarka bijakowa

4.1.4. Reczne $cinanie krzakdw gestych.

Wyszczegdlnienie robot :
-$ciecie do poziomu gruntu krzakdw bez karczowania recznie pitg i odtozenie na skarpie watu

Sprzet:
- pita spalinowa

4.1.5. Rozdrobnienie gatezi przy uzyciu rebaka przeznaczonego do wspdtpracy z ciggnikiem rolniczym
Wyszczegdlnienie robot :
- wyciete, odtozone na skarpie watu krzaki, zrebkowad rebakiem mechanicznym. Rozplantowac na
skarpie i miedzywalu celem zmineralizowania zrebkéw.
Sprzet :
- ciggnik kotowy

- rebak do ciaggnika rolniczego

5. Kontrola



Kontroli podlegaja wszystkie etapy realizacji zamodwienia. Kontrola polegata bedzie na
sprawdzeniu ilosci wykonywanych robét zgodnie z przedmiarem.

6. Wymagane kwalifikacje Wykonawcy

Pracownicy Wykonawcy muszg posiadac wszelkie (jesli s3 wymagane prawem) uprawnienia do
obstugi i prowadzenia sprzetu, i wykonywania okreslonych w SST robét, jak rédwniez byé
przeszkoleni w zakresie BHP obejmujgcym tego typu prace.

7. Obmiar robo6t

Przedmiar i obmiar robdét wraz z okresleniem jednostek obmiarowych zostat okreslony
z doktadnosécig do: 1,0 m?, 0,1 ha, 1,0 mp

8. Rozliczenie robét

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowag ustalona dla danej pozycji kosztorysu ofertowego. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci i wymagania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone
w specyfikacji techniczne;.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym
jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét.
Oferentom nie zezwala sie na samodzielne dodawanie zadnych nowych pozycji w ktérejkolwiek
czesci przedmiaru robot. Zamawiajagcy uprzedza, ze wybrany Wykonawca robdt nie otrzyma
wynagrodzenia za wykonanie tych robdt, ktére nie stanowity pozycji przedmiaru.

Ceny jednostkowe robdt umieszczone w wycenionym przedmiarze muszg by¢ kompletne,
to znaczy muszg obejmowac koszty wszystkich prac, niezbednych dla zapewnienia zgodnosci
wykonania poszczegdlnych robét z przedmiarem i specyfikacja techniczna.

9. Odbidr robot

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z SST i przedmiarem oraz pisemnymi decyzjami
koordynatora robdt. Gotowos¢ odbioru zgtasza Wykonawca Inwestorowi. Po pisemnym
zgtoszeniu Inwestorowi gotowosci Wykonawcy do odbioru zostanie rozpisany termin spotkania
komisji odbiorowej. Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét,
ich zgodnosci z warunkami technicznymi zawartymi w ST, jakosci i wartosci, stanu obiektu
pozostawionego po zakonczonych pracach (brak uszkodzen po uzyciu sprzetu
zmechanizowanego).

10. Podstawa ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest ilos¢ wykonanych i odebranych jednostek obmiarowych pomnozonych
przez cene jednostkowgq ujetg w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

11. Przepisy zwigzane
1. Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne (t. j. Dz. U. z 2020 r. poz. 310 z pdzn. zm.),

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (t. j. Dz. U. z 2020 r., poz. 55 z pdin.
zm.),

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 06 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz. U. z 2003 r., Nr 47, poz. 401),



Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (t. j. Dz.U. z 2020 r., poz. 1333 ze
zmianami.),

Przepisy prawa miejscowego dotyczace gatunkow i obszaréw chronionych,

Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (t. j. Dz.U. z 2020 r. poz. 797 z pdzn. zm.).



