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1.2

1.3

1.4

1.4.1.

1.4.2.

WSTEP

Wymagania ogolne

Ustalenia podstawowe dla robot etgch niniejsa szczegotow specyfikacy
techniczm oraz wymagania ogolne dotyce wykonania, kontroli i odbioru robot
podane g w specyfikacji technicznej nr:

IVV.10.1.1.3.0 ,Wyposzenie technologiczne —wymagania wspolne”.

Niniejsza Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna d&revymagania techniczne dla
Czesci robot:

Montaz konstrukcji i mechanizmoéw

Przedmiot i zakres robot podstawowych

Montazowi podlega wyposaenie technologiczne wykonane na podstawie oddjielne
szczegotowej specyfikacji techniczne.
llos¢ robot zwazanych 2z zabezpieczeniem antykorozyjnym haleokreslac

wg wymaga oddzielnej szczego6towej specyfikacji technicznej.

Roboty towarzyszce

Zakres robot towarzyseych ustala si wg wymaga specyfikacji wymienionej
w punkcie 1.1.

Informacje o terenie budowy

Roboty zwiazane z montaeem konstrukcji stalowych oraz mechanizmow i osprz

wykonywane kda na terenie Budowy wg specyfikacji wymienionej wngaie 1.1.

Przed przysipieniem do wykonywania robot szczegolnie niebezigch, kierownik
robét zobowazany jest do zaznajomienia pracownikow z zagniami, ktére mog
wystapi¢ w czasie wykonywania tych robo6t oraz do przesazkalepracownikow
w zakresie srodkéw technicznych zapobiegaych niebezpieczstwom zgodnie

Z przepisami obowgrujacymi na Budowie.
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15 Nazwy i kody
Montaz konstrukcji metalowych kod CPV: 45223100-7

1.6 Okreslenia podstawowe
Gtowne okrélenia podane w niniejszej specyfikacji podang W& specyfikacji

wymienionej w punkcie 1.1.

2 WLASCIWO SCI WYROBOW | ELEMENTOW

Wymagania dotycxe materiatdw stosowanych na konstrukcje staloweg¢hanizmy

nalezy stosowaé odpowiednio wg specyfikacji wymienionej w punkdid.

3 SPRZET

Wymagania dotycice sprztu podano w specyfikacji wymienionej w punkcie 1.1.

4 SRODKI TRANSPORTU
Ogdlne wymagania dotyaee srodkéw transportu podano w specyfikacji wymienionej

w punkcie 1.1.
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5.1

5.1.1.

5.1.2.

5.1.3.

5.2

5.2.1.

5.2.2.

W YKONANIE ROBOT

Warunki wykonania

Konstrukcje spawane oraz styki marmiwe wykonywane na Budowie nale

wykonywa zgodnie z wymaganiami normy PN-B-06200.

Uszczelnienia gumowe zamknigtéwnych oraz remontowych dopas@awamontowa

zgodnie z dokumentagj

Wymagania ruchowe

Spetlnienie poriszych wymaga nalezy zapewné w czasie probnego mortazespotow

w Zaktadzie Wytworczym:

— luzy wynikapce z dokumentacji projektowej, powinny dyzachowane
I wyczuwalne w catym zakresie ruchu zespotow lubstoukcii;

— czesci ruchome powinny posiadaswobo@ ruchu w catym zakresie wzajemnych
potozen okreslonych na rysunkach,

— opuszczanie i podnoszenie zannipowinno odbywé si¢ ptynnie, bez

gwattownych szarprt i zakleszcze.

Uruchomienie

Kazde zamknjcie hydrotechniczne podlega uruchomienrjozhie ze swoim naplem

elektrycznym lub ¢cznym.

Wszelkie ruchy zamknciami zwhzanie z przepuszczaniem wody musby¢
uzgodnione z Nadzorem Hydrotechnicznym obiektu.
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6.1

6.2

6.2.1.

6.3

6.3.1.

6.3.2.

6.3.3.

6.3.4.

K ONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jako $ci dostarczonych materiatow i elementéw

Kazdy zespot, element typowy, udzenie lub partia materiatu dostarczone na Budow

powinny posiadadokumenty wymagane przez odpowiedspecyfikacg technicza.

Kontrola jako $ci wykonywania robét na Budowie

Kontrola techniczna obejmuije:

a) sprawdzenie zastosowania prawidtowych materiatéw,

b) wykonanie kontroli prac spawalniczych,

c) kontrok poprawndéci montau zespotow;

d) sprawdzenie spetnienia wymagaichowych (montzowych),

e) wykonanie pomiarOw sprawdaajch.

Uwaga: Kontrolg usytuowania elementéw w betonie rgigrzeprowadi przed ich
zabetonowaniem. Po zawaniu betonu naky przeprowadzi ponowne

pomiary sprawdzage.

Proby montazowe

Kontrolg prob montaowych naley przeprowadza dla ka&dego uruchamianego

zespotu.
Przed przysipieniem do préb naky kazdorazowo uzyskaakceptagj Inzyniera.

Préby montaowe poszczegolnych zespotow powinny potegaa sprawdzeniu
prawidtowaci ruchu zespotow w caltym zakresie przy przewidgedmn wszystkich

trybach sterowania.

Przeprowadzenie préb mowntavych powinno by potwierdzone protokotem,
do ktérego powinny bydolczone zajczniki w postaci kart pomiarowych z podanymi

wynikami pomiaréw odpowiadagych wymaganiom dokumentacji projektowe;j.
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7 PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT
Wymagania dotycre przedmiarowania podano w specyfikacji wymienjone
w punkcie 1.1.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Przedmiot odbioru

Komisyjny odbidr rob6t na terenie budowy nalgrzeprowadzi wspdlnie dla cakri
wyposaenia technologicznegatiz dla poszczegdélnych uruchamianych zam&niraz

Z naleiacymi do nich wyposaeniem (w tym wyposaeniem komunikacyjnym).

8.2 Wymagania ogolne
8.2.1. Odbidr techniczny odbywaekomisyjnie.
8.2.2. Skiad komisji ustala Inwestor.

8.2.3. Odbidér robot powinien kby poprzedzony kontral technicza oraz zgtoszeniem

gotowdaci.

8.2.4. Odbiory naley przeprowadza po zakaczeniu wykonywania kalej z robot
podstawowych, a take po przeprowadzeniu prob maravych lub kontroli robot
zakrytych.

8.3 Zakres czynndgci odbiorowych

8.3.1. Wykonawca obowizany jest przedstawikomisji odbiorczej uprzednio przygotowane
dokumenty:
a) Protokoty odbioru dla konstrukcji stalowych, mecizambw kadz urzadzen
podlegagcych odbiorowi w Zaktadzie Wytwaorczym.
b) Swiadectwa Kontroli technicznej dla wszystkich paabgch czsci oraz zespotow,
zawierajce co najmniej nagbujace zahczniki:
— atesty materialowe dla ¢xi atestowanych,;
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8.3.2.

8.3.3.

8.3.4.

8.4

8.4.1.

8.4.2.

— protokoly z pomiaréw sprawdzgych zawierajce potwierdzenie spetnienia
warunkéw podanych na rysunkach oraz w specyfikadjachnicznych;
c) protokoty z préb monteowych poszczegolnych zespotow albo protokoty odbior
calasci wyposaenia technologicznego dla poszczegélnych etapow owyd

(podczas odbioru Kmowego).

Komisja odbiorcza na podstawie: przedstawionycheprZKontrot Techniczia
dokumentow, dokonanych aglzin, wyrywkowych pomiaréw iprob, sprawdza
zgodnda¢ z projektem i wymaganiami niniejszej specyfikaciji:

a) zastosowanych materiatow;

b) wykonania zespotéw i ich egci;

Cc) montau i dziatania zespotow;

Uwaga: punkty a) i b) naley odebrg przed wykonaniem trwalego zabezpieczenia

antykorozyjnego.
W przypadku pozytywnej oceny udzen komisja sporzdza protokét odbioru.
W przypadku stwierdzenia usterek komisja wydajeepehie ich usurcia, oraz ustala

termin ponownego petnego lub zawwnego odbioru technicznego.

Postanowienia kacowe

Odbior powtok antykorozyjnych nalg prowadzé wg wymaga oddzielnej SST.

Protokét odbioru stanowi podstawdo przekazania ugdzenia Wytkownikowi przy
zachowaniu praw wynikagych z gwarancji udzielonej przez Wykonawc

ROZLICZENIE ROBOT
Sposob rozliczenia rob6t opisany jest w specyfikaeichnicznej wymienionej

w punkcie 1.1.
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10 DOKUMENTY ODNIESIENIA
Wykaz dokumentédw odniesienia znajduje 8i specyfikacji technicznej wymienionej
w punkcie 1.1.




