Przedmiar robot
Czesé 1

Doplyw z Zalesia - Tralalka w km 0+000-20+730

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Obiekt NW Kolo

(kod - miejscowo$¢)

STAWKA VAT 8,00 %
Lp. Podstawa Opis robot Jedn. Obmiar
ustalenia miary
| 1. Konserwacja rzeki Tralalki w km 0+000-6+800 w obszarze Natura 2000
1 2 3 4 5

wg naktadow Wykoszenie recznie porostow gestych twardych ze m2 | 40 800,0
rzeczowych skarp z zachowaniem szczegolnej ostroznosci 0
1501-0114-04 wzgledem przedmiotow ochrony obszaru Natura
analog-050 2000

Charakterystyka Robot. - km 0+000 - 0+360 (360 x /3,0 + 3,0/ =2160

m )- km 0+360 - 6+800 (6440 x /3,0 + 3,0/ =38640 m )

krotnosé= 1,00
wg naktadow Wygrabianie wykoszonych porostow ze skarp o m2 | 40 800,0
rzeczowych szerokosci ponad 2,0 m 0
1501-0115-02 Charakterystyka Robét: - km 0+000 - 0+360 (360 x /3,0 + 3,0/ =2160

| 050 m )- km 0+360 - 6+800 (6440 x /3,0 + 3,0/ =38640 m )

analog- Tablica: 0115

Dla kol.01-04:

1.Wygrabienie porostow ze skarp lub z dna ciekow po recznym lub

mecha nicznym

wykoszeniu

2.Z%ozenie w kopki wzdhuz krawedzi skarpy

Dla kol.05,06:

1.Wydobycie z cieku kozucha roslin ptywajacych (glony, rzesa

wodna) z

odrzuceniem na brzeg i ztozeniem w pryzmy

krotnosé= 1,00
wg nakladow Mechaniczne hakowanie dna cieku przy m2| 10 304,0
rzeczowych zaroSnieciu powierzchni lustra wody ponad 60%, 0
kalkulacja hakownicq zawieszong na koparce z
wilasna-050 rownomiernym odtozeniem wydobytego materiatu

do grubosci 10 cm i szerokosci do 1,5m przy
koronie skarpy - z zachowaniem szczegélnej
ostroznosci wzgledem przedmiotow ochrony

obszaru Natura 2000
Charakterystyka Robot. - km 0+360 - 6+800 (6440x1,6=10304m?2)
krotnosé= 1,00
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Tablica: 0115
Dla kol.01-04:
1.Wygrabienie porostow ze skarp lub z dna ciekow po recznym lub
mecha nicznym
wykoszeniu
2.Z%ozenie w kopki wzdhuz krawedzi skarpy
Dla kol.05,06:
1.Wydobycie z cieku kozucha roélin ptywajacych (glony, rzesa
wodna) z
odrzuceniem na brzeg i ztozeniem w pryzmy
krotnosé= 1,00

wg naktadow Mechaniczne rozdrobnienie porostow ze skarp i m2 | 20 400,0
rzeczowych dna mulczerem na ciggniku - z zachowaniem 0
1501-0114-09 szczegolnej ostroznosci wzgledem przedmiotow
analog-050 ochrony obszaru Natura 2000
Charakterystyka Robot: 6800mbx2x1,5=20400
krotnosé= 1,00
wg nakladow Reczne wyciecie krzakow bez decyzji na Wycinke ha 0,15
rzeczowych do okreslonych srednic, rosngcych w skupiskach
kalkulacja do 25 m2 zgodnie z obowigzujgcq ustawg,
wilasna-052 odcinkowo na catej dtugosci w km 0+000-6+800 w
miejscach utrudniajgcych wykonanie konserwacji
Charakterystyka Robaét. - km 0+000 - 6+800
krotnosé= 1,00
wg naktadow Oczyszczenie terenu po wycieciu krzakow poprzez ha 0,15
rzeczowych rozdrobnienie krzakow i gatezi przy pomocy
kalkulacja rebaka
Wiasna_052 krotnosé= 1,00
2. Konserwacja rzeki Tralalki w km 6+800-20+730
2 3 5
wg naktadow Mechaniczne koszenie porostow ze skarp cieku m2 | 38 436,0
rzeczowych kosiarkq bijakowq zawieszona na ciggniku [60%] 0
1501-0114-09 Charakterystyka Robét: - km 6+800 - 7+360 ( 560 X /3,0 + 3,0/=3360
m ), - km 7+360 - 19+500 ( 12140 x /2,5+2,5/= 60700 m ) [70%
analog-050 kro)tnos'c'= 1,00 ( e
wg naktadow Wykoszenie recznie porostow gestych twardych ze m2 | 25624,0
rzeczowych skarp [40%] 0
1501-0114-04 Charakterystyka Robot: - km 6+800 - 7+360 (560 X /3,0 + 3,0/=3360
m ), - km 7+360 - 19+500 ( 12140 x /2,5+2,5/= 60700 m ) [30%]
analog-050 krotnosé= 1,00
wg naktadow Wygrabianie wykoszonych porostow ze skarp o m2| 70 210,0
rzeczowych szerokosci ponad 2,0 m 0
1501-0115-02 Charakterystyka Robét: - km 6+800 - 7+360 ( 560 x /3,0 + 3,0/=3360
| 050 m), - km 7+360 - 19+500 ( 12140 x /2,5+2,5/= 60700 m ) - km
analog- 19+500 - 20+730 (1230 x /2,5+2,5/=6150 m )
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10 | wg naktadow Mechaniczne hakowanie dna cieku przy m2| 16 104,0
rzeczowych zarosnieciu powierzchni lustra wody ponad 60%, 0
kalkulacja hakownicq zawieszong na koparce z
wilasna-050 rownomiernym odtozeniem wydobytego materiatu

do grubosci 10 cm i szerokosci do 1,5m przy
koronie skarpy

Charakterystyka Robét: - km 6+800 - 9+740 (2940x1,6=4704m2), -
km 9+740 - 12+660 (2920x1,4= 4088m2), - km 12+660- 17+260
(4600x1,2= 5520m2), - km 17+260 - 19+500 (2240x0,8= 1792m?2)
krotnosé= 1,00

11| wg naktadow Wykoszenie recznie porostow gestych twardych ze m2| 6 150,00
rzeczowych skarp
1501-0114-04 Charakterystyka Robot: - km 19+500 - 20+730 (1230 x

109-050 /2,5+2,5/=6150 m )
analog- krotnosé= 1,00

12 | wg naktadow Reczne hakowanie lub koszenie dna w zaleznosci m2 984,00
rzeczowych od warunkow hydrologicznych
1501-0115-09 Charakterystyka Robot: - km 19+500 - 20+730 (1230x0,8=984m2)
analog-OSO krotnosé= 1,00

13 | wg naktadow Mechaniczne rozdrobnienie porostow ze skarp i m2 | 41790,0
rzeczowych dna mulczerem na ciggniku 0
KNR 15-010114- | Charakterystyka Robot. 13930mbx2x1,5=41790
09 analogi-050 | "% 1%

14 | wg naktadow Reczne wyciecie krzakow bez decyzji na wycinke ha 0,70
rzeczowych do okreslonych srednic, rosngcych w skupiskach
kalkulacja do 25 m2 zgodnie z obowigzujgcq ustawg,
wlasna-052 odcinkowo na catej diugosci w km 6+800-20+730

w miejscach utrudniajgcych wykonanie
konserwacji
Charakterystyka Robét: - km 6+800 - 20+730
krotnosé= 1,00
15 | wg naktadow Oczyszczenie terenu po wycieciu krzakow poprzez ha 0,70

rzeczowych
kalkulacja
wiasna-052

rozdrobnienie krzakow i gatezi przy pomocy
rebaka

krotnosé= 1,00




