SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST 2 - Roboty rozbiorkowe i demontazowe
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt rozbiorkowych w ramach przedsiewzigcia: ,,Modernizacja rurociggu na
rzece Grzybnica, w km 20+861 — 21+700, polegajaca na montazu nowych urzadzen
(rurociag, zastawka) w ramach remontu istniejacego urzadzenia, realizowana w oparciu
o Program Retencji Korytowej — Program Nawodnien Rolniczych na terenie dzialania
Zarzadu Zlewni w Gryficach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kont-
raktowy przy zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majagce
na celu wykonanie rob6t rozbiérkowych 1 demontazowych 1 obejmuja:

e  Demontaz prowadnicy stalowej do szandorow

e  Rozbiorka zastawki zelbetowe;

e  Rozbiorka fundamentu pod zastawka

e  Rozbiodrka betonowych studni rewizyjnych

e  Rozbiodrka rurociggu betonowego 600

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami 1
wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. Materiaty

Dla przedmiotowych robdt materiaty nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano ST- cze$¢ ogdlna
3.2. Sprzet do rozbidrek

Do wykonania robdt rozbiorkowych 1 demontazowych Wykonawca powinien dysponowaé
nastgpujacym sprzgtem:

— zurawiem samochodowym,

— samochodami skrzyniowymi,

— milotami pneumatycznymi,
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koparkami

ciggnikiem kolowy z przyczepg skrzyniowa,
spycharka,

sprezarka spalinowa,

4. Transport

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Cz¢$¢ ogolna ” pkt. 4. Materiat z
rozbidrek mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robot podano w ST 0- cze$¢ ogolna
5.2. Wykonywanie robét rozbiéorkowych i demontazowych

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w
Dokumentacji projektowej 1 SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace rozbiorkowe
nalezy prowadzi¢ z ostroznos$cig 1zachowaniem zasad BHP.
Doty w miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow fundamentowych, nalezy
wypetni¢ warstwami z zageszczeniem, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego
terenu. Rozbiorka konstrukcji betonowych 1 zelbetowych obejmuje:

- rozbicie konstrukcji przy uzyciu mtotéw 1 klindbw lub mtota pneumatycznego,

- przecigcie pretow (konstrukcje zelbetowe),

- odrzucenie gruzu i utozenie gruzu w stosy.
Gruz z rozbiorek przewiduje si¢ zatadowaé na $rodek transportowy i wywiez na miejsce
skupu gruzu.

6. Kontrola jakosci roboét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - cze$¢ ogdlna
6.2. Kontrola wykonania rozbiérek

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania (jesli takie wystepuja).

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w ST- czes$¢ ogdlna

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe:
- 1 m® (metr szeécienny) rozebranej konstrukcji zelbetowej lub betonowe;j,
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- 1t (tona) lub 1 kg rozebranych elementéw stalowych,
- 1 m zdemontowanego linii energetycznej kablowe;j.
- 1 mrozebranego przewodu przepustu z rur betonowych.

8. Odbior robot

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST-czgs¢ ogdlna
8.2. Odbioér robot

Odbior robot rozbidrkowych nastepuje na podstawie wizualnej oceny wykonania robdt oraz
zgodnosciag z dokumentacja projektowa 1 SST. Roboty rozbidorkowe podlegaja zasadom
odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - cze$¢ ogdlna

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdt rozbidrkowych 1 demontazowych obejmuje:

- rozbiorke lub demontaz elementow,

- odrzucenie gruzu i elementéw stalowych 1utozenie w stosy,

- zaladunek reczny lub mechaniczny elementow z rozbidrek na srodki transportowe,

- wywiezienie materialow z rozbiorek - gruz na miejsce sktadowania, elementy stalowe na
zlomowisko.

10. Przepisy zwigzane

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych [Dz. U z dnia 19.03.2003 r.]
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