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1.Czesc¢ ogdlna

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
szczeg6towe dotyczgce realizacji robot kafarowych:

ZABEZPIECZENIE PRZED POWODZIA MIASTA RZESZOWA | GM. TYCZYN POPRZEZ
KSZTALTOWANIE KORYTA RZEKI STRUG. STRUG — ETAP | — ODCINKOWA
PRZEBUDOWA — KSZTAtTOWANIE PRZEKROJU PODLUZNEGO | POPRZECZNEGO
KORYTA RZEKI STRUG NA DtUGOSCI 8,62 KM NA TERENIE MIEJSCOWOSCI: RZESZOW,
GM. RZESZOW, TYCZYN, GM. TYCZYN, WOJ. PODKARPACKIE

Kod CPV: 45243600-8 ,,Roboty budowlane w zakresie $cianek szczelnych”’

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

W ramach prac przewiduje sie wykonanie robdét zwigzanych z wbiciem $cianki stalowej z
bruséw GU 16-400 badz GZ-4 wraz z wykonaniem konstrukcji usztywniajacej $cianki
(kleszczy stalowych) wraz z obcieciem pod wodg i demontazem po zakonczeniu prac.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robdt podano w OST-00.

1.5. Definicja pojec

e Brus (grodzica) - jednostkowy element $cianki szczelnej.

e Kleszcz - pozioma belka, zwykle stalowa lub Zelbetowa, przymocowana do
$cianki szczelnej i potgczona z zakotwieniem lub rozporami, stosowana w celu
rownomiernego roztozenia dziatajgcych sit na catg Scianke szczelna.

e Scianka szczelna- konstrukcja sktadajgca sie z podtuznych elementow (bruséw)
zagtebionych (najczesciej whitych) w grunt, $cisle do siebie przylegajacych.

e Wibromtot - urzagdzenie zapewniajgce poprzez energie uderzenia zagtebienie
brusa w podtoze gruntowe do okreslonej gtebokosci.

2. Materiaty

2.1. Ogéblne wymagania stosowania materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST
,Wymagania ogdlne” .
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2.2.1. Brusy do wykonania Scianek szczelnych

Do wykonania Scianki szczelnej nalezy zastosowac stalowe grodzice (Stal: St3S) walcowane

na gorgco ze stali niestopowych typu U wg PN-EN 10248-1 i PN-EN 10248-2 o dtugosci

okredlonej w dokumentacji projektowej. Dopuszczalne odchytki od wymiaréw nalezy

przyjmowac zgodnie z PN-EN 10248-2. Grodzice powinny by¢ przechowywane zgodnie z PN-

EN 12063.

2.2.2. Kleszcze i $ciggi
Do zapewnienia wigkszej wspdtpracy pomiedzy poszczegdlnymi elementami $cianki nalezy
zastosowac stalowe kleszcze i rozpory.

3.Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00. Roboty zwigzane z wbijaniem i
wycigganiem S$cianek szczelnych powinny by¢ wykonane przy pomocy mozliwego do
zastosowania sprzetu do robdt kafarowych spetniajgcego wymogi w zakresie mozliwosci
regulacji czestotliwosci i energii wpedu grodzic. Wybor sprzetu pozostawia sie Wykonawcy.

4.Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczgce transportu podano w OST-00.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Brusy nalezy transportowac na miejsce budowy za pomocg przyczepy dtuzycowej. Grodzice
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem sie. Na miejscu budowy
grodzice nalezy transportowac zgodnie z PN-EN- 12063:2001.

5.Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdlne dotyczace wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w OST.

5.2. Zasady szczegétowe wykonania robét

Roboty nalezy prowadzi¢ na podstawie wytycznych i zaleceri wg PN-EN 12063:2001. Brusy
nalezy ponumerowad. Przy whbijaniu bruséw ich o$ powinna stanowié¢ przedtuzenie osi
podtuznej kleszczy wibromtota. Profile stalowe nalezy podnosi¢ i ustawiaé¢ wzdtuz
prowadnic zamontowanych na palach kierujacych. Potozenie i warto$¢ wpedu elementu
(zagtebienia od pojedynczego uderzenia) musza by¢ stale kontrolowane. W przypadku, gdy
wped nie przekracza 1 mm, pograzanie nalezy przerwac i zastosowaé jedng z metod
wspomagajgcych zagtebianie wg PN-EN 12063:2001. Grodzice nalezy wbijaé w ten sposéb,
aby ich zamki znajdowaty sie w osi obojetnej przekroju $cianki.

Przed przystgpieniem do zagtebiania elementédw nalezy skontrolowac¢ stan techniczny $cian
budynkow i obiektéw i dokona¢ odpowiedniego jego udokumentowania (dokumentacja —
inwentaryzacja opisowa i fotograficzna wraz z potwierdzeniem wtascicieli i wtadajgcych
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tymi budynkami). W przypadku stwierdzenia wystepowania rys i peknie¢ nalezy
skontaktowac sie z Inspektorem Nadzoru w celu zmiany technologii zagtebiania bruséw.

5.3. Wykonanie elementéw dodatkowych
Elementy dodatkowe (kleszcze, $ciggi itp.) powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowg i odpowiada¢ wymagang normy PN-EN 12063:2001.

5.4. Ogodlne zasady wykonania robét pod woda

Wykonanie obcie¢ S$cian grodzy winno by¢ realizowane przy statej wspétpracy z
odpowiednim zespotem nurkédw odpowiedzialnych za przygotowanie trasy wpedu $cianki w
poziomie dna w tym za wtasciwg rozbidrke ubezpieczer dna oraz zlokalizowanie i usuniecie
przeszkéd uniemozliwiajacych wykonanie prac kafarowych.

6.Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w OST-00.

Kontrola jakosci robdt polegac¢ bedzie na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z zakresem
podanym w przedmiarze rob6t i dokumentacji projektowej.

7.0bmiar robét

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace prowadzenia obmiaru robét
Ogodlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w OST-00.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa robot jest: mb (metr biezacy) $cianki wpedzonej na gteboko$é
okreslong w dokumentacji projektowe;j.

8.0dbior robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST r.8. Odbioru dokonywa¢ na podstawie:

e dokumentacji projektowej

e specyfikacji technicznej,

e dziennika budowy,

e dziennika wykonania $cianki, ktéry powinien zatozy¢ i prowadzi¢ Wykonawca,

e zadwiadczen o jakosci materiatdéw i wyrobéw dostarczonych na budowe przez

producenta,

e protokotéw odbioru materiatéow i wyrobdw,

o ksiegi obmiardw.
Wykonanie rob6t pod wodg powinno by¢ zakoriczone dostarczeniem Inspektorowi Nadzoru
Atestu Nurkowego o poprawnos$ci wykonania robd6t, podpisanego przez uprawnionego
nurka i kierownika robdét podwodnych wraz z podaniem numeru uprawnied nurka i
kierownika prac podwodnych.
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9.Podstawa ptatnosci
9.1. Ogélne zasady ptatnosci robot

Ogdlne zasady ptatnosci rob6t podano w OST-00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 mb $cianki szczelnej obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

e zakup i dostarczenie niezbednych materiatéw, sprzetu oraz zapewnienie innych
niezbednych czynnikéw produkcji,

e ustawienie i whicie écianki na gtebokos¢ zgodna z dokumentacja projektowg,

e wyrdwnanie $cianki w czasie whbijania,

e whbijanie i wycigganie pali kierujgcych i usztywniajgcych,

e zaktadanie i wyjmowanie kleszczy roboczych,

e przesuwanie dzwigu wspdtpracujagcego z wibromfotem,

e wykonanie i montaz oraz demontaz i wywiezienie poza teren budowy wszelkich
konstrukcji pomocniczych i dodatkowych (kleszcze i rozpory) niezbednych dla
prawidtowego wykonania prac,

e usuniecie ewentualnych usterek $cianki szczelnej lub elementéw dodatkowych,

e wykonanie niezbednych pomiaréw i badari wymaganych SST lub zleconych przez
Inspektora Nadzoru,

e obciecie $cianki zaréwno pod jak i nad wodg,

e o0dwoéz obcietych bruséw (pozostatosci $cianki szczelnej sa wtasnosciag Wykonawcy),

e gromadzenie wynikéw przeprowadzonych pomiaréw i badar sprawdzajacych jakos¢
wykonanych prac,

e oczyszczenie terenu robot,

e opracowanie dokumentacji powykonawczej rob6t kafarowych.

10. Przepisy zwigzane
e PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.
e PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.
e PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robdét geotechnicznych. Scianki
szczelne.
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