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1.Czes¢ ogolna

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
szczegétowe dotyczgce uktadania rur ochronnych w celu zabezpieczenia istniejgcych
rurociggéw/sieci przebiegajgcych w miejscach projektowanych budowli w ramach
inwestycji:

ZABEZPIECZENIE PRZED POWODZIA MIASTA RZESZOWA | GM. TYCZYN POPRZEZ
KSZTALtTOWANIE KORYTA RZEKI STRUG. STRUG — ETAP | — ODCINKOWA
PRZEBUDOWA — KSZTALTOWANIE PRZEKROJU PODLUZNEGO | POPRZECZNEGO
KORYTA RZEKI STRUG NA DtUGOSCI 8,62 KM NA TERENIE MIEJSCOWOSCI: RZESZOW,
GM. RZESZOW, TYCZYN, GM. TYCZYN, WOJ. PODKARPACKIE

Inwestor: MARSZALEK WOJEWODZTWA PODKARPACKIEGO
AL. LUKASZA CIEPLINSKIEGO 4, 35-010 RZESZOW

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych uktadaniem rur ochronnych na trasie linii energetycznych podziemnych badz
sieci wodociggowych, krzyzujacych sie z projektowanymi watami przeciwpowodziowymi.
Specyfikacja dt. uktadania rur dwupotéwkowych typu Arot.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé nastepujaco:
e Ostona otaczajaca - ostona wokét kabla, np. rura.
e Odlegtos¢ pozioma - odlegtos¢ miedzy rzutami prostopadtymi elementdéw na
ptaszczyzne pozioma.
e Odlegtos¢ pionowa - odlegtos¢ miedzy rzutami prostopadtymi elementdéw na
ptaszczyzne pionows.
¢ Odlegtos¢ - najmniejszy odstep miedzy rozpatrywanymi punktami elementdéw, np.
odlegtos$¢ kabla od innego kabla, od rurociagu, itp.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej "Wymagania ogdlne" pkt 1.4.
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2.Materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
0OST-00.

2.2. Rodzaje materiatow

Stosowanymi materiatami jest ostona rurowa dzielona wzdtuznie typu Arot.

Ostona rurowa wykonane z polietylenu wysokiej gestosci, posiadajgce aprobate technicznag
AT/00-03-0082.

3.Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00. Prace przy ukfadaniu rur
ochronnych prowadzi¢ recznie.

4.Transport
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST-00. Rury mogga by¢ przewozone
dowolnym $rodkiem transportu zapewniajagcym stabilne utozenie i mozliwos¢
przymocowania celem unikniecia ich przesuwania sie.

5.Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogdlne dotyczace wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST-00.

5.2. Uktadanie oston otaczajacych
Rura winna by¢ utozona zgodnie z wymaganiami okreslonymi w N-SEP-E-004:
e odlegtos¢ pionowa miedzy gdérng czescig rury ochronnej a poziomem nawierzchni
nie mniejsza niz 0,7 m,
e rura ochronna winna wystawa¢ poza krawedZ watu na dtugo$é co najmniej 0,5 m po
obu stronach.

6.Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST-00. Przed wprowadzeniem kabla do
rury winna byc¢ przeprowadzona kontrola na zgodno$é¢ wykonania prac z wymogami
normy N SEP-E-004, w szczegdlnosci na parametr odlegtosci pionowej. W czasie robdt
nalezy sprawdzac przez pomiary tasmg miernicza:

e gtebokosé utozenia rury (odlegtos¢ pionowa) - mierzong od powierzchni gruntu

do zewnetrznej powierzchni rury,
e dtugosci odcinkéw rury wystajgcych poza obreb krzyzowanego obiektu.

Wykonawca: Data: Projekt nr:
Elektrownie Wodne Zeneris Sp. z 0.0. 08.2017 r. | 2016/27/11
Ul. Paderewskiego 7, 61-770 Poznan

Adres do korespondencji: Strona | 227
Ul. Paderewskiego 8, 61-770 Poznan




ZABEZPIECZENIE PRZED POWODZIA MIASTA RZESZOWA | GM. TYCZYN POPRZEZ KSZTALtTOWANIE
KORYTA RZEKI STRUG
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

7.0bmiar robot

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace prowadzenia obmiaru robot
Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw robdét podano w OST-00.

7.2. Jednostka obmiarowa
Zgodnie z Katalogiem Norm Naktaddéw Rzeczowych (KNNR-5) "Instalacje elektryczne i sieci
zewnetrzne" jednostkg obmiarowg sg naktady na 1 m uktadanej rury.
Naktady na utozenie 1 m rury obejmuja:
* wyrdwnanie dna gotowego wykopu,
e utozenie rur ostonowych,
* wykonanie potaczen elementéw,
e uszczelnienie potgczen i wylotdw.

8.0dbior robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z daty wyniki
pozytywne.

9.Podstawa ptatnosci
9.1. Ogodlne zasady ptatnosci robot
Ogdlne zasady ptatnosci robét podano w OST-00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
* wyrownanie dna gotowego wykopu,
e utozenie rur ostonowych,
* wykonanie potagczen elementdw,
e uszczelnienie potgczen i wylotdw.
10. Przepisy zwigzane
e Norma SEP: N SEP-E-004 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa".

* PN-76/E-05125 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa".

* Katalogu Norm Naktadéw Rzeczowych (KNNR-5) "Instalacje elektryczne i sieci

zewnetrzne".
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