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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY:
OST - ogdlna specyfikacja techniczna

SST - szczegdtowa specyfikacja techniczna
PZ) - program zapewnienia jakosci

bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy
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1. Czesc¢ ogdlna
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
szczegdtowe dotyczgce realizacji robdt konserwacyjnych w ramach inwestycji:

ZABEZPIECZENIE PRZED POWODZIA MIASTA RZESZOWA | GM. TYCZYN POPRZEZ
KSZTALtTOWANIE KORYTA RZEKI STRUG. STRUG — ETAP | — ODCINKOWA
PRZEBUDOWA — KSZTALTOWANIE PRZEKROJU PODtUZNEGO | POPRZECZNEGO
KORYTA RZEKI STRUG NA DtUGOSCI 8,62 KM NA TERENIE MIEJSCOWOSCI: RZESZOW,
GM. RZESZOW, TYCZYN, GM. TYCZYN, WOJ. PODKARPACKIE

Inwestor: MARSZALEK WOJEWODZTWA PODKARPACKIEGO
AL. tUKASZA CIEPLINSKIEGO 4
35-010 RZESZOW

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem konserwacji koryta rzeki Susk Troszyn, a w szczegdlnosci:
* Reczne wykoszenie skarp z wygrabieniem
* Reczne wykoszenie dna z wygrabieniem
* Reczne odmulenie
* Mechaniczne odmulenie dna
e Reczne rozplantowanie gruntu
e Prace godzinowe: usuwanie zatordow.

1.4. 0Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robdét oraz za
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowsq, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
Nie dotyczy.
3. Sprzet

Roboty konserwacyjne na rzekach i kanatach mogg by¢é wykonywane:
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e recznie przy uzyciu prostych narzedzi takich jak : kosa, topata, szpadel, hak, grabie,

5.

5.1.

5.2.

5.3.

widty, siekiery, dobnie i pity.

* mechanicznie przy uzyciu takiego sprzetu jak: koparki, koparko-odmularki, kosiarki
ptywajace, ciggniki, tam gdzie warunki terenowe pozwolg na uzycie sprzetu
mechanicznego. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktéry nie powoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt i na
srodowisko.

Transport
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST-00. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego,
szczegblnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie. Wykonawca jest
zobowigzany usuwa¢ na biezgco, na wtasny koszt wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu robét.

Wykonanie robét

Wymagania ogdélne dotyczace wykonania roboét
Ogdlne zasady wykonania robdét podano w OST r.5. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie robdt zgodnie z umowag i $ciste przestrzeganie harmonogramu robdt, oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdét. Roboty nalezy wykonywac
w taki sposdb aby nie dopusci¢ bez potrzeby lub w stopniu wiekszym niz to konieczne
do powstania szkdd na gruntach w obrebie ich prowadzenia.

Wykaszanie roslinnosci ze skarp i dna kanatu oraz rowu wraz z
wygrabieniem
Reczne koszenie porostow nalezy wykonaé przy uzyciu kosy recznej — skarpy i dno
cieku lub kosy spalinowej — skarpy. W czasie uzytkowania wymienionego sprzetu
muszg by¢é zachowane wszelkie wymogi bezpieczennstwa a operatorzy muszg by¢
przeszkoleni w tym zakresie. Zakres koszenia obejmuje: dno kanatu, skarpy od stopy
do gdérnej krawedzi.
Wygrabienie (wydobycie) porostéw z dna kanatu nalezy wykonaé¢ jednoczesnie z
wykoszeniem porostéow z dna lub niezwtocznie po wykonaniu koszenia i zgromadzenia
wykoszonej roslinnosci w ustalonym miejscu do jej wydobycia zgodnie z przedmiarem.
Hakowanie roslin korzenigcych sie w dnie - usuniete z dna i zebrane rosliny ztozy¢
wzdtuz gérnej czesci skarpy powyzej pasa wykoszonych porostow.

Usuniecie zatorow
Usuniecie zatoréw z kanatu polega na udroznieniu koryta i umozliwieniu swobodnego
przeptywu wody poprzez zlokalizowanie i wydobycie zalegajgcych w nim pni i gatezi
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drzew (wiatrotomy) oraz innych mechanicznych zanieczyszczed naniesionych przez
wode. Wydobyte zanieczyszczenia ztozy¢é w gdérnej czesci skarpy cieku i zabezpieczyé
przed samoczynnym osunieciem do cieku.

5.4. Odmulenie dna kanatu
Wydobyty z cieku namut wyrzuci¢ poza gérng krawedz skarpy lub wbudowaé w
miejscach uszkodzen skarp i wyréwna¢ powierzchnie. Pozostaty namut wywiezé na
sktadowisko odpaddédw. Niedopuszczalne jest odktadanie namutu w dolnej czesci skarpy.
Migzszo$¢ warstwy namutu okresla przedmiar.

6. Kontrola jakosSci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST-00. Kontroli podlegajg wszystkie
etapy prowadzenia robét. Po zakorczeniu prac sprawdzeniu podlega jako$é wykonanej
roboty.

7. Obmiar roboét

7.1. Wymagania ogdlne dotyczace prowadzenia obmiaru roboét
Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw robdét podano w OST-00.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsg jest:
*  m?(metr kwadratowy) wykonanego wykoszenia,
*  m3(metr szescienny) wykonanego odmulenia,
*  m3(metr szescienny) wykonanego usuniecia zatorow.

8. Odbior robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogodlne zasady ptatnosci robot
Ogdlne zasady ptatnosci robét podano w OST-00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje:
* wykonanie robét ziemnych,
* wykoszenie skarp i dna,
e usuniecie zatordw,
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e odmulenie dna kanatu,

e cena jednostkowa obejmuje odpady i materiaty pomocnicze.

10. Przepisy zwigzane
e ustawa z dnia 18 lipca 2001 roku - Prawo wodne
e ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. - O ochronie przyrody.
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